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A OSTRZEZENIE - ODPOWIEDZIALNOSC UZYTKOWNIKA

DEFEKT LUB NIEWLASCIWY DOBOR, LUB NIEW!:A$CIWE UZYCIE RR,ODUK',I'()W OPISANYCH W NINIEJSZYM
DOKUMENCIE LUB Z NIMI POWIAZANYCH MOZE SPOWODOWAC SMIERC, OBRAZENIA CIALA ORAZ USZKODZENIE
MIENIA.

Niniejszy dokument oraz inne informacje dotaczone przez firme Parker-Hannifin Corporation, jej podmioty zalezne oraz
autoryzowanych dystrybutoréw zawierajg opisy opcji produktu lub systemu, ktére sg przewidziane dla uzytkownikéw majacych
odpowiednia wiedze techniczna.

Uzytkownik, na podstawie wtasnych analiz i badan, jest wytgcznie odpowiedzialny za ostateczny wybér systemu i
komponentéw oraz dopilnowanie, by zostaty spetnione wszystkie wymagania dotyczgce parametréw pracy, odpornosci,
konserwacji, bezpieczenstwa i sygnalizacji ostrzegawczej zwigzane z przewidywanym zastosowaniem. Do obowigzku
uzytkownika nalezy analiza wszystkich aspektéw danego zastosowania, przestrzeganie odnos$nych norm branzowych oraz
stosowanie sie do informacji dotyczacych produktu podanych w aktualnym katalogu produktowym, jak réwniez wszelkich
innych materiatéw dostarczonych przez firme Parker lub jej podmioty zalezne badz autoryzowanych dystrybutoréw.

Jesli chodzi o opcje komponentéw lub systemu dostarczanych przez firme Parker lub jej podmioty zalezne lub
autoryzowanych dystrybutoréw na podstawie danych lub specyfikacji dostarczonych przez uzytkownika, uzytkownik jest
odpowiedzialny za dopilnowanie, by takie dane i specyfikacje byly wtasciwe i wystarczajace dla wszystkich zastosowan i
mozliwych do przewidzenia przypadkéw uzycia tych komponentéw lub systemow.
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Parker Hannifin

Swiatowy lider w technologiach napedéw i sterowania
Producent swiatowej klasy na rynku lokalnym

Globalne projektowanie
produktu

Parker Hannifin od ponad 40 lat
projektuje i wytwarza napedy, ukta-
dy sterowania, silniki i urzadze-
nia mechaniczne. Dzigki zespo-
tom doswiadczonych inzynierow
z oddziatéw w Europie, Ameryce
Potnocnej i Azji, ktérzy wspdlnie
uczestniczg w globalnym opra-
cowywaniu  produktéw, Parker
utrzymuje swojg czotowg pozycje
w wielu branzach przemystowych.

Specjalizacja w
indywidualnych
zastosowaniach

Kadra inzynierska w lokalnych od-
dziatach firmy Parker zapewnia
mozliwos¢ dostosowania i wdroze-
nia oferowanych produktéw i tech-
nologii do indywidualnych potrzeb
swoich klientow.

Littlehampton, Wielka Brytania

Produkcja zorientowana
na zaspokajanie potrzeb
klientow

Parker doktada wszelkich staran,
aby spetnia¢ rosngce wymagania
swoich klientow i w ten sposéb po-
moc im odnies¢ sukces na global-
nych rynkach zwigzanych z prze-
mystem. Inzynierowie firmy Parker
daza do ciggtej poprawy metod
wytwarzania poprzez wdrazanie w
catym procesie technologicznym
rozwigzan pozwalajgcych ograni-
czy¢ marnotrawstwo do minimum
(tzw. lean manufacturing). Miarg
naszego sukcesu jest stopien spel-
nienia oczekiwan naszych klientéw
— a nie tylko nas samych — w odnie-
sieniu do jakosci i dostaw produk-
tow. Aby spemi¢ te oczekiwania,
Parker kontynuuje dziatalnos¢ i dal-
sze inwestycje w swoich zaktadach
produkcyjnych znajdujgcych sie w
Europie, Ameryce Potnocnej i Azji.

Oddziaty produkcyjne
i serwisowe w Europie

Parker zapewnia wsparcie proce-
séw sprzedazy i lokalng obstuge
serwisowg przez sie¢ wyspecjali-
zowanych biur sprzedazy i autory-
zowanych dystrybutoréw na terenie
catej Europy.

Dane teleadresowe biur sprzedazy
mozna znalez¢ na tylnej oktadce ni-
niejszego dokumentu lub na stronie
www.parker.com.

@ Zakiady elektromechaniczne
Q Biura sprzedazy Parker
Dystrybutorzy

Elektromechaniczne
zakiady produkcyjne
na swiecie

Europa

Littlehampton, Wielka Brytania;
Dijon, Francja;

Offenburg, Niemcy;
Filderstadt, Niemcy;

Mediolan, Wiochy

Azja
Wuxi, Chiny;
Chennai, Indie

Ameryka Pétnocna

Rohnert Park, Kalifornia;
Irwin, Pensylwania;
Charlotte, Pétnocna Karolina;
New Ulm, Minnesota

Dijon, Francja



Sitownik elektryczny serii ETH
www.parker.com/eme/eth

Sitownik elektryczny liniowy o wysokiej sile

nacisku — seria ETH

Przeglad

Opis

Sitownik elektryczny serii ETH wypetnia luke pomie-
dzy sitownikami pneumatycznymi a hydraulicznymi i
w wielu przypadkach pozwala na ich zastgpienie przy
jednoczesnym zwiekszeniu niezawodnosci procesu
produkcyjnego. Biorgc pod uwage koszty instala-
cji sprezonego powietrza lub hydraulicznej, systemy
elektromechaniczne, do ktérych zalicza sie sitownik
elektryczny serii ETH, sg w wiekszosci przypadkéw
bardziej ekonomicznym rozwigzaniem. W potgcze-
niu z szerokim zakresem wyposazenia dodatkowego
sitowniki te oferujg wiele mozliwosci potencjalnych
zastosowan.

Typowe obszary zastosowan

+ Ukfady przetadunkowe i podajgce
*  Przemyst obrobki drewna i tworzyw sztucznych
*  Podajniki z sitownikami pionowymi w obrabiarkach
+ Ukfady naprezania / chwytania materiatow tekstyl-
nych w przemysle widkienniczym
»  Transport i podawanie komponentéw w przemysle
samochodowym
» Aparatura badawcza i urzadzenia laboratoryjne
* Naped zaworodw i klap
» Tioczenie
* Maszyny pakujgce
» Automatyzacja proceséw w przemysle spozyw-
czym i napojow

Wiasciwosci

» Doskonata gestos¢ mocy — wysokie sity przy nie-
wielkich wymiarach korpusu

*  Mozliwos¢ ukrycia kabli wewnatrz profilu

*  Wyposazenie ze zintegrowanymi czujnikami sity
zapewnia precyzyjne kontrolowanie wartosci sit.

+ Zoptymalizowana budowa zapewniajgca bez-
pieczne uzytkowanie i tatwe czyszczenie

»  Dtugi okres eksploatac;ji

* Zmniejszone koszty konserwacji dzieki dostepne-
mu w kotnierzu cylindra gniazdu smarowania

+ Latwa wymiana dzigki mocowaniu kotnierzowemu
ISO (wg ISO 15552:2005-12), ktére gwarantuje
petng zamiennos¢ z sitownikami pneumatycznymi

*+  Wbudowane zabezpieczenie tloczyska przed
obrotem

*  Obnizony poziom hatasu
*  Wszystkie komponenty od jednego producenta

»  Oferujemy kompletny uktad napedowy: pasujgce
do sitownika elektrycznego sterowniki napedu, sil-
niki i przektadnie

Parametry techniczne - przeglad

Typ Sitownik elektryczny serii ETH

Wielkosé korpusu ETHO032 / ETHO50 / ETHO80 /
ETH100

Skok $ruby 5,10, 16, 20, 32 mm

Skok do 2000 mm

Sita ciggnaca / pchajaca do 56 000 N

Predkos¢ do 1,7 m/s

Przyspieszenie do 15 m/s?

Roéwnowazna dynamiczna

ita osiowa dla okr

Zki,ﬁiftagidrgvfnegiuzsoo i 2 B0

km

Sprawnosc¢ do 90%

ggxsz:;w:;a do £ 0,03 mm
IP54

IP54 ze Srubami ze stali
nierdzewnej IP65

Naped osiowy lub réwnolegty
z paskiem zebatym o wysokich
parametrach pracy

2011/65/WE: zgodne z dyrektywa
RoHS

Na zyczenie: —

94/9/WE: ATEX

Urzadzenia grupy Il kategorii 2

W celu uzyskania blizszych informaciji
nalezy skontaktowac sie z firmag
Parker.

Stopnie ochrony

Naped

Dyrektywy

Dostepne rowniez wykonania specjalne:

Jesli Panstwa aplikacja wymaga specjalnego wykonania si-
townika ETH, nalezy skontaktowac¢ sie z lokalnym biurem
handlowym firmy Parker.

*  Smarowanie rozbryzgowe olejem

* Niestandardowe mocowania i koncéwki ttoczyska

*  Mocowanie dostosowane do silnikéw klienta

* Przygotowanie sitownika do pracy w $rodowiskach
agresywnych

*  Wydtuzone ttoczysko

*  Polerowana powierzchnia ttoczyska

+  Tioczysko z powtokg chromu twardego



Sitownik elektryczny serii ETH
Przeglad

Sitownik elektryczny liniowy o wysokiej sile nacisku

ETH IP54 (wersja standardowa)

ETH IP65



Budowa

( \
Podpora tozyskowa sruby (strona
przednia)

Przednig podpore fozyskowg $ruby
kulowej stanowi fozysko slizgowe
wykonane z polimeru. Konstrukcja
ta zapewnia brak wibracji i bicia
promieniowego. Pozwala to uzyskac¢
cicha, ptynng prace, doktadniejsze
pozycjonowanie, wigkszg zywotnosé

L Sruby i lepsze osiggi dynamiczne.

Podpora ttoczyska i ostona

Wydtuzona podpora ttoczyska sitownika
umozliwia przenoszenie duzych obcig-
zen bocznych. PierScien zgarniajgcy
w normalnych warunkach pracy zapo-
biega przedostawaniu sie do sitownika
zanieczyszczen zewnetrznych. W przy-
padku pracy w otoczeniach zawieraja-
cych drobnoziarniste pyly, duze ilosci
zanieczyszczen, btoto lub ciecze wyma-
gane jest uzycie specjalnego uszczel-

Sitownik elektryczny serii ETH
Przeglad

Sruba kulowa

W sitowniku zastosowana jest wysokiej jakosci Sruba kulowa wykonana w 7 klasie do-

ktadnosci zgodnie z normg ISO 3408.

tozyskowanie kulkowe pomiedzy Srubg i nakretkg zapewnia niskie opory tarcia. Pozwa-
la to uzyskac wyjatkowo ptynng prace w catym zakresie predkosci, dtugi okres eksplo-

atacji i bardzo wysokg sprawnosé.

N
Zabezpieczenie przed obrotem
tloczyska

Jedng z unikalnych zmian wprowa-
dzonych w konstrukgji sitownika serii
ETH jest nowe zabezpieczenie przed
obrotem. Wykonana z wysokiej jakosci
polimeru, niewymagajaca konserwacji
tuleja oferuje pewne prowadzenie tto-
czyska i zabezpiecza go przed obraca-
niem sie podczas wysuwu i chowania.

J

dodatkowe).
|\

\
Czujniki

Czujniki umieszcza sie bezposrednio
w profilu korpusu w potozeniu zapew-
niajgcym brak wystajgcych krawedzi.
Okablowanie jest schowane pod osto-
nami w kolorze zéttym (kompatybilne
czujniki sg dostepne jako wyposazenie

Korpus sitlownika z tloczonego
profilu

Wykonanie korpusu z tloczonego profi-
lu pozwala zredukowac liczbe kanatow
i rowkow, utatwiajgc utrzymanie czysto-
Sci zewnetrznych powierzchni. Korpus
posiada jedynie kanaty do montazu
czujnikow, ktére w tatwy sposéb mozna
zabezpieczy¢ ostonami, aby unikngé
gromadzenia si¢ w nich zanieczysz-

N )

L nienia, ktére jest dostepne na zyczenie.
J

Przektadnia z paskiem zebatym
Przektadnia z paskiem zebatym prze-
znaczona dla sitownikébw z napedem
réwnolegtym (silnik zamontowany réw-
nolegle do sitownika) zapewnia prace
bez poslizgu i bez zuzywania sig¢ wspot-
pracujacych elementéw oraz cechuje
sie wysokg sprawnoscig przy przetoze-
niu 1:1.

czen. W efekcie uzyskuje sie czyst-
szg, bardziej przyjazng dla srodowiska
konstrukcje.

Podpora tozyskowa sruby (strona
napedu)

Zespot ztozony z dwdch tozysk sko-
snych umozliwia przenoszenie duzych
sit wzdtuznych zaréwno w kierunku
wysuwu, jak i chowania ttoczyska. Kon-
strukcja ta zapewnia wysokg gestosc
mocy oraz minimalne wielkosci luzu
przy zmianie kierunku ruchu.

tatwo dostepne gniazdo smarowania
Wbudowana smarowniczka pozwala
na szybkie i tatwe smarowanie Sruby
kulowej. Jezeli tylna czes¢ sitownika
jest niedostepna, gniazdo moze byé
umieszczone w srodkowej czesci pro-
filu korpusu (opcjonalnie). Zapewnia
to krétsze czasy konserwacji produktu,
wyzszy zwrot z inwestycji oraz diuzszy
okres eksploataciji.

Magnes trwaty

Wszystkie sitowniki elektryczne wypo-
sazone sg w magnesy trwate znajdu-
jace sie w nakretce Sruby pociggowej.
Magnesy trwate stuzg do wzbudzania
czujnikow, ktére mocuje sie we wzdtuz-
nych rowkach w korpusie sitownika.

& J/

Napinacz paska zebatego

Napinacz paska stosowany przy row-
noleglym mocowaniu silnika zapewnia
uzyskanie zgdanego napigcia wstepne-
go paska zebatego.




Parametry techniczne

Wielkos¢ sitownika Jednostka
Typ

Skok $ruby [mm]
Srednica $ruby [mm]
Skoki, predkosci i przyspieszenia

Dostepne skoki * " [mm]
Maks. dopuszczalna predkos$¢ dla skoku =

50-400 mm [mm/s]
600 mm [mm/s]
800 mm [mm/s]
1000 mm [mm/s]
1200 mm [mm/s]
1400 mm [mm/s]
1600 mm [mm/s]
Maks. przyspieszenie [m/s?]
Sity

Ma_ks. osiowa sila_ciqgn_qca / pchajaca IN]
Osiowe mocowanie silnika

Maks. osiowa sita ciagngca n < 100 min"’' [N]

/ pchajgca w zaleznosci 100 < n < 300 min-' IN]
od obrotéw silnika n

Roéwnolegte mocowanie n > 300 min-' IN]
silnika

Roéwnowazna dynamiczna sita osiowa dla okresu IN]

eksploatacji rownego 2500 km

ETH032
MO05 M10 M16
5 10 16
16

bezstopniowo w zakresie
50-1000 + skoki

Maks. przenoszony moment obrotowy / wspétczynnik sprezystosci

Maks. przenoszony moment obrotowy

Osiowe mocowanie silnika (Nm]
Maks. przenoszony moment n < 100 min"' [Nm]
obrotowy w zaleznosci 100 < n < 300 min-' INm]
od obrotéw silnika n
Roéwnolegte mocowanie n > 300 min-' INm]
silnika
Wspolczynnlk przgka;apla momentu [N/Nm]
Osiowe mocowanie silnika
Wspotczynnik przekazania momentu

. o [N/Nm]
Roéwnolegte mocowanie silnika
Masa
Masa zespotu podstawowego z zerowym skokiem k]
(razem z ttoczyskiem) 9
Masa dla dodatkowego skoku (razem z tloczyskiem)  [kg/m]
Masa ttoczyska sitownika z zerowym skokiem [kal
Masa ttoczyska sitownika — dodatkowa dtugos¢ [kg/m]
Masowe momenty bezwiadnosci
Roéwnolegte mocowanie silnika bez skoku [kgmm?]
Osiowe mocowanie silnika bez skoku [kgmm?]
Roéwnolegte/osiowe mocowanie silnika na metr [kgmm?/m]

standardowe
333 667 1067
286 540 855
196 373 592
146 277 440
4 8 12
3700 2400
3280 2050
3600 5520 1640
1820 1140
1130 1700 1610
3.2 6.5 6.8
3.5 6.4
3.5 5.2
3.5 3.6
1131 565 353
1018 509 318
1.2 1.2 1.3
4.8
0.06
0.99
8.3 8.8 14.1
71 7.6 129
41.3 37.6 415

Doktadnosé: Powtarzalnos¢ pozycjonowania w obu kierunkach (wg PN-ISO 230-2)

Osiowe mocowanie silnika [mm]

Roéwnolegte mocowanie silnika [mm]

Sprawnosé

Osiowe mocowanie .. . 8

silnika Sprawno$¢ uwzglednia [%]
, - wszystkie momenty

Réwnolegte mocowanie tarcia

silnika

Warunki otoczenia

Zakres temperatur pracy [°C]

Temperatura otoczenia [°C]

Temperatura przechowywania [°C]

Wilgotnos¢ [%]

Wysokos$¢ instalacji [m]

* Dlugosci skokéw posrednich mozna wyznaczy¢ metoda interpolacii.
1) ,Kod zamowieniowy” (strona 52)

ETHO050
MO05 M10 M20
5 10 20
20

bezstopniowo w zakresie
50-1200 + skoki

standardowe
333 667 1333
333 666 1318
238 462 917
177 345 684
139 270 536
4 8 15
7000 4400
9300
4920 2460
7870 3930 1960
5480 2740 1370
2910 3250 2740
8.2 12.4 15.6
9.1 9.3
7.7 7.7
5.4 5.4
1131 565 283
1018 509 254
2.2 2.3 2.5
8.6
0.15
1.85
30.3 30.6 38.0
25.3 25.7 33.1
97.7 924 106.4
+0.03
+0.05
90
81
-10 ... +70
-10 ... +40
-20 ... +40

0...95 % (bez kondensaciji)

maks. 3000

ETHO080
MO05 M10 M32
5 10 32
32

bezstopniowo w zakresie
50-1600 + skoki

standardowe
267 533 1707
267 533 1707
267 533 1707
264 501 1561
207 394 1233
168 320 1006
140 267 841
4 8 15
25100 10600
17800 11620 3630
10720 3350
3140 7500 6050
15.7 44 .4 60.0
175 22.8
17.5 22.8
17.5 21.1
1131 565 177
1018 509 159
6.9 7.6 8.7
18.7
0.59
4.93
215.2 213.6 301.9
166.2 164.5 252.9
527.7 470.0 585.4



Sitownik elektryczny serii ETH
Parametry techniczne

Skoki, predkosci i przyspieszenia

2000 + skoki standardowe
Maks. dopuszczaina predkos¢ diaskoku=
333 667
333 622
241 457
185 354

148 284
122 235
102 198
88 170
76 148
8 10

56000
ST 50800
43200
35600
16570 24390

Maks. przenoszony moment obrotowy / wspétczynnik sprezystosci

 n<100min' o Nmlo 100 200

100 170

Masa

39
1.2
7.8

Masowe momenty bezwtadnosci

Rwnolegle mocowanie silnika bez skoku  [kgmm?] 5860 6240
Osiowe mocowanie silnikabezskoku ~ [kgmm?] 2240 2620
Réwnolegle/osiowe mocowanie silnka nametr  [kgmm#/m] 4270 4710

Doktadnos¢: Powtarzalnos¢ pozycjonowania w obu kierunkach (wg PN-ISO 230-2)

Osowe mocowanie stk m 1005
e T

+0.07

Sprawnosé

S EE -
i Bl -

Warunki otoczenia

-10 ... +70
-10 ... +40
-20 ... +40
0...95 % (bez kondensaciji)
maks. 3000

* Dhugosci skokéw posrednich mozna wyznaczy¢ metoda interpolaciji.
1) ,Kod zaméwieniowy” (strona 52)

Dane techniczne odnosza si¢ do warunkéw normalnych i wytacznie do pojedynczych trybéw pracy i obciazenia. Przy wystepowaniu obcigzen
ztozonych nalezy w oparciu o ogdlne prawa fizyki i normy techniczne okresli¢, czy wymagane jest odpowiednie zmniejszenie poszczegéinych
wartosci znamionowych. W przypadku watpliwosci nalezy skontaktowac sie z firma Parker.
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Procedura doboru krok po kroku

Ponizej przedstawiono poszczegodlne kroki umozliwiajgce dobor wiasciwej wiel-  #==

kosci sitownika elektrycznego. Sitownik elektryczny nalezy dobra¢ w oparciu o == = 7

okreslone parametry wymagane dla przewidywanego zastosowania. Wymagane

parametry nalezy oblicza¢ w sposéb podany w poszczegdlnych krokach proce-
dury doboru. Jesli wymagane w danym zastosowaniu parametry przekraczajg
wartosci dopuszczalne, nalezy dobra¢ wiekszy sitownik elektryczny i ponownie
sprawdzi¢ wartosci dopuszczalne. Mozliwe jest, Zze sitownik elektryczny o mniej-
szej wielkosci bedzie rowniez spetniat wymagania.

Automatyczny dobér wielkosci urzadzenia przy uzyciu oprogramowania ,,EL Sizing Tool”
Specjalne oprogramowanie utatwia proces doboru. Do pobrania z: www.parker.com/eme/eth

Krok

10

1

12

13

14

15

Wymagane
parametry

Doktadnos$é, warunki
otoczenia

Wymagana przestrzen

Sity osiowe

Wymagana maksymalna
sita osiowa

Maksymalna predkosc¢

Maksymalne
przyspieszenie

Dobér skoku

Dopuszczalna

sita nacisku przy
uwzglednieniu ryzyka
wyboczenia

Okres eksploatacji

Dopuszczalne
obcigzenie boczne

Cykl smarowania

Silnik / przektadnia

Kotnierz montazowy
silnika

Rodzaj mocowania

Tloczyska sitownika

Dobor

Sprawdzenie podstawowych warunkéw uzycia sitownika
ETH w aplikaciji.

Sprawdzenie dostepnej przestrzeni i wybranie sposobu
mocowania silnika: osiowo lub réwnolegle.

Obliczenie sit osiowych w poszczegélnych fazach cyklu
roboczego.

Okreslenie maksymalnej wymaganej sity osiowe;j (sita
ciagnaca i pchajgca)

Dobor sitownika na podstawie maksymalnej wymaganej
sity ciggnacej / pchajgcej (na podstawie parametréw dla

wybranej opcji mocowania silnika: osiowo lub réwnolegle).

Dobdr skoku sruby dla wybranego sitownika.

Sprawdzenie, czy maksymalne przyspieszenie jest
wystarczajgce.

Wybor zgdanego skoku:

Okreslenie wymaganego skoku na podstawie skoku
uzytkowego i przesuwéw bezpieczenstwa.

Wybra¢ zgdany skok z listy standardowych wartosci
skoku lub w przypadku braku zgdanego skoku: Okresli¢
dtugos¢ skoku uzytkowego ze stopniowaniem co 1 mm.
Uwaga! Nalezy uwzgledni¢ minimalny i maksymalny
mozliwy skok.

Sprawdzenie maksymalnej sity nacisku w zaleznosci od
skoku i sposobu mocowania.

Sprawdzi¢ mozliwos$¢ uzycia innego sposobu mocowania,
ktory pozwoli uzyska¢ maksymalng site nacisku.

Okreslenie dtugosci okresu eksploatacji na podstawie
rébwnowaznej sity osiowej, warunkéw otoczenia
(wspotczynnik roboczy) oraz wykreséw nominalnego
okresu eksploatac;ji.

Okreslenie wielkosci sit bocznych dla danego
zastosowania oraz poréwnanie z dopuszczalnymi sitami
bocznymi (w zaleznosci od skoku).

Sprawdzenie, czy wymagany okres smarowania jest
odpowiedni do warunkéw otoczenia w przewidywanym
zastosowaniu.

Obliczenie momentu obrotowego niezbednego do
wytworzenia w sitowniku ETH wymaganej sity.
Wybér odpowiedniego silnika.

Dobdr odpowiedniego kotnierza montazowego silnika.

Wybdr sposobu mocowania sitownika elektrycznego.

Dobor koncéwki ttoczyska sitownika do mocowania
obcigzenia.

Wskazowki patrz rozdziat ...
,Parametry techniczne” (strona 8)

»Wymiary” (strona 21)

,Obliczenie wymaganej sity
osiowej” (strona 11)

Okreslenie maksymalnej
wymagane;j sity osiowej (strona 12)

,Parametry techniczne” (strona 8)

,Parametry techniczne” (strona 8)
,Parametry techniczne” (strona 8)

~Skok, skok uzyteczny i przesuw
bezpieczenstwa” (strona 19)
,Kod zamoéwieniowy” (strona 52)
,Parametry techniczne”

(strona 8)

,Dopuszczalne osiowe sity nacisku”
(strona 15)

,Okres eksploatacji” (strona 13)

Obcigzenie boczne (strona 17)
Wykresy (strona 17)

»~Smarowanie” (strona 20)

,Dobor silnika i przektadni”
(strona 25)

»Warianty mocowania silnika”
(strona 22)

»Sposoby mocowania” (strona 26)

,Wykonanie ttoczyska sitownika”
(strona 31)



Sitownik elektryczny serii ETH
Obliczenie wymagane;j sity osiowej

Obliczenie wymaganej sity osiowej

Podane ponizej wzory 1 i 2 zawierajg rownania matematyczne do obliczania sity osiowej wymaganej do wysuwania lub
cofania tloczyska sitownika. Wartosci sit osiowych stuzg do sprawdzenia, czy sitownik zapewnia uzyskanie wymaganych sit
oraz czy dopuszczalne obcigzenie przy wyboczeniu nie jest przekroczone. Na podstawie sit osiowych okresla sie réwniez
okres eksploatacji.

Formula symbols (Formula 1-2)
= Sily osiowe podczas wysuwu w N

= Sity osiowe podczas cofania w N

nyext = Zewnetrzna sita osiowa w N

Fu Fa ext Sita ciezkosci dziatajagca na dodatkowg mase w N
FG,KSG ﬁi’ra ciezkosci dziatajgca na koncowke ttoczyska sitownika w
FG‘Ks Sita cigzkosci dziatajgca na ttoczysko sitownika w N

= Dodatkowa masa w kg

= Masa koncdwki ttoczyska sitownika w kg (patrz ,Wykonanie
ttoczyska sitownika” na stronie 31)

Masa ttoczyska sitownika przy skoku zerowym w kg (patrz
tabela ,Parametry techniczne” na stronie 8)

= Masa tloczyska sitownika na 1 mm skoku w kg (patrz tabela
,Parametry techniczne” na stronie 8)

Skok = Wybrany skok w m
ak;j = Przyspieszenie na tloczysku sitownika w m/s?
o = Kat ustawienia w °

Obcigzenia w czasie pracy Fmax = Maksymalna dopuszczalna sita osiowa w N
Firext = Zewnetrzna sita tarcia w N

Indeks ,j” dotyczy poszczegdinych faz w cyklu roboczym

Obliczenie sit osiowych
Nalezy obliczy¢ sity osiowe wystepujace w kazdej z faz w cyklu roboczym.

Wysuw tloczyska sitownika:

F =F Wzér 1

X,a,)

+F

x,ext frext

+ (M + M +m +m * Skok) ® (g, + sina. * 9.813)

Ks,Skok

Cofanie tloczyska sitownika:

F =F Wzor 2

X,8,)

H m
X,ext - frext + (mext + mKse + mKs,U + mKs,Skok. SKOK) * (_aK,j +Sina ¢ 981?)

Przyktadowe obliczenia:

<

Trapezowy
przebieg predkosci

Predkos¢ [m/s]

Montaz pionowy z
- ETH050
X

- Skok $ruby =5 mm *
- Koncowka ttoczyska: gwint zewnetrzny
- Przyspieszenie aK = 4 m/s?
-m,, = 150 kg

=015k
“Mye =0, g '
-men=0,15kg v .
= My ok — 1,85 kg/m Mex =150 kg
- Kat ustawienia a = -90°

- Skok =500 mm =0,5m

- Trapezowy przebieg predkosci i
-F .= 1000 N

- Zewnetrzna sita tarcia = 30 N

Czas [s]

Fxext=1000 N

*
f Femn=30N

Ruch ttoczyska do przodu: przemieszczanie masy w dét Ruch ttoczyska do tytu: przemieszczanie masy w gére

Przypadek obcigzenia: przyspieszanie
F.,, =1000N + 30N + (ISOkg +0,15kg +0,15kg + 185 %% O,Sm] -[41, +5in(-90°) 9,812} =15IN
m s §°
Przypadek obcigzenia: stata predko$¢
kg m . m
F, . =1000N +30N +| 150kg +0,15kg +0,15kg +1,85=>-0,5m |-| 0—-+sin(~90°)-9.81—- | = ~454N
m s s
Przypadek obcigzenia: zwalnianie

F,,. =1000N +30N +[150kg+0,15kg +0,15kg + 1,85k—g-o,st-(744+sin<790°)-9,81¥] =-1058N
m s s

Przypadek obcigzenia: przyspieszanie
kg m . m
F,,, =1000N —30N +| 150kg +0,15kg +0,15kg +1,85—=-0,5m || —4— +5in(-90°)-9,81— | = ~1118N
m s s
Przypadek obcigzenia: stata predko$¢
kg m . " m
F,,s =1000N = 30N + | 150kg + 0,15kg + 0,15kg +1,85=--0,5m |-| 0—+sin(-90°) - 9,81 | = —514N
m s° s
Przypadek obcigzenia: zwalnianie

F.,,=1000N - 30N + (1 SOkg +0,15kg + 0,15k + 185°5 . o,s;n) . (4if + sin(790°)~9,81ﬂ2) =9IN
m s s




Sitownik elektryczny serii ETH
Dobor wielkosci siownika oraz skoku sruby pociggowej

Dobor wielkosci sitownika oraz skoku sruby pociggowej
Wymagana maksymalna sita osiowa

Obliczy¢ maksymalng site osiowg (strona 11), ktéra ma by¢ wywierana przez
sitownik elektryczny.

Wstepny dobor sitownika elektrycznego

Poréwnac obliczonag, wymagang wartos¢ sity z rzeczywistymi danymi
technicznymi serii ETH (strona 8), aby okresli¢ wielkos$¢ profilu korpusu, ktora
zapewni uzyskanie wystarczajgcej wartosci sity.

Po okresleniu wielkosci profilu sprawdzi¢, czy wymiary urzadzenia sa
odpowiednie do przestrzeni dostepnej w przewidywanym zastosowaniu
(uwzgledniajgc rownolegty lub osiowy montaz silnika).

Wymagana predkosé maksymalna

Maksymalna predkos¢ sitownika elektrycznego zalezy od wielkosci skoku.
Dla wybranej wielkosci sitownika okresli¢ na podstawie jego dopuszczalnej
predkosci (strona 8) wielko$¢ skoku sruby pociggowej wiasciwg dla
przewidywanego zastosowania przy wymaganej dtugosci skoku sitownika.

Po okresleniu doktadnej dtugosci skoku sitownika nalezy ponownie sprawdzic¢
wartos¢ predkosci.

Wymagane maksymalne przyspieszenie

Maksymalne przyspieszenie zalezy od skoku $ruby pociggowej i stanowi
dodatkowe kryterium przy doborze wtasciwego sitownika elektrycznego.
Parametr ten jest podany w ,Parametrach technicznych” (strona 8).



Okres eksploatac

Nominalny okres eksploatacji'

Sitownik elektryczny serii ETH
Okres eksploatacji

Nominalny okres eksploatacji sitownika elektrycznego mozna wyznaczy¢ z wykresow znajdujgcych sie na stronie 14.
Sity obliczone dla kazdej fazy cyklu roboczego nalezy zsumowac¢ w celu uzyskania rownowazne;j sity osiowej Fm
,Obliczenie wymagane;j sity osiowej” (strona 11). W przypadku wystepowania sit osiowych o przeciwnych znakach nalezy

obliczy¢ dwie réwnowazne sity osiowe:

* F,, dlawszystkich sit ze znakiem dodatnim. Sity ze znakiem ujemnym sg przeliczane na zero.
+ F_,dla wszystkich sit ze znakiem ujemnym. Sity ze znakiem dodatnim s3 przeliczane na zero.

FA
Fx,1

Fx,4
Fx,2 H
Fm1

Przy obliczaniu F_:

Fx,3=Fx,5=0

S
Przy obliczaniu F_,:

Fx,1=Fx,2=Fx,4=0

Rzeczywisty okres eksploatacji
Rzeczywisty okres eksploatacji
mozna okresli¢ jedynie w przyblizeniu
z uwagi na wptyw wielu réznych
czynnikow. Przy wyznaczaniu
nominalnego okresu eksploatacji L
nie sg uwzgledniane, na przyktad,
wystepujgce niewystarczajgce
smarowanie, wstrzasy czy drgania.
Whplyw tych czynnikdw mozna
jednak okresli¢ przez zastosowanie
wspotczynnika roboczego fw.
Rzeczywisty okres eksploatacji
oblicza sie¢ w nastepujacy sposob:

L

fw

_ L
~fs Wzér 4
w

Stosowane symbole (wzory 3 i 4)

Fm = Réwnowazna sita osiowa w N
Fyj = Wypadkowa sita osiowa w N, patrz wzory 1 i 2, strona 11
Sj = Przesuw wywotany dang sitg Fw. w mm
Stotal = Przesuw catkowity w mm
14
Liw = Okres eksploatacji z uwzglednieniem wspoétczynnika roboczego w km
fw = Wspotczynnik roboczy, patrz tabela ,Wspotczynnik roboczy” strona 13

Nominalny okres eksploatacji w km, patrz ,Okres eksploatacji” wykresy strona

Obliczenie

-3 1 (F3 3 3
Frrz _\/ S (F,®s +F,®s,+F o5 +.)

Wzér 3

Dla wartosci rownowaznych sit osiowych nalezy odczyta¢ nominalny okres
eksploatacji L w km z wykresow na stronie 14.

W przypadku obciazenia obustronnego nominalny okres eksploataciji jest rowny:

L= (LM 4 Ly t) 09 Wzér 3.1
Wspétczynnik roboczy f,
Przemieszczenia podczas cyklu L lir ol
brak lekkie s$rednie ciezkie
Ponad 2,5 obrotéw Sruby 1.0 1.2 14 1.7
1 do 2,5 obrotéw sruby* (praca przy 18 21 25 30

matym skoku)

* Po realizacji maks. 10 000 cykli przemieszczen roboczych nalezy wykona¢
smarowanie (patrz okresy smarowania).

Wymagania dla wspétczynnika roboczego fw:

. Sitowniki elektryczne z zewnetrznym prowadzeniem

. Przyspieszenia < 10 m/s?

W przypadku koniecznosci wykonania szczegoétowych obliczen badz specjalnych zatozen
podstawowych oraz gdy wspoétczynnik roboczy jest < 1,5 zalecane jest skontaktowanie sie
z firma Parker.

Dlugosci przesuwu tloka podczas smarowania dla pracy sitownika przy
matym skoku

2 7 ETHO32 ETHO50 ETHO80 ETH100
S0
mﬁ.ﬁ,
§§-§ MO5 M10 M16 MO5 M10 M20 MO5 M10 M32 M10 M20
.Gn.g
829
g‘-‘% >45 >54 >58 >40 >46 >58 >47 >65 >95 >102 >140

Jesli okres eksploatacji ma by¢ wyrazony
liczbg mozliwych cykli roboczych, nalezy
podzieli¢ okres eksploatacji podany w km
przez podwojng wartosé pokonywanego
skoku. Przy obliczaniu rownowaznej

sity osiowej (Fm) nie sg uwzgledniane
czasy przestoju, poniewaz s = 0. Nalezy
pamietaé, aby uwzglednia¢ skok roboczy
oraz skok powrotny.

Indeks ,,j” dotyczy poszczegélnych faz w cyklu roboczym

' Jako nominalny okres eksploatacji okreslany jest okres osiggany przez 90% liczby podobnych sitownikéw elektrycznych do momentu
wystgpienia pierwszych oznak zmeczenia materiatu.



Sitownik elektryczny serii ETH
Okres eksploatacji

Wykresy

Wartosci podane na wykresach moga by¢ stosowane pod warunkiem przestrzegania zalecanych okreséw smarowania (patrz punkt
smarowanie). Wykresy zostaty sporzgdzone zgodnie z normg DIN ISO 3408-5

ETHO032

2400
2200
2000

1800

1600
1400

1200

M10
M16

1000

800
MO05

600

400 e=——ETH032, M0S

Réwnowazna sita osiowa Fm [N]

@==sETH032, M10
w==sETHO32, M16

200

0

0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000 18000 20000

Nominalny okres eksploatacji L [km]

11000
__, 10000
Z
9000
£
w
© 8000
2
S 7000
[72]
o
g %0
g 0 M10
N
N 4000 M32
=
S 3000
c
% 2000 a=mETHO80, M05 MO05
(1

== ETHO080, M10
===ETHO080, M32

0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000 18000 20000

Nominalny okres eksploatacji L [km]

Wymagania dla nominalnego okresu eksploatacji

»  Temperatura fozyska i $ruby w zakresie od 20°C do
40°C.

*  Brak czynnikéw wptywajgcych ujemnie na
smarowanie, np. zanieczyszczen zewnetrznych.

*  Smarowanie wykonywane zgodnie z wytycznymi.

*  Przestrzeganie we wszystkich przypadkach podanych
wartosci sit nacisku, predkosci oraz przyspieszenia.

*  Praca bez kontaktu z mechanicznymi ogranicznikami
krancowymi (zewnetrznymi lub wewnetrznymi), brak
innych, nagtych obcigzen, co wynika z warunku
nieprzekraczania podanej maksymalnej sity sitownika.

ETHO050
4500
4000
3500
3000

2500 M10 .
2000
M20

1500

1000
w=ETHO050, MO5

Réwnowazna sita osiowa Fm [N]

500 e=mETH050, M10
=== ETH050, M20
0
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000 18000 20000
Nominalny okres eksploatacji L [km]
30000
27500
Z. 25000
£
LL 22500
®©
= 20000
kel
(]
38 17500
15000 M20
[
®© 12500
N
@ 10000 M10
3
c 7500
.% 5000 e==eETH100, M10
o
2500 ETH100, M20
0
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000 18000 20000

Nominalny okres eksploataciji L [km]

+  Brak zewnetrznych obcigzen bocznych.

*  Wspotczynnik roboczy fw = 1. Szczegoty dotyczace
obliczania rzeczywistego okresu eksploatacji oraz
odnosnego wspoétczynnika roboczego patrz rozdziat
,Okres eksploatacji” strona 13.

* Niestosowanie wysokich warto$ci jednoczesnie dla
kilku parametrow roboczych (na przyktad praca przy
maksymalnej predkosci i sile nacisku).

»  Brak oscylacji wielkosci regulowanych podczas
przestoju.



Sitownik elektryczny serii ETH
Dopuszczalne osiowe sity nacisku

Dopuszczalne osiowe sity nacisku

Wynikajg z ryzyka wyboczenia i zalezg od dtugosci skoku i metody mocowania; sity ciaggngce nie powodujg ryzyka

wyboczenia.
Sprawdzi¢, czy maksymalna sita osiowa (strona 11) jest dopuszczalna dla planowanej metody mocowania oraz zgdanego
skoku.
Wykresy
Przypadek 1 Przypadek 2 Przypadek 3
Mocowanie sitownika za pomocg kotnierzy Mocowanie sitownika za pomocg kotnierzy Mocowanie sitownika za pomocg jarzma,
lub ptyt montazowych lub na tapach. lub ptyt montazowych lub na fapach. tylnych widetek lub innego tylnego
Przedni koniec sitownika zamocowany na Przedni koniec sitownika zamocowany elementu mocujacego (np. tylnej ptyty
sztywno. na sztywno. Ttoczysko bez prowadzenia montazowe;j).
Ttoczysko z prowadzeniem osiowym. osiowego. Zewnetrzna sita przytozona do Ttoczysko z prowadzeniem osiowym.
osi sitownika.
1} o
ETHO032 - Przypadek 1 ETHO032 - Przypadek 2 ETHO032 - Przypadek 3
4000 4000 Mi0 4000
Vil
3500 3500 =05 ‘\ 3500 ‘_msﬂm
3000 Mos 3000 N 3000 \
= 20 M16 = 2500 Mi6 = 2500 \
o 2000 g 2o \\ o 2000 LN
B 150 & 1500 N & 1500 N\
1000 1000 1000 N\
500 500 500 \\
0 0
’ 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
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Sitownik elektryczny serii ETH
Dopuszczalne osiowe sity nacisku

Przypadek 1 Przypadek 2 Przypadek 3
Mocowanie sitownika za pomocg kotnierzy Mocowanie sitownika za pomocg kotnierzy Mocowanie sitownika za pomocg jarzma,
lub ptyt montazowych lub na tapach. lub ptyt montazowych lub na fapach. tylnych widetek lub innego tylnego
Przedni koniec sitownika zamocowany na Przedni koniec sitownika zamocowany elementu mocujgcego (np. tylnej ptyty
sztywno. na sztywno. Ttoczysko bez prowadzenia montazowej).
Tloczysko z prowadzeniem osiowym. osiowego. Zewnetrzna sita przytozona do Ttoczysko z prowadzeniem osiowym.

osi sitownika.

ETHO080 - Przypadek 1 ETHO080 - Przypadek 2 ETHO080 - Przypadek 3
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Sitownik elektryczny serii ETH
Dopuszczalne obcigzenie boczne

Dopuszczalne obciazenie boczne

Tioczysko i nakretka sruby pociggowej sitownika
elektrycznego sg elementami slizgowymi wykonanymi

z wysokiej jakosci tworzywa sztucznego i o wymiarach
zapewniajgcych kompensacje obcigzen bocznych.
Sitowniki elektryczne o dtuzszym skoku pozwalajg na
kompensacje wiekszej sity bocznej przy tej samej dlugosci
wysuniecia ttoczyska. Dlatego niekiedy korzystne moze

Dopuszczalne sity boczne przy montazu pionowym
Y

Sita boczna [N]

Sita boczna [N]
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by¢ wybranie dtuzszego skoku niz wymagany w danym
zastosowaniu w celu zwigkszenia dopuszczalnej sity
bocznej. Jezeli wystepujgce sity boczne sg wieksze niz
dopuszczalne lub przy jednoczesnym wystepowaniu
maksymalnej sity osiowej, nalezy zastosowac opcjonalng
prowadnice ttoczyska (opcja R).

Dopuszczalne sily boczne przy montazu poziomym

S

1: Dlugos$¢ wysunigcia
2: Punkt przytozenia sity — w $rodku gwintu tloczyska sitownika
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Wykresy odnoszg sie do $redniej predkosci przesuwu réwnej 0,5 m/s, temperatury otoczenia 20°C oraz dowolnego potozenia korpusu.



Sitownik elektryczny serii ETH
Dopuszczalne obcigzenie boczne

Dopuszczalne sity boczne przy montazu pionowym Dopuszczalne sily boczne przy montazu poziomym

1: Dlugo$¢ wysuniecia
2: Punkt przytozenia sity — w $rodku gwintu ttoczyska sitownika
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Wykresy odnoszg sig do $redniej predkosci przesuwu réwnej 0,5 m/s, temperatury otoczenia 20°C oraz dowolnego potozenia korpusu.




Sitownik elektryczny serii ETH

Skok, skok uzyteczny i przesuw bezpieczenstwa

Skok, skok uzyteczny i przesuw bezpieczenstwa

Obliczenia

Skok:

Skok, ktéry nalezy podaé w

kodzie zamowieniowym, oznacza
maksymalny mozliwy mechanicznie
skok miedzy wewnetrznymi
ogranicznikami krancowymi.

Skok uzyteczny:
Skok uzyteczny to odlegtosé, ktéra

jest wykorzystywana w danej aplikacji.

Jest on zawsze mniejszy niz skok
sitownika.

Przesuw bezpieczenstwa (S1 i S2):

Przesuw bezpieczenstwa (S1i S2):
Przesuwy bezpieczenhstwa sg
wymagane do wyhamowania ruchu
ttoczyska sitownika po minieciu
wytgcznika krancowego, wytgcznika
awaryjnego i unikniecia jego kontaktu
z mechanicznymi ogranicznikami
krancowymi.

Wykres
100
90
80
70
60
50
40
30

20

Przesuw bezpieczenstwa dla jednej strony [mm]

400

600

Skok
b Pyzesuyvt b Pyzesuyvt
ezplengns wa Skok uzyteczny ezplegzzens wa
— 8
WL ii AL
| E— "Ij_ 1T

Ponizszy wykres przedstawia
zalecane minimalne wartosci
przesuwu bezpieczenstwa w
zaleznosci od skoku sruby pociggowej
oraz predkosci maksymainej,

ktore, jak pokazuje praktyka, sg
wystarczajgce dla wiekszosci
zastosowan. Dla wymagajgcych

b MO5:
C e M10:
d e M10:

f o= M16:
g e M20:
h e M20:
| e— M32:

800 1000
Predkos$é [mm/s]

1200 1400

zastosowan (duze wartosci mas i
wysoka dynamika przesuwow) nalezy
obliczy¢ i odpowiednio zwiekszy¢
przesuw bezpieczenstwa (dobor
wielkosci sitownika mozliwy na
zgdanie).

ETHO032 & ETH050
ETHO080
ETHO032 & ETH050
ETH080

: ETH100

ETH032
ETHO050
ETH100
ETHO080

1600 1800

Informacja: Przesuw bezpieczenstwa odczytany z wykresu dotyczy jednej strony. Oznacza to, ze warto$¢ odczytang z wykresu nalezy
pomnozy¢ przez 2, aby uzyskac catkowity przesuw bezpieczenstwa. Wykres zostat sporzadzony w oparciu o maksymalne
wartosci przyspieszenia / hamowania sruby pociggowe;j



Sitownik elektryczny serii ETH
Przesmarowywanie

Przesmarowywanie

Wszystkie wielkosci korpusu
posiadajg standardowe gniazdo
do smarowania nakretki Sruby
(oznaczenie ,1” w kodzie
zamowieniowym, strona 52).

e, ====]

Opcja 1: Smarowanie gtéwne (standard)

T —

Opcja 2...5: Smarowanie poprzez otwor w czesci srodkowej profilu

".

Okresy smarowania

Okresy smarowania zalezg od wa-
runkéw pracy (nominalna wielkosc,
skok, predkos¢, przyspieszenie, obcia-
zenia itp.) oraz warunkéw otoczenia
(np. temperatury). Wptyw czynnikéw
zewnetrznych takich jak wysokie ob-
cigzenia, wstrzgsy i drgania powodu-
je skrocenie okreséw smarowania.

Normalne warunki pracy:

+ Srednia predkos¢: 0,5 x v__,_
*  Wspodtczynnik roboczy fw = 1,0
» Brak wstrzaséw i drgan

W przypadku matych obcigzen oraz
braku wstrzgséw i drgan okresy sma-
rowania moga by¢ wydluzone. W
normalnych warunkach pracy nalezy
stosowac¢ podane okresy smarowania.
Jesli catkowity przesuw w ciggu roku
jest mniejszy niz podane dla okreséw
smarowania, nalezy co najmniej raz w

2 210 1

Yool, Yool,

L

P

1: Smarowanie gtéwne (standard)

2: Smarowanie opcjonalne (mozliwe na
wszystkich 4 bokach).

Lp: dtugos¢ profilu korpusu

Dzieki tatwo dostepnemu gniazdu
smarowanie sitownika jest bardzo pro-
ste. W tym celu nalezy kontrolowanie
cofng¢ ttoczysko sitownika z niewiel-
kg predkoscig do ogranicznika kran-
cowego i napetni¢ sitownik smarem.
Gniazdo do smarowania znajduje sie
zawsze na prawym boku korpusu.

Jedli z uwagi na ograniczong prze-
strzen roboczg dostep do standardo-
wego gniazda smarowania jest utrud-
niony, gniazdo moze by¢ umieszczone
w czesci srodkowej profilu w potoze-
niach okreslonych przez odpowiedni
numer opcji podany w kodzie zamo-
wieniowym. Aby zapewni¢ swobodny
dostep do gniazda, bez wzgledu na
sposéb zamontowania sitownika w in-
stalacji, mozliwy jest wybér potozenia
gniazda na profilu (patrz kod zamoéwie-
niowy strona 52). Otwor umieszczony
jest doktadnie w osi srodkowej alumi-
niowego profilu korpusu.

roku wykona¢ smarowanie sitownika.
Nalezy zawsze wykonaé¢ smarowanie
sitownika w przypadku jego nieuzywa-
nia przez dtuzszy czas!

W  sitowniku zastosowano s$rodek
smarny marki Kluber, ktory jest dostep-
ny w sprzedazy na catym swiecie.

 Stosunek obcigzenia Fm/F__ :20%
ETH032 ETH050 ETH080 ETH100
Mo05 M10 M16 Mo05 M10 M20 Mo05 M10 M32 M10 M20
240 km 480 km 760 km 240 km 480 km 960 km 240 km 480 km 1530 km 240 km 480 km

Inne warunki pracy powodujg skrocenie okresow smarowania. W normalnych warunkach pracy nalezy stosowac podane okresy

smarowania.
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Wymiary

Sitownik elektryczny

do osiowego mocowania silnika

Sitownik elektryczny

do réwnolegtego mocowania silnika

Wymiary Wersja standardowa (wykonanie IP)

Wielkos¢ sitownika Jednostka
Skok $ruby

C [mm]
G1 [mm]
G2 [mm]
P [mm]
A1 [mm]
A2 [mm]
AM [mm]
BG (=BN+BS) [mm]
BN_ Dtugos¢ uzytkowa [mm]
gwintu

BS Szerokos$¢

sptaszczenia pod klucz

pzski > a1}
(bez gwintu)

BH [mm]
DD gwint otworu

montazowego (" i)
E [mm]
EP

B [mm]
FF [mm]
JJ [mm]
KK [mm]
KV [mm]
MM h9 [mm]
TG [mm]
KW [mm]
N1 [mm]
FB [mm]
VD [mm]
BB [mm]
VE [mm]
WH [mm]
B [mm]

AM
KV(% -
s
8 2 sH +-+-—- +-—o
FF
Z) 1
DD KW [A1] A2 P+* ‘ - ]
WH c+ |
Gi+* L1
PD4 , ,_FB
————— e |
AM VE BG Q
8 -
KV(SW) ———— 1 a Z
al 2 ¥ o
sfdrCWH - - — I Hal
: 0 izl | T
O™ || kw [A1]A2 P+ T VD T
- o
WH C+
G2+*
ETH032 ETHO050 ETHO080 ETH100
MO05 M10 M16 MO05 M10 M20 MO05 M10 M32 M10 M20
93.6 102.6 106.6 99.5 105.5 117.5 141.5 159.5 189.5 w
(936) (102.6) (106.6) (100.5) (106.5) (118.5) (142.5) (160.5) (190.5)
133 142 146 154 160 172 197 215 245 323 361
(180.5) (189.5) (193.5) (198.5) (204.5) (216.5) (259.5) (277.5) (307.5) (349.5) (387.5)
180.5 189.5 193.5 194 200 212 257 275 305 451 489
(228.5) (237.5) (241.5) (239) (245) (257) (320) (338) (368) (478.0) (516.0)
66 75 79 67 73 85 89 107 137 162 200
14 (60) 15.5 (58.5) 21 (82) o
17 185 32 -
22 32 40 70
16 25 26 32
1 20 20 22
5 5 6 10
9 12.7 18.5 -
M6x1.0 M8x1.25 M12x1.75 -
46.5 63.5 95 120
46.5 63.5 95 175
16 24 30 -
0.5 0.5 1.0 0
M6x1.0 M8x1.25 M10x1.5 M16x2
M10x1.25 M16x1.5 M20x1.5 M42x2
10 17 22 46
22 28 45 70
32.5 46.5 72 89
5 6.5 10 10
126 160 233.5 347
47.5 (48) 40 (40.5) 60 (60.5) 128
4 4 4 4
30 40 45 90 d8
12 16 20 20
26 37 46 51
30d11 40 d11 60 d11 90 d8

™ Gwint ,DD” jest wymagany tylko przy metodzie montazu ,F”.
* ETH100 nie posiada gwintowanych otworéw montazowych na dolnej powierzchni.



Sitownik elektryczny serii ETH
Warianty mocowania silnika

Warianty mocowania silnika Yyt

SMH60-B08/9
K1A  MH56-B05/9 40 63 ¢ 20
K1B  SMH60-B05/11 60 75 1" 23
K1B MH70-B05/11 60 75 1 23 60.0 70.0
K1B NX3 60 75 1 23
K1C SMH82-B08/14 80 100 14 30 67.0 82.0
PS60 50 70 16 40 77.0 63.5
72.0 63.5

SMH60-B08/9

K1A  MH56-B05/9 40 63 © 20
K1B SMH60-B05/11 60 75 1 23
9.0 70.0
K1B MH70-B05/11 60 75 1 23
K1B NX3 60 75 1 23 675
K1C SMH82-B08/14 80 100 14 30 14.0 82.0
P1A  PS60 50 70 16 40 22.0 63.5
40 52 14 35 16.0 63.5

SMH60-B05/11

K1B MH70-B05/11 60 75 1" 23 59 70
K1B NX3 60 75 1 23 59 70
K1C SMH82-B08/14 80 100 14 30 63 82

K1E SMH82-B05/19 95 115 19 40 84 100
K1E SMH100-B5/19 95 115 19 40 84 100
K1E MH105-B5/19 95 115 19 40 84 105

K1D MH105-B9/19 80 100 19 40 84 105
K1D SMH82-B08/19 80 100 19 40 84 82
K1D NX4 80 100 19 40 84 82

PS60 50 70 16 40 74 63.5

63.5

SMH60-B05/11

K1B  MH70-B05/11 60 75 1" 23 ¢ 70
K1B NX3 60 75 1" 23 © 70
K1C SMH82-B08/14 80 100 14 30 87.5 13 82
K1F  SMH100-B5/14* 95 115 14 30 13 100
P1A  PS60 50 70 16 40 24 63.5
P1G PE3 40 52 14 35 16 63.5

* Kod zaméwieniowy SMH100-B5/14: ,, SMH100 A A A ET...” (wymiar $rednicy watu silnika jest zastgpiony przez litery ,ET”)
(brak w katalogu silnikéw) tylko ze sprzezeniem zwrotnym: Resolwer, G5, A7

Wat napedowy w silnikach jest zawsze wyposazony w rowek wpustowy. Dodatkowe opcje montazu silnika na zyczenie.
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Sitownik elektryczny serii ETH
Warianty mocowania silnika

Wymiary [mm]

K1E SMH82-B05/19 94.5

K1E SMH100-B5/19 95 115 19 40 94.5 100
K1E MH105-B5/19 05 115 19 40 945 100
K1D MH105-B9/19 80 100 19 40 94.5 96
K1D SMH82-B08/19 80 100 19 40 94.5 96

K1D NX4 80 100 19 40 94.5 96
K1K  MH145-B5/24 130 165 24 50 104.5 145
K1K  SMH142-B5/24 130 165 24 50 104.5 145

K1J MH105-B6/24 110 130 24 50 104.5 116
K1J SMH115-B7/24 110 130 24 50 104.5 116
K1J  NX6 110 130 24 50 104.5 116
P1B PSS90 80 100 22 52 106.5 95

P1H 100 94.5
! SMH82-B05/19 115

K1E SMH100-B5/19 95 115 19 40 15 100
K1E MH105-B5/19 95 115 19 40 15 100
K1D MH105-B9/19 80 100 19 40 15 96
K1D SMH82-B08/19 80 100 19 40 15 96
K1D NX4 80 100 19 40 15 96
K1K  MH145-B5/24 130 165 24 50 130 15 145
K1K SMH142-B5/24 130 165 24 50 15 145
K1J MH105-B6/24 110 130 24 50 15 116
K1J SMH115-B7/24 110 130 24 50 15 116
K1J  NX6 110 130 24 50 15 116
P1B PSS90 80 100 22 52 30 95
P1H PE4 80 100 20 40 12 95

Wat napedowy w silnikach jest zawsze wyposazony w rowek wpustowy. Dodatkowe opcje montazu silnika na zyczenie.
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Sitownik elektryczny serii ETH
Warianty mocowania silnika

Wymiary [mm]

115 24 50 155 140

K1H SMH100-B05/24 95
K1H MH105-B05/24 95 115 24 50 155 140
K1J SMH115-B07/24 110 130 24 50 155 140
K1K SMH142-B05/24 130 165 24 50 155 145
K1K  MH145-B05/24 130 165 24 50 155 145
K1L  MH205-B05/38 180 215 38 80 185 205
K1L SMH170-B5/38 180 215 38 80 185 205
P1C PS115 110 130 32 68 175 140
P1D PS142 142

130 165 40 102 207
95 115 24 50

. K1H SMH100-B05/24 23 155

K1H MH105-B05/24 95 115 24 50 23 155
Wat napedowy w silnikach jest zawsze wyposazony w rowek wpustowy. Dodatkowe opcje montazu silnika na zyczenie

K1J SMH115-B07/24 110 130 24 50 23 155
K1K  SMH142-B05/24 130 165 24 50 22 155
K1K  MH145-B05/24 130 165 24 50 176 22 155
K1L  MH205-B05/38 180 215 38 80 27 205
K1L SMH170-B5/38 180 215 38 80 27 205
P1C PS115 110 130 32 68 38 155
P1D PS142 130 165 40 102 45 155
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Sitownik elektryczny serii ETH
Dobdr silnika i przektadni

Dobor silnika i przektadni

Obliczenie momentu napedowego

Warto$ci momentu obrotowego wytwarzanego przez silnik wynikajg z wielkosci przyspieszenia, obcigzenia oraz momentu
tarcia. Wymagane jest obliczenie momentéw napedowych dla wszystkich faz cyklu roboczego (oznaczane indeksem ).

Obliczenie momentu obrotowego zwigzanego z przyspieszaniem na podstawie momentéw bezwtadnosci:

6,28+ a,;
+d,+J, .10-3.TK4— Wzér 5

q 2
nETH IG .nG h

i/p,Stroke *

M 5 = EJI/D’ otd * Stroke) e

tylko z przektadnia

Sity przyspieszenia dziatajgce na masy przemieszczane ruchem postepowym sg uwzgledniane
przy obliczaniu sit osiowych (strona 11).

Momenty obrotowe zwigzane z an/e/ 1 '
obcigzeniem powstajg w wyniku ML,,- = Thrust force factor 7 n Wzér 6
wystepowania sit osiowych: G

tylko z przektadnia

Warto$¢ momentu napedowego, ktéra
musi by¢ wytworzona przez silnik, jest MM,, = MB,, + MLJ- Wzér 7
zatem réwna:

Efektywny moment wyznacza

sie z momentow napgdowych dla M = 2\/ 1 e (M 26t + M 2ot +..) .

wszystkich faz cyklu roboczego (wzér et tow Mo Me. 2 Wzors

7):

Okreslenie wielkosci silnika °© Znamionowy moment obrotowy * Tabela ,Warianty mocowania
silnika musi by¢ wiekszy od silnika” zawiera wykaz silnikow,
obliczonego efektywnego momentu ktére mogg by¢ montowane z
obrotowego (wzor 8). poszczegdlnymi sitownikami

+ Szczytowy moment obrotowy musi elektrycznymi.

by¢ wiekszy od maksymalnego
powstajacego momentu
napedowego (wzor 7).

Stosowane symbole (wzory 5 do 8)

Mg, = Zmienny moment obrotowy zwigzany z przyspieszeniem w Nm

Jipo = Zredukowany masowy moment bezwtadno$ci przy zerowym skoku dla osiowego/réwnolegtego mocowania silnika w kgmm?,
patrz ,Parametry techniczne” na stronie 8

Jip, stroke = Zredukowany masowy moment bezwtadnosci na 1 mm skoku dla osiowego/réwnolegtego mocowania silnika w kgmm?, patrz
LParametry techniczne” na stronie 8

Stroke = Wybrany skok w mm

NeTH = Sprawnosc¢ sitownika elektrycznego 0,9 (osiowe mocowanie silnika) 0,81 (réwnolegte mocowanie silnika)
ic = przetozenie przekfadni

Na = Sprawnos$¢ przektadni (patrz dane techniczne podane przez producenta przektadni)

Jm = Masowy moment bezwtadnosci silnika w kgmm? (patrz dane techniczne podane przez producenta silnika)
Ja Masowy moment bezwtadnosci przektadni w kgmm? (patrz dane techniczne podane przez producenta przektadni)
ax = Przyspieszenie na tloczysku sitownika w m/s?

Ph = Skok $ruby pociggowej w mm

M = Moment obrotowy zwigzany z obcigzeniem w Nm

Fxae; — Obcigzenia w kierunku x w N, patrz strona 11

M, = Moment napgedowy w Nm

Mest = Efektywna warto$¢ momentu — w silniku w Nm

tiotal = Catkowity czas cyklu w s

t = Czas poszczegolnych faz w cyklu w s

Wspotczynnik sprezystosci: patrz ,Parametry techniczne” strona 8.
Indeks ,j” dotyczy poszczegdinych faz w cyklu roboczym



Sitownik elektryczny serii ETH
Metody mocowania

Metody mocowania

Nalezy przestrzega¢ zalecen podanych w instrukcji obstugi ETH (19x-550002) dotyczgcych dozwolonych $rub i momentéw dokrecania.

Typ standardowy

Kod

zamoéwieniowy

F

ETHO032-ETH100

ETH032-ETH080

Mocowanie z jarzmem

Kod

zamoéwieniowy

26

Przyktad uktadu z réwnoleglym mocowaniem silnika

|
e | o

|
JJ () (=Y
—

e—o

Montaz za pomocg otwordéw gwintowanych znajdujgcych sie na pokrywie

©

©—0o

czotowej lub tylnej sitownika z réwnolegtym mocowaniem silnika (ETH032-

ETH100). (,Wymiary” patrz strona 21)

Montaz za pomocg 4 otworéw gwintowanych znajdujgcych sie w podstawie

profilu korpusu.
(ETHO032-ETHO080).
(,Wymiary” patrz strona 21)

4"

uw oTD** R TL

[(mm]  [mm]  [mm]  [mm]
ETHO032 46.5 12 1 12
ETHO050 63.5 16 1 16
ETHO080 95.3 25 2 25
ETH100 120 70 4 40

+* oznacza dany wymiar + zgdana dtugos¢ skoku (patrz ,Wymiary” strona 21).

**: @ TD zgodnie z normg ISO z pasowaniem h8

gl 2
al @
TL
™ DAC S
[mm] [mm] [mm]
50 18 25.5
75 25 39
110 35 34.5
140 40 57

Uwaga: dla metody mocowania sitownika z jarzmem (opcja ,D”) w przypadku wyboru opc;ji
smarowania ,1” (podstawowe smarowanie) gniazdo smarowania znajduje sie zawsze na

spodniej powierzchni profilu!



Sitownik elektryczny serii ETH
Metody mocowania

Mocowanie z tylnym uchem

Kod D_h
zamoéwieniowy ‘
B —— - + |- Stainless
E | ‘ screws
] ‘ [a)
o] B
‘ Q
el [ e
it i
M ‘ ‘ %
EwW G2 +* FL
N EW @CD  MR(H9) FL*0.2
zamowieniowy
[mm] [mm] [mm] [mm]
ETHO032 0112.033 26 10 11 22
ETHO050 0122.033 32 12 13 27
ETHO080 0132.033 50 16 17 36
ETH100 0142.033 60 30 35 80

+* oznacza dany wymiar + zgdana dtugos¢ skoku (patrz ,Wymiary” strona 21).
Podane wedtug kodu zaméwieniowego sitownika; nr zamowieniowy stuzy jedynie do za-
mawiania czesci zamiennych. Dostawa czesci zamiennych obejmuje sruby do mocowania

sitownika.
Tylne widetki
Hod ETHO032-ETH080
zamowieniowy ‘
C Sruby <|E>r i
i nakretki
ze stali - 8
nierdzewnej N R _‘__
“ LT
B G2+* FL
UB
ETH100 ‘—T—. 1
Sruby B ‘ ] <|E‘r B
i nakretki ze stali MR 4
nierdzewnej ‘ é ' M= o
) | "
OERE N 1—F— —1t—1-"H Q
\‘M@ | | E===
cB G2 +*
UB
Nr UB CB gcbD MR L FL
zaméwieniowy (h13) (H14) (H9) 0.2

[Mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
ETH032 0112.031 46.5 26 10 9.5 13 22
ETHO050 0122.031 63.5 32 12 12.5 16 27
ETHO080 0132.031 95 50 16 17.5 22 36
ETH100 0142.031 120 60.5 30 100 40 65

+* oznacza dany wymiar + zgdana dtugos¢ skoku (patrz ,Wymiary” strona 21).
Podane wedtug kodu zamowieniowego sitownika; nr zamowieniowy stuzy jedynie
do zamawiania cze$ci zamiennych. Dostawa cze$ci zamiennych obejmuje sruby do
mocowania sitownika.
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Sitownik elektryczny serii ETH
Metody mocowania

Ucho skosne

Wspornik tylnych widetek sitownika
Nalezy zamawia¢ osobno z podaniem nr zaméwieniowego

Ucho skosne do ETH032, Czes¢ nr 0112.039

-0.20
26 -0.40

Ucho skosne do ETH050, Czes¢ nr 0122.039

Ucho skosne do ETH080, Czes¢ nr 0132.039
-0.20
- 50 -0.40 - |

Ucho skosne do ETH100, Czes$¢ nr 0142.039

-0.20
60 -0.40

Wymiary [mm]




Tylna plyta mocujaca

Kod

zamoéwieniowy

Przednia ptyta mocujaca

Kod

zamowieniowy

Sitownik elektryczny serii ETH

Metody mocowania

\
|
oB

S

s2.

W

Pokrywa i

o—®$ruby ze stali

nierdzewnej

MF

Wymiary tylnej ptyty mocujacej

Nr
zamowieniowy UF E TF ©@FB R W MF OB S S2
(1 szt.)

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

ETH032 0112.918 80 48 64 7 32 16 10 30 2 -
ETHO050 0122.918 110 65 90 9 45 25 12 40 4 -
ETH080 0132.918 150 95 126 12 63 30 16 45 4 -
ETH100 0142.918 258 120 220 175 80 26 25 90 - 5

+* oznacza dany wymiar + zgdana dtugos¢ skoku (patrz ,Wymiary” strona 21).
Podane wedtug kodu zamowieniowego sitownika; nr zaméwieniowy stuzy jedynie do za-
mawiania czesci zamiennych. Dostawa czesci zamiennych obejmuje sruby do mocowania

sitownika.
] 6 ' _o
Y
S N ijej Pokrywa
i Sruby
: @ {??/. ze stali
%‘El&[ f - - = = = Tl T weT — - nierdzewnej
i i 0O ® O
S2] TF
W MF Go o+ MF UF
Wymiary przedniej ptyty mocujacej
Nr
zamoéwieniowy UF E TF @FB R W MF @B S S2
(1 szt.)
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
ETH032 0112.918 80 48 64 7 32 16 10 30 2 -
ETHO050 0122.918 110 65 90 9 45 25 12 40 4 -
ETHO080 0132.919 150 95 126 12 63 30 16 60 4 -
ETH100 0142.918 258 120 220 175 80 26 25 90 - 5

+* oznacza dany wymiar + zgdana dtugos¢ skoku (patrz ,Wymiary” strona 21).

Podane wedtug kodu zamowieniowego sitownika; nr zamowieniowy stuzy jedynie do za-
mawiania czesci zamiennych. Dostawa czesci zamiennych obejmuje sruby do mocowania
sitownika.

Przednia i tylna plyta mocujaca

Kod
zamoéwieniowy

N

Stal nierdzewna

?]

yany

o, Jgﬁ
51000

— H I wlat+ — —

> @0 |

<L|
é}
©
o, 0
oB
=
ig

1

TF 52 ME TF
UF W G2 +* MF UF

Podane wedtug kodu zamowieniowego sitownika.
Uwaga: przednig i tylng ptyte jako czesci zamienne nalezy zamawia¢ oddzielnie.
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Sitownik elektryczny serii ETH
Metody mocowania

tapy montazowe

Kod

zamoéwieniowy

B

Wsporniki i Sruby ze
ETH032-ETH080 stali nierdzewnej

Przedni i tylny wspornik

L'

ETH100
Wspornik mocujgcy

Kotnierze montazowe

Kod

zamoéwieniowy

G

ETHO032-ETH080

Kotnierze montazowe

4

»

ETH100

30

Pokrywa mocujgca (przod) Podpora ustalajgca (tyt) H+@ &

Wsporniki i Sruby ze
stali nierdzewnej

W
N

e

el lo~

N——
m
©
z @\ g
[ : :
G2 + GAB TR
™w
Nr zamoéwieniowy OAB
Przedni i tylny AH AT TR H14 AO AU TW
wspornik ( )
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
ETH032 0112.916 32 4 32 7 8 24 48
ETHO050 0122.916 45 4 45 9 12 32 65
ETHO080 0132.916 63 6 63 13.5 15 41 95
ETH100 na zyczenie

+* oznacza dany wymiar + zgdana dtugos¢ skoku (patrz ,Wymiary” strona 21).

Podane wedtug kodu zamowieniowego sitownika; nr zamdwieniowy stuzy jedynie

do zamawiania czesci zamiennych. Dostawa czesci zamiennych obejmuje sruby do
mocowania sitownika.

Dla stopni ochrony ,,B” i ,,C” zaleca sie uzycie srub z powloka GEOMET®
(cienkg warstwa zabezpieczenia antykorozyjnego).

Nr

TG UF gFB TM MF A AB TN B BB BC
zamoéwieniowy

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

ETHO032 0112.917 62 78 66 25 8 125 - 25 - - -
ETHO050 0122.917 84 104 9 30 10 15 - 30 - - -
ETHO080 0132.917 120 144 135 40 12 20 - 40 - - -
ETH100 = 195 230 175 87 40 16 32 97 17.5 48,5 795

+* oznacza dany wymiar + zgdana dtugos¢ skoku (patrz ,Wymiary” strona 21).

Podane wedtug kodu zamoéwieniowego sitownika; nr zaméwieniowy stuzy jedynie do
zamawiania czesci zamiennych (tylko do ETH032-ETH080). Dostawa czesci zamiennych
obejmuje $ruby do mocowania sitownika.

Dla stopni ochrony ,,B” i ,,C” zaleca sie uzycie srub z powtoka GEOMET®
(cienka warstwa zabezpieczenia antykorozyjnego).

Stal nierdzewna Sruby z powtokg GEOMET®

\ﬂ./\ N
7$ q .e}

i}

O]
[~

UF

[T

AL @ 5 [ 9
A1 !
AB BB
BC




Sitownik elektryczny serii ETH
Wykonanie ttoczyska sitownika

Wykonanie ttloczyska sitownika

Gwint zewnetrzny

Kod
zamoéwieniowy

Gwint wewnetrzny

Kod
zamowieniowy

F

SW

P

Stal nierdzewna

Gwint zewnetrzny (przy dostawie)

Masa A KK Sw*

kgl  [mm] [mm] [mm]
ETH032 0.06 22 M10x1.25 10
ETHO050 0.15 32 M16x1.5 17
ETHO080 0.48 40 M20x1.5 22
ETH100 2.4 70 M42x2 46

* SW: Wymiar pod klucz ptaski (potozenie sptaszczen nie jest state)

A
Sw
IS
= b
\KK
WH
Stal nierdzewna Gtebokos$é gwintu AK
Gwint wewnetrzny
Masa A KK AK WH SW*
kgl  [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm]
ETHO032 0.04 14 M10x1.25 20 32 12
ETHO050 0.14 24 M16x1.5 25 50 20
ETHO080 0.42 29 M20x1.5 35 59 26
ETH100 2.2 60 M42x2 50 92 60

* SW: Wymiar pod klucz ptaski (potozenie sptaszczen nie jest state)



Sitownik elektryczny serii ETH
Wykonanie ttoczyska sitownika

Widelki ttoczyska

Kod

PR LE AV
zamowieniowy |-——| L, -
—
C e -
. A\l y) = -
r ~ Nakretka
N (2) JCK K = wymiar pod klucz ptaski
CE
ER\@'\!_ %
] :.D
Nr zamoéwieniowy gCK
Standardowe . Sta! Masa KK CL CM LE CE AV ER (h11/E9) K L
nierdzewna
[kal [(mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
ETHO032 4309 P1S-4JRD 0.09 M10x1.25 26.0 10.2 J_rg_'gg’ 20 40 20 14 10 17 5
ETHO50 4312 PI1S4VMRD 0.34 M16x15 39.0 162 ‘oo 32 64 32 22 16 24 8
ETHO80 4314 P1S4PRD 069 M20x1.5 525 201 ‘0% 40 80 40 30 20 30 10

Podane wedtug kodu zamowieniowego sitownika; nr zamowieniowy stuzy jedynie do zamawiania czesci zamiennych. Wymagane
wykonanie ttoczyska z gwintem zewnetrznym.
Dostepne dla ETH032-ETHO080.

Ucho z przegubem

Kod X L
zamowieniowy il X
5 U
S =
ot Nakretka
@.! K = wymiar pod klucz ptaski
Nr zaméwieniowy EN
Stal Masa KK OCN EU AX CH @©EF J K L
Standardowe q (h1 2)
nierdzewna
(k] [mm] [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

ETHO32 4078-10 P1S-4JRT 0.07 M10x1.25 10H9 14 105 20 43 28 13 17 5
ETHO50 4078-16 P1S-4MRT 0.23 M16x1.5 16 H9 21 15.0 28 64 42 15 24 8
ETHO80 4078-20 P1S-4PRT  0.41 M20x1.5 20 H9 25 18.0 33 77 50 14 30 10
ETH100 0142.920-01 0142.920-02 2.8 M42x2 40 H7 49 7 60 142 90 16 65 15

Podane wedtug kodu zamowieniowego sitownika; nr zaméwieniowy stuzy jedynie do zamawiania czesci zamiennych. Wymagane
wykonanie ttoczyska z gwintem zewnetrznym.
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Sitownik elektryczny serii ETH
Wykonanie ttoczyska sitownika

Przegub wahliwy

Kod

zamoéwieniowy

L

Do montazu na koncéwce ttoczyska sitownika
*  Kompensuje niewspotosiowosci *  Kompensuje przesuniecia miedzy

+  Zwigksza tolerancje montazowg poszczegdlnymi elementami i
odcigza prowadnice od dziatania

sit bocznych
Nie powoduje ograniczenia

. Utatwia montaz sitownika
»  Zwieksza zywotnos¢ prowadnic

sitownika o .
dopuszczalnej sity ciggnacej/
pchajgcej

E c B
K J Al
-5 L iA2
R === ! u (1) Przesuniecie katowe
T @3mm ] (2) Przesunigcie osiowe
e g H ' A2: Gtebokos¢ gwintu = E
N Masa A1 A2 B C © E F G H J K
zamoéwieniowy
[ka] [mm] [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

ETHO032 LC32-1010 0.26 M10x1.25 M10x1.25 40 51 19 19 16 13 16 13 26
ETH050 LC50-1616 0.64 M16x1.5 M16x1.5 54 59 32 29 25 22 29 14 33
ETH080 LC80-2020 1.30 M20x1.5 M20x1.5 54 59 32 29 25 22 29 14 33
ETH100 -* 4.5 M39x2* M39x2 1016 1111 572 572 445 38 49 222 69.9

Podane wedtug kodu zamowieniowego sitownika; nr zaméwieniowy stuzy jedynie do zamawiania czgsci zamiennych. Wymagane
wykonanie ttoczyska z gwintem zewnetrznym.

Dostepne tylko dla opcji A stopnia ochrony (IP54 ze srubami ocynkowanymi).

* Uwaga: zmiana wykonania koncowki ttoczyska z opcji M na L moze by¢é wykonana jedynie przez producenta.
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Sitownik elektryczny serii ETH
Wykonanie ttoczyska sitownika

Prowadnica ttoczyska

Kod
zamoéwieniow L1
! L L3
B4
R = 5 -
- 5 ° Ny
— ] QH* aE— I @,@,@
© 0 &
Kod | _ % o T @
zamowieniowy = - % 2 8 S = 3 o9l 7 —83
T = o
—_— - | **/%ﬂrm e d)%h
|| L L I @ SIN
Depth I:IJEF?I L5 ﬂwfk L4 i: &
Zalety prowadnicy ttoczyska: P |2 el
. gwli?kaop’a stabilnos$¢ i ] é——d){;
oktadnos¢
«  Zabezpieczenie przed obro- m| = | El g
tem przy wigkszych momentach O - o
obrotowych T DepthBt - \01 E 6x @6H7
*  Kompensacja sit bocznych
Wykonania
Opcja R:. _ _ Jednostka ETH032  ETH050  ETH080
prowadnica ttoczyska z fozyskami czesc na zyczenie
kulkowymi ) A1 [mm] 50 70 105
(dostepna tylko dla opcji A stopnia A2 [mm] 97 137 189
ochrony, patrz ,Kod zaméwieniowy” B1 [mm] 45 63 100
t 52
stona 52) B2 [mm] 90 130 180
* Korpus gtéwny z tloczonego B3 [mm] 78 100 130
. ;'Ug:l;iv”; hartowane trzpienie B4 [mm] S2i5 S _
prowadzqc,e, z powitokg chromu gg {:2} 540 ZS 12016
twardego
. J - B7 [mm] 12 15 20
*  tozyska kulkowe liniowe B8 [mm] 61 85 130
Opcja T: @Cc1 [mm] 12 20 25
pr_owadnicg ttoczyska z tulejami C2 [mm] 735 103.5 147
slizgowymi Cc3 [mm] 50 70 105
(dla wszystkich opcji stopnia ochrony, @DA1 [mm] 6.6 9 1
standardowo z opcjg B i C, patrz ,Kod @D2 [mm] 1 14 17
zamoéwieniowy” strona 52) D5 [mm] M6 M8 M10
* Korpus gidwny z tloczonego g (glebokosé) [mm] 10 10 10
aluminium _ E1 (glebokosc) [mm] 12 16 20
* 2 prety prowadzace ze stali Ep(glebokosé) [mm] 7 9 11
nierdzewnej OF 1 [mm] 30 40 60
*  Prowadnice $lizgowe G1 [mm] 17 27 32
Przy doborze uktadu napedowego si- HA1 [mm] 81 119 166
townika elektrycznego serii ETH z pro- H2 [mm] 11.7 4.2 15
wadnicg z tulejami Slizgowymi nalezy L1+* [mm] 150 192 247
uwzgledni¢ zwiekszone straty tarcia w
tulejach slizgowych t§+* {221 L 1250 12540 22040
, ) L4 [mm] 71 79 113
+* oznacza dany wymiar + Zzadana L5 [mm] 64 89 110
dtugos¢ skoku (patrz ,Wymiary” strona N1 [mm] 17 24 30
21).
) P1 [mm] 36 42 50
. o . ) P2 [mm] 31 44 52
Do wielkosci ETHO80 nie mogg bycsto- |53 [mm] 40 50 70
sowane standardowe moduty prowad- -
nic dla sitownikéw pneumatycznych. e Caborni elE sl [ka] 0.97 2.56 6.53
zerowego
Masa ruchoma skok zerowy [ka] 0.60 1.84 4.36
Dostepne dla ETH032-ETHO080. Masa dodatkowa [kg/m] 1.78 4.93 7.71



Sitownik elektryczny serii ETH
Wykonanie ttoczyska sitownika

Dopuszczalne obciazenie / trwalos¢ / odksztatcenie prowadnic rownolegtych

Prowadnica ttoczyska z tozyskami kulkowymi (opcja R)

ETHO032
350, 350, =
. Okres Odksztaicenie ‘F 30 Okres Odksztaicenie ‘ |
eksploatacji liniowe — B eksploatacji liniowe
o0l S~ 1000km ___a=0.15mm i==== T _~1000km  a=0.01mm |
z 2500 km b =0.5mm o-s0 z 2500 km b =0.02 mm
© 200 EanA-L c=1mm ®© 200 -
ﬁ JUUU RITT d=2mm §
S 150 N\ 815
fe) N
o r \ \
= \\\& %10 \ N
» 100 .
N
50 5 —
a b\i\‘\\\\__ a ~ _ S —— —
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Skok [mm] Skok [mm]
25
Okres Odksztatcenie
eksploatacji  katowe
20 \/1 000k a=0.01°
€ 2500 km b =0.02°
s 5000 km ~ ©¢=0.0%°
2 15 d=0.1°
[ — o
g /X\\ e=02
Qo
S 10 \ =
5 A\)
£ c
o
= 5| N
=)
S ~ - ~ ==
R e .
0 e e e e T
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Skok [mm]
ETHO050
600, 600
Okres Odksztatcenie F Okres Odksztatcenie ‘F
500 eksploatacji liniowe ‘ L 500 eksploatacji  liniowe |
1000 km a=0.15mm e=%e 1000 km a=0.01 mm
= 400 2500 km o= ?-5 mm i". ) = a—" 2500 km = CHUE fijn i
= 5000 km = Wl = 5000 km ¢ =0.05 mm
© d=2mm © d=0.1mm
c c
N 300 N 300 L
8 N\ 8
Qo \\ el
8 200 ~ \ ~ 8 200,
n 3 N 7
100
— == — — — -—
—_— = —=_ 0 = —= =
0 200 400 600 800 1000 1200 0 200 400 600 800 1000 1200
Skok [mm] Skok [mm]
60
Okres Odksztatcenie
[y — eksploatacji  katowe
a 1000 km a=0.01°
Z w0 2500 km b=0.02°
> Cc=uU.uo
2 5000 km d=0.1°
L
o 30
8
2 \\\\
c
o 20 \ v
£
§ \ ~
10
-~ — Sy =
0 === == =
0 200 400 600 800 1000 1200
Skok [mm]

Wykresy odnoszg sie do $redniej predkosci przesuwu rownej 0,5 m/s, temperatury otoczenia 20°C.
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Sitownik elektryczny serii ETH
Wykonanie tloczyska sitownika

Prowadnica ttoczyska z tozyskami kulkowymi (opcja R)
ETHO080

120 1200
Okres Odksztatcenie F Okres Odksztalcenie
100 eksploatacji liniowe ‘ 1000. ksploatacji liniowe
1000 km a=0.15mm ©-o0 1000 km a=0.01 mm
= o 2500 km  b=05mm i". oo = a0 2500 km ~ b=0.02mm
= 000 km G LU I £ | 000 km c=0.05mm
pod /\\ d=2mm o X \K d=0.1mm
N 600! Y 600
[o] o
© ©
= 400 AN ~ = 400 b,
(] \\‘-._~'.......- (%] AN
N \
200! 200
b c~— e
T == —TTd— -
ol e e T | 0 . . . . - = = 3
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Skok [mm] Skok [mm]
160
Okres Odksztatcenie
140
—_ 1000 km a=0.01°
= 120 LA age
b4 2500 km Y E)’(‘)’g
£ ¢ =0.05°
100 Q00 km d=0:1
i)
2 80
e}
o
€ 60
Q
§
= 40
20
0 N
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Skok [mm]
Prowadnica tloczyska z tozyskami slizgowymi (opcja T)
ETHO032
500 - 450
450 Okres - Odksztatcenie F a00 -\ Okres Odksztatcenie F
/eksploatacjl liniowe K = = ‘
400 _ o= sploatacji  liniowe
1000 kKm a=0.15mm i“.‘ 350 -
= - I TUUU Km d v.urmm
350 2500 km Db L) Z 300 =
£.300 0 km G= il i T ¢=0.05 mm
© q 20 Qkm d=0.1mm
§250 8200 / a \ :
200
= 150 2 150 7\ b\ \
= n
*n 100/ e
100 T o~ = a_
50 50 > = -
0 e ——— 0 s =
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Skok [mm] Skok [mm]
35
Okres Odksztalcenie

30 eksploatacji  katowe
= 1000 km a=0.05°
z® 2500 km B
> c=0.2°
g 20
°
Qo
O 15
€
£
510
=

900 1000

oo

100

200 300 400 500

Skok [mm]

600 800

Wykresy odnoszg sie do $redniej predkosci przesuwu rownej 0,5 m/s, temperatury otoczenia 20°C.
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Sitownik elektryczny serii ETH
Wykonanie ttoczyska sitownika

Prowadnica tloczyska z tozyskami slizgowymi (opcja T)

ETHO050
900 900
800 Okres Odksztatcenie ‘F 800 Okres Odksztatcenie .
eksploatacji  liniowe ksploatacji  liniowe
700 % P ] N
= 600 /2500 km b=0.5mm ©- 00 /2500 km b =0.05mm
T 500 Re000 km  ©=1mm A5000km  ©=0-1mm
ﬁ /a \ a=2mm
§ 400 /
S 300 A \\X\
%)
200 / \ AN X
N
100 S~ — =
0 B e — 0
0 200 400 600 800 1000 1200 0 200 400 600 800 1000 1200
Skok [mm] Skok [mm]
20 =
Okres Odksztatcenie
80,
= X ,1000km _ a=0.02
Z y 2500 km D=0
> 60 [5006-km——< =01
2 d=0.2°
S 50
5 [\,
= 40 /
[0}
£ 30/
S
=
10,
0 . . . . . 3
0 200 400 600 800 1000 1200
Skok [mm]
ETHO080
1400,
Okres Odksztatcenie F
1200, ini ‘ o I
1000 km a=0.15mm =X
1000 2500 km———b=0.5mm Ll a
= c=1mm =
Z. g0 00 km d=2mm Z L
© a «
c c
S 600 / \ S
8 /\ b \\ S
_\ O \d\
200 N
~ ~ —
0 e J —
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Skok [mm] Skok [mm]
200,
180 Okres Odksztatcenie |
160 eksploatacji katowe
TO00 Km a=0.uz
140) 12500k b=0.05°
120 00 km c=0.1°

o ]
o

60.

Moment obrotowy [Nm]
=)
o

~
“ “/ \ bN
\\\\V\ - B
20 ~
0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Skok [mm]

Wykresy odnoszg sie do $redniej predkosci przesuwu rownej 0,5 m/s, temperatury otoczenia 20°C.
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Sitownik elektryczny serii ETH
Wyposazenie dodatkowe

Wyposazenie dodatkowe

Czujniki sity — koncowka z przegubem i wbudowanym czujnikiem sity

Gtowice przegubowe sg waznymi ele-
mentami konstrukcyjnymi, ktére za-
pewniajg przemieszczenia obrotowe,
skretne i wahliwe. Coraz czesciej z re-
alizacjg tych przemieszczeh zwigzany
jest wymdg jednoczesnego pomiaru
wystepujgcych sit. Oferowane prze-
tworniki sity umozliwiajg bezposrednie
mocowanie na ttoczysku sitownika.
Moga one by¢ wykorzystywane np.
do pomiaru sit nacisku lub przecigzen.
Przetworniki sity do gtowic przegubo-
wych wykonane w technologii cien-
kowarstwowej sg bardzo wytrzymate
i oferujg stabilne odczyty w dtugim
okresie. Zintegrowany wzmachiacz
generuje sygnat wyjsciowy 4 ... 20
mA. Czujniki odpowiadajg wymogom
normy PN-EN 61326 dla kompatybil-
nosci elektromagnetycznej (EMC) i
majg zakres dostosowany do wielkosci
sit ciagnacych/pchajacych.

Wiasciwosci

*  Zakres pomiarowy:
dla sit ciggnacych/pchajgcych do
+ 25 kN

»  Cienkowarstwowe wkfadki
(zamiast tradycyjnych klejonych
tensometrow foliowych)

*  Wykonanie ze stali nierdzewne;j
odporne na korozje

»  Zintegrowany wzmacniacz
*  Maty uchyb temperaturowy

e

Wysoka stabilno$¢ pomiaru w
czasie

Wysoka odpornos¢
na wstrzgsy i drgania

Do pomiaréw dynamicznych lub
statycznych

Dobra powtarzalnos¢
tatwy montaz

Mozliwosé podtaczenia czujnikéw sity do sterownika Compax3 jest dostepna na zyczenie

Dane techniczne

Koncéwka z przegubem i wbudowanym czujnikiem sity ETH...

Jednostka ETHO032 ETHO050 ETHO080 ETH100
MO05 M10 M16 MO05 M10 M20 MO05 M10 M32
Doktadnosc¢ [%] 0.2
Materiat - Stal nierdzewna
Stopien ochrony - IP67
Kalibracja do [kN] +3.7 +3.7 +2.4 +9.3 +7.0 +4.4 +17.8 +25.1 +10.6 w
Dokfadnos¢ [N] 14.8 14.8 9.6 37.2 28.0 17.6 71.2 100.4 42 4 przygotowaniu
= = S = =2 S = =
(o) [e)] (<2} [} () () (o] [}
Nr czesci - T = i N S s % >
o o o o o o o o

Mozliwe tylko dla wersji wykonania ,M” ttoczyska sitownika (gwint zewnetrzny)

Podtaczenie elektryczne

Wyjscie analogowe 4 ... 20 mA (przewodem dwuzytowym)

Ztagcze okragte

4 3
4 pi , M12x1
T braun UB+/S+ [ ° . pinowe :
@ brazowy 1 2
Wyjscie
blau oV /S-
@ T [miebieski

Ekranowanie

Nr zamoéwieniowy Kabel do czujnika sity

080-900446 Kabel czujnika sity (PUR), ztacze proste, M12 z luznymi przewodami, 2 m
080-900447 Kabel czujnika sity (PUR), ztacze proste, M12 z luznymi przewodami, 5 m
080-900456 Kabel czujnika sity (PUR), ztacze katowe, M12 z luznymi przewodami, 2 m
080-900457 Kabel czujnika sity (PUR), ztacze katowe, M12 z luznymi przewodami, 5 m
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Sitownik elektryczny serii ETH
Wyposazenie dodatkowe

Wykonanie dla ETH032

E
| _
R ! /
w3 - @ ’Q/lé — Ot % m
QD1 ‘ il
@D2 GL
L1
L2
H L3
< @20
| i |
] H > R N | x
T
‘ M12x1 ~
3]
==

@21.5

Wykonanie dla ETH050 i ETH080

F U
:
R
w 2 — | [ [ o %
D1 ‘
@D2 T GL
L1
L2
H L3
// ‘
J e — 2
\\
‘ M12x1 ” o
L vl
221.5 - Wymiary [mm]
Wymiary
ABﬂBCﬂD1Oﬂ§:)28EF G GL H J1 J2 @K L1 L2 L3 M SW* U
dotyczy
ETH032 34 27 - 27 12 15 10 35 M10x1.25 21 40 44 63 22 119 102 36 8 19 8
dotyczy
ETHO50 46 - 35 - 17 207 14 46 M16x15 28 50 43 62 30 148 125 44 11 27 12
g‘;ﬁgg 53 - 54 - 20 242 16 54 M20x1.5 33 54 44 63 35 171 1445 54 13 32 13
dotyczy )
ETH100 W przygotowaniu

*SW: wymiar pod klucz ptaski



Sitownik elektryczny serii ETH
Wyposazenie dodatkowe

Czujniki sity — tylne widetki z czujnikiem sity

W niektérych aplikacjach z pomiarem
sity zamocowanie czujnika sity na
ttoczysku sitownika nie jest mozliwe
lub wptywa na zakres aplikacji. Dla
takich przypadkéw zostata stworzona
specjalna wersja sitownika serii ETH
z czujnikiem sity zintegrowanym z
tylng czescig sitownika. Zaletg tego
rozwigzania jest brak ruchu kabla
czujnika razem z tloczyskiem. Wszyst-
kie czujniki sity umozliwiajg pomiar sit
ciggngcych i pchajacych. Dostepne
sg standardowe analogowe sygna-

ty wyjsciowe 4 ... 20 mA. Czujniki
odpowiadajg wymogom normy PN-EN
61326 dla kompatybilnosci elektroma-
gnetycznej (EMC).

Wiasciwosci
» Zakres pomiarowy:

dla sit ciggnacych/pchajgcych do +
25 kN

» Cienkowarstwowe wktadki
(zamiast tradycyjnych klejonych
tensometrow foliowych)

* Wykonanie ze stali nierdzewnej
odporne na korozje

* Zintegrowany wzmacniacz
* Maly uchyb temperaturowy

Wysoka stabilno$¢ pomiaru w
czasie

Wysoka odporno$¢ na wstrzasy i
wibracje

Do pomiaréw dynamicznych i
statycznych

Dobra powtarzalnos¢

tatwy montaz

Mozliwos¢ podiaczenia czujnikéw sily do sterownika Compax3 jest dostepna na zyczenie

Dane techniczne

Koncoéwka z przegubem i wbudowanym czujnikiem sity ETH...

Jednostka ETHO032 ETHO050
MO05 M10 M16 MO05 M10 M20

Doktadnosc¢ [%] 1
Materiat - Stal nierdzewna
Stopien ochrony - IP67
Kalibracja do [kN] +3.7 +3.7 +2.4 +9.3 +7.0 +4.4
Doktadnos¢ [N] 74.0 74.0 48.0 186.0 140.0 88.0

5 8 5 8 3

<t < < < <
Nr czesci - ] 8 S & &

N N N N N

~— ~— N N N

S S b S b

ETH080 SR
MO5  M10  M32
+17.8 +25.1 +10.6
w
3660 5020 2120 oo
5 8 8
X 3 3
8 8 g
o S 8
5 S S

Tylko dla mocowania réwnolegtego i sitownikéw z opcjg ,F” dla sposobu mocowania (gwint mocujacy w korpusie sitownika)

Podtaczenie elektryczne

Wyjscie analogowe 4 ... 20 mA (przewodem dwuzytowym)

braun

Ztgcze okragte
4 pinowe, M12x1

brazowy

5%

Wyjscie
blau

4,703
UB+/ S+
ANGZ

oV /S-

niebieski

D

Ekranowanie

Nr zamoéwieniowy
080-900446
080-900447
080-900456
080-900457

40

Kabel do czujnika sity
Kabel czujnika sity (PUR), ztacze proste, M12 z luznymi przewodami, 2 m
Kabel czujnika sity (PUR), ztacze proste, M12 z luznymi przewodami, 5 m
)
)

Kabel czujnika sity (PUR), ztacze katowe, M12 z luznymi przewodami, 2 m
Kabel czujnika sity (PUR), ztgcze katowe, M12 z luznymi przewodami, 5 m



Wykonanie sitownika ETH z mocowaniem kotnierzowym

Sitownik elektryczny serii ETH
Wyposazenie dodatkowe

N

Wymiary

dotyczy
ETH032
dotyczy
ETH050
dotyczy
ETH080
dotyczy
ETH100

*SW: wymiar pod klucz ptaski
a: Maks. dopuszczalny kat odksztatcenia wzgledem osi srodkowej

6.4
8.8
10.8

w przygotowaniu

46.5

63.5

95

Wymiary [mm]

o a
6.75 +3.5°
325 #4°

0 +4°

Nalezy przestrzega¢ wskazowek podanych w instrukcji obstugi ETH (19x-550002) dotyczgcych dozwolonych Srub i momentow

dokrecania.
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Sitownik elektryczny serii ETH
Wyposazenie dodatkowe

Czujniki / Wytaczniki krancowe

Czujniki

Czujniki potozenia montuje sie w kolorze zottym. Magnes trwaty

we wzdtuznych rowkach korpusu umieszczony w nakretce Sruby

sitownika i sg one catkowicie powoduje wzbudzenie czujnikow.

schowane w obrysie profilu bez Kompatybilne czujniki sg dostepne

wystajgcych krawedzi. Kabel jako wyposazenie dodatkowe. ETHO032, ETHO50 po 2 rowki na kazdym
czujnika jest schowany pod ostong przeciwlegtym boku korpusu.

ETHO080, ETH100 po 2 rowki na kazdym
boku korpusu.

Dla sitownika serii ETH dostepne sa nastepujace rodzaje czujnikow:

Czujnik typu PNP (P8S-...) Czujnik typu NPN (P8S-...) Punkt przetgczania

br +VDC br +VDC
bn ) bn
j _/

bl -vbC bl -VDC
bu bu

Uwaga: przy pracy sitownika ETH ze sterownikiem Compax3 nalezy stosowa¢ tylko
czujniki typu PNP.

Czujniki magnetyczne do sitownikéw Wymiary [mm]
. . . ... kompatybilna
. . Dioda . Prad Pobor Napiecie = Czestotliwos¢
Typ Dziatanie Logika Kabel . N : z Compax3,
LED ciagly pradu zasilania przelaczania SLVD-N, TPD-M
P8S-GPFLX PNP 3m tak
P8S-GNFLX N.O NPN nie
P8S-GPSHX o PNP  kabel 0,3 m ze tak
P8S-GNSHX NPN ztgczem M8 Maks. nie
P8S-GQFLX tak PNP i 100 mA Maks. 10 mA  10-30 VDC 5 kHz tak
P8S-GMFLX N.C NPN nie
P8S-GQSHX o PNP  Kkabel 0,3 m ze tak
P8S-GMSHX NPN ztgczem M8 =
Praca sitownika ETH z Compax3, SLVD-N, TPD-M
Sensor Compax3
PNP brbn P X12/1 . Wariant 1: Wejscie X12 — bezposrednie
Output 1 l.?1 __'—‘1
signal | X12/12 oder/or iy i 1 ~
—swibl P X12/13 oder/or l : . H s ——
x12/14 Ii ! "% Part No.: 085-202082
ii I v 1 ztagcze
X12/15 i" d -I i
Sensor SLVD-N
PNP br/bn | X4/1 (24V)
Output Wariant 2: Wejscie X12 — poprzez cyfrowe 1/O
signal | X4/10 (In3)
swibl ¢ X4/11 (|:2) | Listwa zaciskowa bez
X4/12 (In1) wskaznika $wietlnego
X4/13 (In0)
A
|4
X4/2 (GND) i /}' » 1 —
.? ’
Part No.: SSK24/... ‘é\. Listwa zaciskowa bez
Sensor TPD-M Kabel z 2 zigczami wskaznika $wietinego
PNP OX12/5 |
1]
X13/13 (In3) “

Q—swior ¢ X13/12
X13/11
X13/10

In2
In1
(410)

Bk
e

OX12/1 (GND) =
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Dobo6r uktadu napedowego

Sitownik elektryczny serii ETH

Dobér uktadu napedowego

Przyktad doboru uktadu przy wykorzystaniu predefiniowanych zestawéw

W celu utatwienia procesu doboru kompletnego uktadu napedowego
przygotowaliSmy zestawienie gotowych zespotéw skfadajgcych sie z
sitownikow elektrycznych, przekfadni, silnikow i napeddw serwo, ktore
zostaty przedstawione na kolejnych stronach.

Zestawienie to umozliwia na podstawie wartosci kilku parametrow
odszukanie wtasciwego kodu zamowieniowego dla wymaganych
komponentéw sktadowych.

Sprawdzi¢ wymagania wstepne!

Wymagane parametry dla zagdanego zastosowania:

* Rownowazna sita osiowa
(obliczana wedtug wzoru 3 na stronie 13 na podstawie sit opisanych
na stronie 11).

*  Maksymalna predkos$c.

Korzystanie z tabeli uktadéw napedowych

*  Wybra¢ uklady napedowe zapewniajgce wymagana site osiowg (np.
rysujgc pionowa linie).

*  Nastepnie z uzyskanego zestawu wybra¢ uktady napedowe, ktére

zapewniajg wymagang predkos¢ przesuwu (np. rysujgc druga pionowg

linie).

*  Wybra¢ wiasciwy uktad napedowy z modeli, ktére spetniajg oba kryteria po

sprawdzeniu, jezeli to konieczne, dodatkowych charakterystyk.

Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie podane charakterystyki (np. maks.
przyspieszenie, napiecie zasilania itp.) sg odpowiednie dla danego
zastosowania.

Przyktad:

Wymagane dane

Réwnowazna sita osiowa: 5000 N
Predkos¢ obrotowa: 300 mm/s

300 mm/s
5000 N 2 = Kody
e = o
3 3 3 8 H
- £ 8, & 8 Z 3 @ g
Gotowe zespoly nape y 3 N H - a 2 s £ = o o = §
Sitownik / przektadnia / silni s =8 f 2 z 2 H s E g 2 gg
Sitownik / silnik £ E ° e 2 s & = Q @ 2 211
= &8 £ 3 £ & =
Roéwnowazna sita osiowa w N 2
8000 6000 | 4000 | 2000 M/ N /= ) o) IR .
01 70 790 05 130 Bl 20 C3S063V2F 7 hTxxMicx
ETHO50MO5A1P1AFMNO300A
02 70 6500 40 240 Bl 230 C3S025V2F 7 b xxMicx
03 150 3950 1.0 1400 1] 230 C3S063V2F 1 ThoTxxMxx | @
ETHO50M10A1P1AFVINO300A  PS60-003-S2/MU60-321  SMH8256038142/D65A74 2
04 150 2250 80 7570 10l 230 C3S025V2F 1 ThoxTioMx | 8
05 300 1950 86 6940 20 230 C3S063V2F 1 1hTxxMix | 3
ETHO50M20A1P1AFMNO300A
a 06 300 1750 15.0 9600 20 230 (C3S025V2F 7 7hxxTxxMxx
g’ 07 330 2400 4.0 4820 . 230 ID65A 711xxTxxM:
s ETHO50MO5A1K1CFIVINO300A
g 08 70 2080 40 2520 [Nl 230 ID65A; T1hTrMx
3 09 666 1220 80 >20000 |40 230 SMH8245038142/D65472  C3S063V2F 1 71xxTxxMixx
o ETHO50M10A1K1CFVINO300A
E] 10 150 1480 80 >20000  [40] 230 SMH8210038142/D65A72  C3S025V2F 1 1hxTxcMiok
S 11 1333 620 15.0 >20000 20 230 SMHB8245038142/D65A72  C3S063V2F 7 7hxxTxxMxx
3 ETHO50M20A1K1CFVINO300A
8 12 300 740 15.0 >20000 20 230 D65A. T xxM: H
13 330 4500 40 730 Bl w0 D65A74 17boTsoM §
ETHO50MO5A1K1FFIINO300A
14 230 5150 40 490 Bl 0o ID65A74 €3S ToToMo | ©
15 666 2280 80 7270 [0l 400 SMH10056068142D65474 | C3SOTSVAFTTlxTxsMe | =
ETHO50M10A1K1FFMNO300A S i
16 460 2600 80 4900 o] 400 SMH10000068142ID65474  C3SOSBVAF 1 ThoTiMex |21
17 1333 1180 15.0 >20000 20 400 ETHOS0M20A1K1FFVMNO300A SMH10056068142/D65A74 C3S075VA4F 1 7hxxTxxMxx ;

. 0 SMH10030068142/D65A74_ C3S038VAF 1 7hoxTxxMix @ Charakterystyki
= . > uktadu
H HO50MO5/ 1K1DFVINO300A i
. MH10550089102I65474  C3SOT5VAF 1 1pxTxxMiox 5 napedowego
! 0 MH70560089192/65474  C3S150VAF 1 1hxTxcMiox
H ETHO50M10A 1 K1DFVINO300A o P .
£ 22 460 4000 80 1350 o] 400 110530089192/65474  C3SOTSVAF 17hoTMux | = Kod zaméwieniowy
i o
2 23 1333 1800 15.0 8820 20 400 H10560089192/65A74 C38150V4F 1 TxxM:

H ETHO50M20A1K1DFVINO300A oo | @ kabla sprzezenia
= 24 920 2020 15.0 6240 20 400 MH 74 TxxM: e ZWrOtnegO
9 800 600 | 400 | 200 ® ® Kod o
© P AP S ) S od zamoéwieniow
\‘l;locily/mm/s Charakterystyka Kod zaméwieniowy Kod zaméwieniowy silnika; znaki Kod zaméwieniowy Kkabla siInik;
sitownika elektrycznego; podane kursywg sg zalecane napedu; " Kod dt L.
Znaki w kolorze niebieskim Szczegdtowe informacje mozna Znaki w kolorze (»--." Kod diugosci)

nalezy okresli¢ w zalezno$ci

od danego zastosowania
(strona 52)

znalez¢ na stronie
http://www.parker.com/eme/smh &
http://www.parker.com/eme/mh

niebieskim nalezy
okresli¢ w zaleznosci
od danego
zastosowania

Szczegotowe informacje mozna
znalez¢ na stronie
http://www.parker.com/eme/c3
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Sitownik elektryczny serii ETH
Gotowe zespoty napeddw liniowych ETH032

Gotowe zespoty napedéw liniowych ETH032

z Compax3, SLVD-N, TPD-M

W celu uproszczenia przedstawionego zestawienia zatozono, ze przewidywane
przez uzytkownika zastosowanie sitownika spetnia podane zatozenia podstawo-
we, w przeciwnym przypadku sugerowane zestawy produktéw mogg nie funk-
cjonowaé prawidiowo. W tym przypadku doboru urzgdzenia nalezy dokona¢ w

normalny sposaéb.

° | = :
\ 2 c
8 fw E £ > S
s = N2 .8 o 2 B ~
Gotowe zespoty napedow liniowych = 2 LR 5 = S =
Sitownik / przektadnia / silnik / sterownik napedu / s ©3 © -g_ Y 2 P 3
s Ss =09 [ S o o
kabel @ 2SS 2 » x =
s 2O N o n ‘3 2
= =3 X ©
Réwnowazna sita osiowa w N o =
4000 3000 2000 1000 o mms N ms  km mm V
01 83 3000 1 135 230 ETHO032MO5A1P1AFMNO200A
02 165 3000 6 270 10 230
ETH032M10A1P1AFNMINO200A
03 165 2000 8 1300 [10 230
04 265 1900 8 1540 16 230
ETHO032M16A1P1AFNMINO200A
05 265 1300 12 4800 16 230
o 06 83 3500 4 75 [JBN 400 ETHO032MO5A1P1AFMNO200A
g’ 07 165 3280 8 190 10 400 ETHO032M10A1P1AFNMNO200A
g 08 265 2050 12 1225 16 400 ETHO32M16A1P1AFMNO200A
3 09 333 2400 4 265 |8 230
o ETHO032MO05A1K1CFMINO200A
E 10 250 2700 4 185 [8N 230
2 11 333 1100 4 2740 [8Y 230
.2 ETH032MO05A1K1BFIVINO200A
2 12 160 1300 4 1660 [BN 230
13 667 1230 8 9300 |10 230
ETH032M10A1K1CFMNO200A
14 400 1400 8 5500 100 230
15 667 580 8 >2000010 230 ETHO032M10A1K1BFNMNO200A
16 1067 790 12 >20000 16 230
ETH032M16A1K1CFMNO200A
17 850 840 12 17780 16 230
18 1067 370 12 >20000 16 230 ETHO032M16A1K1BFMNO200A
800 600 400 200
Velocity / mm/s
Podstawowe zatozenia dla przewidywanego zastosowania:
. Skok od 50 do 400 mm, . Przyspieszenie liniowe . temperatura otoczenia 40°C, z przektadnig
. Przesuw poziomy . Maksymalne podane temperatura otoczenia 20°C
*  Przestrzeganie dopuszczalnych przyspieszenie = czasy zwalniania *  do 1000 m npm
charakterystyk poszczegolnych . Wspétczynnik roboczy = 1,0
komponentw sktadowych zespotu *  Przy obliczeniach nie uwzgledniono czasu
. dla réwnolegtego mocowania silnika: przestoju (tzn. w przypadku wystepowania

warto$¢ przenoszonego momentu
obrotowego w zaleznosci od mocy)
predkosci obrotowe;j silnika n

. warto$¢ dopuszczalnych osiowych
sit nacisku

° Warunki otoczenia
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Przektadnia

PS60-003-S2/MU60-001

PS60-003-S2/MU60-321

PS60-003-S2/MU60-001

PS60-003-S2/MU60-321

Kody zaméwieniowe

Silnik
Naped
Compax3

SMH60601,45112/D65G44 C3S025V2F 7 71xxTxxMxx

SMH8260038142/D65G54 C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx

SMH60601,45112/D65G44 C3S015VA4F 7 71xxTxxMxx

SMH8260038142/D65G54 C3S038VAF 7 71xxTxxMxx

SMH8245038142/D65G52

SMH8260038142/D65G54
SMH60451,45112/D65G42
SMH60601,45112/D65G44 C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx
SMH8245038142/D65G52

SMH8260038142/D65G54
SMH60451,45112/D65G42 C3S025V2F 7 7IxxXTxxMxx
SMH8245038142/D65G52

SMH8260038142/D65G54

SMH60451,45112/D65G42 C3S025V2F 7 71xxTxxMxx

C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx

C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx

C3S063V2F 7 7IxxTxxMxx

Kody zaméwieniowe:

czcionka pogrubiona: wymagane w celu uzyskania kompletnego zespotu
kursywa: zalecane/standardowe

niebieski: nalezy okresli¢ w zaleznosci od danego zastosowania

Kabel silnika
Kabel sprzezenia
zwrotnego

(kompatybilny prowadnik kabla)

(standard) lub MOK54/...

MOKS55/...

(kompatybilny prowadnik kabla)

GBK 24/...

Naped
SLVD-N / TPD-M

SLVD2N...

SLVD2N...

TPDM020202....

TPDMOS...

SLVD5N...

SLVD2N...

SLVD5N...

SLVD2N...

SLVD5N...

SLVD2N...

Kabel silnika
Kabel sprzezenia
zwrotnego

CAVOMOT...

CAVORES...



Sitownik elektryczny serii ETH
Gotowe zespoty napedéw liniowych ETHO050

Gotowe zespoty napedéw liniowych ETH050

z Compax3, SLVD-N, TPD-M

W celu uproszczenia przedstawionego zestawienia zatozono, ze przewidywane przez uzytkownika
zastosowanie sitownika spetnia podane zatozenia podstawowe, w przeciwnym przypadku
sugerowane zestawy produktéw mogg nie funkcjonowac¢ prawidtowo. W tym przypadku doboru
urzgdzenia nalezy dokona¢ w normalny sposob.

kabel

Osiowo lub réwnolegle

Osiowo

@ Q :§ £
e S = = > 8
L x N= e o 2 3 o~
Gotowe zespoly napedéw liniowych % £2 R s = S =
Sitownik / przektadnia / silnik / sterownik napedu / & 28 g% % S o 2
; © o o © 2
£ 82 § 8 & ¢ %
© [v4 - - o
= o X ©
Réwnowazna sita osiowa w N ° <
8000 6000 4000 2000 o MmN Tm/s [ km o mm oV
o1 70 7950 05 130 [BN 230
ETHO50MO05A1P1AFVINO300A
02 70 6500 40 240 [BN 230
03 150 3950 1.0 1400 [10' 230
ETHO50M10A1P1AFIVINO300A
04 150 2250 8.0 7570 |10 230
05 300 1950 86 6940 20 230
ETHO50M20A1P1AFIVINO300A
06 300 1750 150 9600 20 230
07 330 2400 4.0 4820 |B) 230
ETHO050MO05A1K1CFVNO300A
08 70 2950 4.0 2520 [N 230
09 666 1220 8.0 >20000 /10 230
ETHO50M10A1K1CFMNO300A
10 150 1480 8.0 >20000 10 230
11 1333 620 150 >20000 20 230
ETHO050M20A1K1CFMNO300A
12 300 740 15.0 >20000 20 230
13 330 4500 4.0 730 [N 400
ETHO050MO05A1K1FFVINO300A
14 230 5150 4.0 490 [BN 400
15 666 2280 8.0 7270 |10 400
ETHO50M10A1K1FFVINO300A
16 460 2600 8.0 4900 |10/ 400
17 1333 1180 15.0 >20000 20 400
ETHO050M20A1K1FFVINO300A
18 920 1300 15.0 >20000 20 400
19 330 7000 4.0 200 [N 400
ETHO050M05A1K1DFVNO300A
20 230 8000 4.0 130 [N 400
21 666 3520 80 1980 [10 400
ETHO50M10A 1K1DFMNO300A
22 460 4000 80 1350 |10 400
23 1333 1800 150 8820 20 400
ETHO050M20A 1K1DFMNO300A
24 920 2020 150 6240 20 400
800 600 400 200 O

Velocity / mm/s

Podstawowe zatozenia dla przewidywanego zastosowania:

46

Skok od 50 do 600 mm
Przesuw poziomy

Przestrzeganie dopuszczalnych
charakterystyk poszczegdinych
komponentéw sktadowych zespotu

. dla réwnolegtego mocowania silnika:
warto$¢ przenoszonego momentu
obrotowego w zaleznosci od
predkosci obrotowej silnika n

* warto$¢ dopuszczalnych osiowych
sit nacisku

. Warunki otoczenia
Przyspieszenie liniowe

Maksymalne podane przyspieszenie =
czasy zwalniania

Wspotczynnik roboczy = 1,0
Przy obliczeniach nie uwzgledniono czasu

przestoju (tzn. w przypadku wystepowania
faz przestoju wzrasta jedynie rezerwa

mocy)

temperatura otoczenia 40°C, z przektadnig
temperatura otoczenia 20°C

do 1000 m npm



Kody zamdwieniowe

SLVD-N / TPD-M

© 'g
% ~ 'c% E 'E‘iqg,’ °
S = - s B g =
3 % SE 3 o2 s
= (&) c @R
o N %
4
C3S063V2F 7 71xxTxxMxx SLVD5N...
C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx SLVD2N...
PS60-003-S2/MU60-321 SMH8256038142/D65G54 e SLVDSN...
C3S025V2F 7 TlxxTxxMxx S SLVD2N...
C3S063V2F 7 1IxxTxxMxx & SLVD5N...
C3S025V2F 7 7IxxTxxMxx § _ SLVD2N...
SMH8245038142/D65G52  C3S063V2F 11hxTxxMxx £ (—2; SLVD5N...
SMH8210038142/D65G52 C3S025V2F 17IxxTxxMxx 2 £ SLVD2N...
SMH8245038142/D65G52 C3S063V2F 17bxTxxMxx € 5 SLVD5N...
SMH8210038142/D65G52 C3S025V2F 1 1lxxTxxMxx & % SLVD2N...
SMH8245038142/D65G52 C3S063V2F 7 71xxTxxMxx é E SLVD5N...
SMH8210038142/D65G52  C3S025V2F 1ThomuMxx £ SLVD2N..
SMH10056065ET2/D65G54 C3S075VAF 17boToMxx  § & TPDMOS...
SMH10030065ET 2/D65G54 C3S038VAF 1 ThoTMoMxx & g TPDMOS...
SMH10056065ET2/D65G54 C3S075V4F 7 71xxTxxMxx E £  TPDMOS...
SMH10030065ET2/D65G54 C3S038VAF 111xxTxxMxx = & TPDMO5...
SMH10056065ET2/D65G54 C3S075VA4F 7 71xxTxxMxx § 5 TPDMO5...
SMH10030065ET2/D65G54 C3S038VAF 17hxxTxxMxx  § @  TPDMOS...
MH10560089192/65A74  C3S150V4F 7 7lxxTxxMxx = TPDM10...
MH10530089192/65A74  C3S075V4F 7 71xxTxxMxx u\, TPDMO5...
MH10560089192/65474  C3S150V4F 1 ThoTxxMxx ¥ TPDM10...
MH10530089192/65A74  C3S075V4F 7 71xxTxxMxx g TPDMO5...
MH10560089192/65A74  C3S150V4F 7 71xxTxxMxx TPDM10...
MH10530089192/65A74  C3S075VAF 7 71xxTxxMxx TPDMOS...

Kabel silnika
Kabel sprzezenia
zwrotnego

CAVOMOT...

CAVORES...

Kody zaméwieniowe:

czcionka pogrubiona: wymagane w celu uzyskania kompletnego zespotu
kursywa: zalecane/standardowe

niebieski: nalezy okresli¢ w zaleznosci od danego zastosowania



Sitownik elektryczny serii ETH
Gotowe zespoty napedéw liniowych ETHO80

Gotowe zespoty napedéw liniowych ETH080

z Compax3, SLVD-N, TPD-M

W celu uproszczenia przedstawionego zestawienia zatozono, ze przewidywane przez uzytkownika

zastosowanie sitownika spetnia podane zatozenia podstawowe, w przeciwnym przypadku
sugerowane zestawy produktéw mogg nie funkcjonowac¢ prawidtowo.

W tym przypadku doboru urzadzenia nalezy dokona¢ w normalny sposéb.

Gotowe zespoty napedow liniowych

Sitownik / przekfadnia / silnik / sterownik napedu /

kabel

Osiowo lub réwnolegle

Osiowo

Réwnowazna sita osiowa w N
16 000 12000 8000

1600 1200 800

Velocity / mm/s

2
3 o S
£ Sg 2
e ¥ @
y ] 8 N
& c o
s 3 4
= @ x
=
4000 0 mm/s N m/s?
01 160 2800 4
02 70 7500 4
03 70 8000 0.5
04 267 4900 4
05 200 5300 4
06 139 7500 5
07 139 7750 7.7
08 70 15000 0.5
09 800 1450 15
10 360 4300 8
11 200 8500 4
12 139 11620 4.6
13 1250 2100 15
14 533 6400 8
15 300 7000 8
16 267 12500 4
17 1707 2850 15
18 1250 3000 15
19 1707 3600 15
20 430 9300 8
21 533 10200 8
22 139 14000 1
23 1839 14500 7.7
400 0

Podstawowe zatozenia dla przewidywanego zastosowania:

48

Skok od 50 do 800 mm
Przesuw poziomy

Przestrzeganie dopuszczalnych
charakterystyk poszczegdinych
komponentéw sktadowych zespotu

. dla réwnolegtego mocowania silnika:
warto$¢ przenoszonego momentu
obrotowego w zaleznosci od
predkosci obrotowej silnika n

* warto$¢ dopuszczalnych osiowych
sit nacisku

. Warunki otoczenia
Przyspieszenie liniowe

Maksymalne podane przyspieszenie =
czasy zwalniania

Wspotczynnik roboczy = 1,0
Przy obliczeniach nie uwzgledniono

_ ©
8 5
© _s‘ —
o R
=3 =N X
7 0N =
x X [}
o S © S
@ g o 2
£ g @
(o) 4
km mm V
3560 [BN 400 ETHO80MO5A1K1EFNVINO400A
185 I8N 400
ETHO80MO5A | P1BFVINO400A
155 |8l 400
670 BN 400
ETHO80MO5A 1K1EFVINO400A
530 BN 400
2200 [10] 400
ETHO80M10A1P1BFIVINO400A
1950 40 400
23 [8] 400 ETHO80MO5A1P1BFMNO400A
>20000 2] 400 ETHO80M32A1K1JFVINO400A
15540 10 400 ETHO80M10A1K1JFMNO400A
130 [§B 400 ETHO80MO5ATK1JFVINO400A
400 [10 400 ETHO80M10A1P1BFVINO400A
>20000 [€71 400 ETHO80M32A1K1KFNMNO400A
4710 [10] 400 ETHO80M10A1K1KFMNO400A
3100 [10 400 ETHO80M10ATK1KFMNO400A
40 B 400 ETHO80MO5A1K1KFMNO400A
>20000 [£Z] 400 ETHO80M32A1K1KFVINO400A
>20000 [€71 400 ETHO80M32A1K1KFNMNO400A
11920 [F] 400 ETHO80M32A1K1KFMNO400A
900 [10| 400 ETHO80M10A1K1KFMNO400A
630 |10 400 ETHO80M10A1K1KFMNO400A
190 [10| 400
ETHO80M10A1P1BFVINO400A
160 |10 400
czasu przestoju (tzn. w przypadku
wystepowania faz przestoju wzrasta
jedynie rezerwa mocy)
. temperatura otoczenia 40°C, z przektadnig

temperatura otoczenia 20°C

. do 1000 m npm



Przekfadnia

PS90-003-S2/MU90-085

PS90-003-S2/MU90-088

PS90-003-S2/MU90-345

PS90-003-S2/MU90-345

Kody zamoéwieniowe

Silnik

SMH8230035192/D65G54
SMH8256038192/D65G54
SMH8230038192/D65G54
SMH10056065192/D65G54
SMH10030065192/D65G54
SMH10030065192/D65G54
SMH10056065192/D65G54
SMH10030065192/D65G54

SMH11530107242/D65G54

SMH11530108192/D65G54
SMH14230155242/D65G54
SMH14256155242/D65G54
SMH14230155242/D65G54
SMH14256155242/D65G54
MH1454522524 3/65A74
MH1453022524 3/65A74
MH1454528524 3/65A74
MH14530225242/D65G54
MH1454528524 3/65A74
SMH11530108192/D65G54
SMH11556108192/D65G54

Naped Compax3

C3S038VAF 7 11xxTxxMxx
C3S038VA4F 7 711xxTxxMxx
C3S038VA4F 7 71xxTxxMxx
C3S075VA4F 7 11xxTxxMxx
C3S038VA4F 7 71IxxTxxMxx
C3S038VA4F 7 71xxTxxMxx
C3S075V4F 7 1xxTxxMxx
C3S038V4F 7 711xxTxxMxx
C3S075V4F 7 71xxTxxMxx
C3S075VA4F 7 11xxTxxMxx
C3S075V4F 7 71xxTxxMxx
C3S075V4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 7xxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx
C3S300V4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx
C3S300VA4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx
C3S300V4F 7 71xxTxxMxx
C3S075VA4F 7 11xxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx

Kabel silnika
Kabel sprzezenia
zwrotnego

.. (kompatybilny prowadnik kabla)

GBK 24/.

O MOKS55/... (standardowo) lub MOK54/... (kompatybilny prowadnik kabla)
® MOKS56/... (standardowo) lub MOK57/... (kompatybilny prowadnik kabla)
© MOKS5Y9/... (standardowo) lub MOK64/... (kompatybilny prowadnik kabla)
Kody zaméwieniowe:
czcionka pogrubiona: wymagane w celu uzyskania kompletnego zespotu
kursywa: zalecane/standardowe
niebieski: nalezy okresli¢ w zaleznosci od danego zastosowania

Naped
TPD-M

TPDMOS...
TPDMOS...
TPDMO020202...
TPDMO0808...
TPDMOS...
TPDMOS...
TPDMO0808...
TPDMOS...
TPDMO0808...
TPDMO0808...
TPDMO0808...
TPDMO0808...
TPDM10...
TPDM15...
TPDM10...
TPDM15...
TPDM30...
TPDM10...
TPDM30...
TPDM15...
TPDM30...
TPDMO0808...
TPDM15...

Kabel silnika
Kabel sprzezenia
zwrotnego

CAVOMOT...

CAVORES...



Sitownik elektryczny serii ETH
Gotowe zespoty napedéw liniowych ETH100

Gotowe zespoty napedoéw liniowych ETH100

z Compax3, SLVD-N, TPD-M

W celu uproszczenia przedstawionego zestawienia zatozono, ze przewidywane
przez uzytkownika zastosowanie sitownika spetnia podane zatozenia podstawo-
we, w przeciwnym przypadku sugerowane zestawy produktéw mogg nie funk-
cjonowaé prawidiowo. W tym przypadku doboru urzgdzenia nalezy dokona¢ w
normalny sposoéb.

kabel

Osiowo lub réwnolegle

s
()
O o < :t__f s
‘D 3 8 8 =
] © w © =
= = 2 k] S @ e
Gotowe zespoly napedéw liniowych @ s z a 5 R s
Sitownik / przektadnia / silnik / sterownik napedu / :-' b N ] S % 2
£ g o n X o n
© 3 3 o w 3
. . = c X X ©
Roéwnowazna sita osiowa w N g g (e} z
16 000 12000 8000 4000 0 2
01 80 12000 4 6750 (10 400 ETH100M10A1P1CFMNOG600A
02 160 6000 4 >20000 20 400 ETH100M20A1P1CFNMNOGOOA
03 100 23000 3 900 [10| 400 ETH100M10A1P1CFNMNOG00A
04 80 30000 2 500 [10| 400 ETH100M10A1P1CFMNO6G00A
05 200 12000 4 20000 20 400 ETH100M20A1P1CFNMNOGOOA
06 150 14000 8 12500 20 400 ETH100M20A1P1CFNMNOG00A
07 300 12000 5 20000 ‘10 400 ETH100M10A1K1LFMNOG00A
08 600 5000 10 >20000 20 400 ETH100M20A1K1KFMNO600A
09 300 30000 4 500 |10 400 ETH100M10A1K1LFNMINOG600A
10 600 18000 4 6000 20 400 ETH100M20A1K1LFMNOG00A
1600 1200 800 400 0

Velocity mm/s

Podstawowe zatozenia dla przewidywanego zastosowania:

50

Skok od 100 do 600 mm
Przesuw poziomy

Przestrzeganie dopuszczalnych
charakterystyk poszczegdinych
komponentéw sktadowych zespotu

. dla réwnolegtego mocowania silnika:
warto$¢ przenoszonego momentu
obrotowego w zaleznosci od
predkosci obrotowej silnika n

* warto$¢ dopuszczalnych osiowych
sit nacisku

. Warunki otoczenia
Przyspieszenie liniowe

Maksymalne podane przyspieszenie =
czasy zwalniania

Wspotczynnik roboczy = 1,0
Przy obliczeniach nie uwzgledniono czasu

przestoju (tzn. w przypadku wystepowania
faz przestoju wzrasta jedynie rezerwa
mocy)

temperatura otoczenia 40°C, z przektadnig
temperatura otoczenia 20°C

do 1000 m npm



Kody zaméwieniowe

Przektadnia
Silnik

PS115-005-S2/MU115-005 SMH10056065242/65G54
PS115-005-S2/MU115-005 SMH10030065242/65G54
PS115-004-S2/MU115-026 SMH14230155242/65G54
PS115-005-S2/MU115-026 SMH14230155242/65G54
PS115-004-S2/MU115-026 SMH14230155242/65G54
PS115-005-S2/MU115-026 SMH14230155242/65G54

Naped Compax3

C3S075V4F 1 711xxTxxMxx
C3S038V4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 7IxxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx
C3S150V4F 7 71xxTxxMxx

Kabel silnika
Kabel sprzezenia
zwrotnego

SMH17030365382/65A74
MH14545285242/65G54
MH20530905382/65A74
MH20530905382/65A74

C3S150V4F 71 71xxTxxMxx
C3S300V4F 7 7IxxTxxMxx
C3HO50V4F 7 7IxxTxxMxx
C3HO50V4F 7 71xxTxxMxx

OO0 OO0 O0ODO0DOdOOOC

O MOKS55/... (standardowo) lub MOK54/... (kompatybilny prowadnik kabla)
® MOKS56/... (standardowo) lub MOK57/... (kompatybilny prowadnik kabla)
© MOKH5Y9/... (standardowo) lub MOK64/... (kompatybilny prowadnik kabla)

O MOKG61/..., MOK62/...

Kody zaméwieniowe:

czcionka pogrubiona: wymagane w celu uzyskania kompletnego zespotu

kursywa: zalecane/standardowe

niebieski: nalezy okresli¢ w zaleznosci od danego zastosowania

(kompatybilny prowadnik kabla)

GBK 24/...

Naped

TPDMO0808...

TPDMOS...
TPDM15...
TPDM15...
TPDM15...
TPDM15...

TPD-M

TPDM15...
TPDMS30...

Kabel silnika
Kabel sprzezenia
zwrotnego

CAVOMOT...

CAVORES...



Sitownik elektryczny serii ETH
Kod zamdwieniowy

Kod zaméwieniowy

Przyktad

1 2 3 4 5
ETH 050 MO05 A 1
Seria
ETH Sitownik elektryczny
Wielkos¢ korpusu
032 ISO 32
050 ISO 50
080 ISO 80
100 ISO 100
Skok sruby pociggowej Mxx w mm
MO05 do ETH032, ETH050, ETHO80
M10 do ETH032, ETH050, ETHO080, ETH100
M16 do ETH032
M20 do ETH050, ETH100
M32 do ETHO080

Polozenie montazowe silnika, potozenie korpusu,
potozenie rowkow’

A Osiowo + rowek dla czujnika na obu
powierzchniach bocznych korpusu
(standardowo)

Osiowo + rowek dla czujnika na powierzchni
dolnej i goérnej korpusu (standardowo)

Réwnolegle na powierzchni gérnej korpusu
/ rowek dla czujnika na obu powierzchniach
bocznych korpusu

Réwnolegle na powierzchni gérnej korpusu
/ rowek dla czujnika na powierzchni dolnej i
gornej korpusu

Réwnolegle na prawym boku korpusu /
rowek dla czujnika na obu powierzchniach
bocznych korpusu

Roéwnolegle na prawym boku korpusu /
rowek dla czujnika na powierzchni dolnej i
gornej korpusu

Roéwnolegle na powierzchni dolnej korpusu
/ rowek dla czujnika na obu powierzchniach
bocznych korpusu

Roéwnolegle na powierzchni dolnej korpusu
/ rowek dla czujnika na powierzchni dolnej i
gornej korpusu

Roéwnolegle na lewym boku korpusu /
rowek dla czujnika na obu powierzchniach
bocznych korpusu

Roéwnolegle na lewym boku korpusu / rowek
dla czujnika na powierzchni dolnej i gornej
korpusu

ADREY LYY

1A

7 8 9 10 11 12
F M N 0200 A

Uxx

Opcja smarowania??

ustala¢ razem z potozeniem montazowym silnika,

potozeniem korpusu, potozeniem rowkow

1 Bez dodatkowego gniazda smarowania
(standardowo) (niedostepne przy montazu
silnika na prawym boku)

ETHO032 ETHO50 ETHO80/ETH100
A, B,C,D,G, A B,C,D,G,
H,J, K H, J, K ~G6d
2 Gniazdo smarowania w czesci srodkowej
profilu na powierzchni gérnej
ETHO032 ETHO50 ETHO80/ETH100
A C,EG,J B,D,F H,K A C.EG,J
3 Gniazdo smarowania w czesci srodkowej
profilu na prawym boku
ETHO032 ETHO50 ETHO80/ETH100
B, D, F, H, K A.C,E G,J A C.EG,J
4 Gniazdo smarowania w czesci srodkowej
profilu na powierzchni dolnej
ETHO032 ETHO050 ETHO80/ETH100
A, C,EG,J B,D,F, H,K A, C,EG,J
5 Gniazdo smarowania w czesci srodkowej
profilu na lewym boku
ETHO032 ETHO050 ETHO80/ETH100
B,D, F, H,K A C.EG,J A C.EG,J

Kotnierz silnika*
wat napedowy w silnikach jest zawsze wyposazony w
rowek wpustowy

N o oo

% é % % Z kotnierzem do montazu silnika firmy Parker:

K1A - SMH60-B08/9, MH56-B05/9

KIB - - SMH60-B05/11, MH70-B05/11 or NX3

K1C - - SMH82-B08/14

K1D e SMH82-B08/19, MH105-B9/19 (wczesniej
silnik HJ96) lub NX4

K1E s SMH82-B05/19, SMH100-B5/19,
MH105-B5/19

K1F U SMH100-B5/14

K1H * SMH100-B05/24, MH105-B05/24

K1J * « SMH115-B7/24, MH105-B6/24 or NX6

K1K » « SMH142-B05/24, MH145-B05/24

K1L * MH205-B5/38, SMH170-B5/38
Z kotnierzem do montazu przektadni firmy Parker:

P1A - - PS60

P1B « PS90

P1C * PS115

P1D * PS142

P1G - - PE3

P1H e PE4

1xx Specjalny kotnierz jednoczes$ciowy
(niestandardowy)

2XX Specjalny kotnierz dwuczesciowy

(niestandardowy)

jesli wymagany jest kotnierz do montazu silnika innej firmy, prosimy o kontakt.



7 Sposoéb montazu

F Gwint mocujgcy w korpusie sitownika
(standardowo)
(ETH100 nie posiada gwintowanych
otworéw montazowych na dolnej
powierzchni)

B tapy montazowe ©'7
C Tylne widetki ©
D Mocowanie z jarzmem

(niedostepne dla potozen montazowych
silnika E, F, J, K), dla opcji smarowania ,1”
gniazdo smarowania znajduje sie zawsze
na dolnej powierzchni profilu

E Mocowanie z tylnym uchem ©
G Kotnierze montazowe 7
H Tylna ptyta mocujaca ©
J Przednia ptyta mocujgca ”
N Tylna i przednia plyta mocujaca -7
X Niestandardowe - na zyczenie
8 Tloczysko
M Gwint zewnetrzny (standardowo)
F Gwint wewnetrzny
C Widetki ttoczyska ®

(ze stali nierdzewnej ze stopniem ochrony ,B” i
,C”; standardowe dla stopnia ochrony ,A”)
S Ucho z przegubem
(ze stali nierdzewnej ze stopniem ochrony
,B”1,C”; standardowe dla stopnia ochrony
A7)
R Prowadnica rownolegta z fozyskiem
kulkowym
(niedostepne dla potozer montazowych silnika E,
F, J, K) (dostepne tylko dla stopnia ochrony ,A”)
T Prowadnica rownolegta z tulejami
$lizgowymi ®
(niedostepne dla potozerh montazowych silnika E,

F, J, K)
L Przegub wahliwy (dostepny tylko dla opcji A
stopnia ochrony)
X Niestandardowe — na zyczenie
9 Opcja (symbol zastepczy)
N Typ standardowy

Oprogramowanie narzedziowe
o Baza danych sitownikéw

Sitownik elektryczny serii ETH
Kod zamdéwieniowy

10 Skok w mm
ETH032 ETH050 ETH080 ETH100

0050 . .

0100 . . . .
0150 . . . .
0200 . . . .
0300 . . . .
0400 .
0600 .
1000 . .
1200 .

1600 . .
XXXX 50...1000 50...1200 50...1600 100...2000

ze stopniowaniem co 1 mm

11 Stopien ochrony

A IP54 ze $rubami ocynkowanymi

B IP54 wersja ze stali nierdzewnej ze Srubami
ze stali VA

C IP65 jak opcja B + powtoka lakiernicza

lakierem ochronnym i specjalne
uszczelnienie

12 Opcjonalna (tylko dla niestandardowych sitownikow)
Uxx Wersja nietypowa

Pole to zawiera numer przypisany do niestandardowych
cylindréw, szczegotowe informacje na zyczenie

" Modele ETHO80/ETH100 posiadajg 2 rowki na kazdej z 4
powierzchni korpusu (czyliKod B=AlubD=C,F=E,H=G, K
=J), w zwigzku z tym dla modeli ETHO80/ETH100 dostepne sg
kody A, C, E, G, J.

2 Przy mocowaniu réwnoleglym silnik moze blokowa¢ dostep do
czujnikéw i gniazda smarowania.

3'W przypadku wyboru opcji smarowania 2-5 standardowe
gniazdo smarowania nie funkcjonuje.

4 Sprawdzi¢ kombinacje silnik-przektadnia za pomocg tabeli (patrz
+Warianty mocowania silnika” strona 22). Kod zaméwieniowy
SMH100-B5/14: ,SMH100 ET...” (wymiar $rednicy watu silnika
jest zastgpiony przez litery ,ET”) (nie wystepuje w katalogu
silnikéw) tylko ze sprzezeniem zwrotnym: resolwer, G5, A7

% Niedostepne dla potozen montazowych silnika Ai B.

% Niedostepne dla potozen montazowych silnika Ai B.

"' Niedostepne dla wersji wykonania ttoczyska R, T

8 Nie dotyczy ETH100

. W oprogramowaniu ServoManager Compax3 dostepna jest specjalna baza danych sitownikéw. Aby wykona¢ automatyczng

parametryzacje

sterownika, wystarczy jedynie wpisa¢ kod typu sitownika ETH.

. Biblioteka CAD

. Mozliwos$¢ wiasnego skonfigurowania sitownika elektrycznego przy wykorzystaniu dostepnych w internecie plikéw CAD.

www.parker.com/eme/eth EAI:!:

o Oprogramowanie do doboru sitownika ,,EL Sizing”
. Specjalne oprogramowanie utatwia proces doboru.

www.parker.com/eme/eth

[&)]
w
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Firmie Parker przy$wieca
staly cel — pomagaé
Klientom w zwigkszaniu ich
produktywnosci i rentownosci.
Realizujemy go, dostarczajac
najlepsze rozwigzania
inzynieryjne dostosowane do
indywidualnych potrzeb. Wymaga
to dogiebnej analizy dziafalnosci
Klienta z réznych perspektyw

w celu okreslenia mozliwych
sposobow uzyskania realnych
zyskow. Niezaleznie od potrzeby
zwigzanej z technologiami
napedow i sterowania
doswiadczenie, szeroki zakres
produktéw i globalny zasieg firmy
Parker pozwalajg zawsze sprosta¢
stawianym oczekiwaniom. Firma
Parker dysponuije najwieksza
wiedzg w zakresie takich
technologii. Wiecej informacii
mozna uzyskaé¢ pod numerem
telefonu 00800 27 27 5374.

Transport ptynow i gazow
Kluczowe rynki
Podnosniki

Rolnictwo

Transport chemikaliow
Maszyny budowlane
Przemyst spozywczy
Transport paliw i gazu
Maszyny przemystowe
Nauki przyrodnicze
Przemyst morski
Gomictwo

Technika mobina
Przemyst naftowy | gazowy
Energia odnawialna
Transport

Kluczowe produkty

Zawory kontrolne

Potaczenia do niskoci$nieniowego transportu
plynéw

Przewody glebinowe

Sprzet diagnostyczny

Zlgcza do wezy

Weze przemystowe

Systemy cumowania i przewody zasiania
Weze irury z PTFE

Szybkozigcza

Weze gumowe i termoplastyczne
kaczniki | adaptery do rur

Rury i plastikowe tgczniki

ENGINEERING YOUR SUCCESS.

Lotnictwo i astronautyka
Kluczowe rynki

Senwis posprzedazowy
Transport komercyiny

Siniki

Lotnictwo ogdine i biznesowe
Helikoptery

Wyrzutnie rakietowe

Lotnictwo wojskowe

Pociski rakietowe

Wytwarzanie energii elektrycznej
Transport regionalny
Bezzalogowe statki powietrzne

Kluczowe produkty

Systemy kontroli | ukiady wykonawcze
Systemy i podzespoly sinikowe

Systemy i podzespoly do transportu plynéw
Urzgdzenia do pomiaru, dostarczania i
rozpylania plynow

Ukfady i podzespoty paliwowe

Uktady do zobojetniania zbiomikéw paliwa
Ukfady i podzespoty hydrauliczne
Gospodarka cieplem

Kofa i hamulce

Hydraulika sitowa
Kluczowe rynki
Podnosniki

Rolnictwo

Altematywne zrodfa energi
Maszyny budowlane

Lesnictwo

Maszyny przemysiowe
Elementy maszyn

Przemyst morski

Przefadunek i transport towardw
Gémictwo

Przemyst naftowy i gazowy
Wytwarzanie energii elektrycznej
Pojazdy do zbierania odpadéw
Energia odnawialna

Ukfady hydrauliczne do cigzardwek
Sprzet do pielegnacii darmi

Kluczowe produkty
Akumulatory

Zawary nabojowe

Sitowniki elekirohydrauliczne
Interfejsy cziowiek-maszyna (HMI)
Napedy hybrydowe

Sitowniki hydrauliczne

Silniki | pompy hydrauliczne

Ukfady hydrauliczne

Hydrauliczne zawory i elementy steruigce
Hydrostatyczne uklady kierownicze
Zintegrowane obwody hydrauliczne
Przystawki odbioru mocy (PTO)
Zasllacze hydrauliczne

Silowniki obrotowe

Czujniki

Regulacja parametrow
klimatycznych
Kluczowe rynki
Rolnictwo

Systemy Klimatyzacyjne
Maszyny budowlane
Przemyst spozywezy
Maszyny przemysiowe
Nauki przyrodnicze
Przemyst naftowy | gazowy
Chlodzenie precyzyine
Przemyst przetwérczy
Chiodnictwo

Transport

Kluczowe produkty
Akumulatory

Zaawansowane siowniki

Kontrola CO,

Kontrolery elektroniczne

Osuszacze filtrow

Reczne zawory odcinajace
\Wymienniki ciepta

Weze i lgczniki

Zawory regulacii cisnienia
Dystrybutory czynnika chiodniczego
Nadmiarowe zawory bezpieczeristwa
Pompy inteligentne

Elekirozawory

Termostatyczne zawory ekspansyjne

Pneumatyka

Kluczowe rynki

Lotnictwo i astronautyka
Przenodniki i transport towaréw
Automatyzacja fabryk

Nauki przyrodnicze i medycyna
Elementy maszyn

Maszyny pakujace

Transport i przemyst samochodowy

Kluczowe produkty
Przygotowywanie powietrza

kgczniki | zawory mosiezne

Zblocza

Akcesoria pneumatyczne

Silowniki | chwytaki pneumatyczne
Pneumatyczne zawory i elementy sterujgce
Szybkozigcza

Silowniki obrotowe

\Weze gumowe termoplastyczne i Zigcza
Profile wyttaczane

Rurki i taczniki termoplastyczne
Generatory i czujniki prozniowe, uchwyty
podciénieniowe

Elektromechanika
Kluczowe rynki
Lotnictwo i asfronautyka
Automatyzacja fabryk

Nauki przyrodnicze | medycyna
Elementy maszyn

Maszyny pakujace

Maszyny do obrébki papieru
Maszyny do obrobki i przetwarzania tworzyw
sztucznych

Przemyst metalurgiczny
Potorzewodniki i elektronika
Przemyst tekstylny

Przewody i kable

Kluczowe produkty

Napedy | systemy AC/DC

Elekiryczne slowniki, roboty suwnicowe i $lizgi
Sitowniki elekironydrostatyczne

Silowniki elektromechaniczne

Interfejsy cziowiek-maszyna (HMI)

Silniki finiowe

Silniki krokowe, serwomotory, napedy i
elementy sterujace

Profile wyttaczane

Sterowanie procesami
Kluczowe rynki

Paliwa altematywne
Biofarmaceutyka

Przetwarzanie chemiczne i oczyszczanie
Przemyst spozywczy

Przemyst morski i stoczniowy
Medycyna i stomatologia
Mikroelektronika

Energetyka jadrowa

Eksploracja podmorskich zi6z ropy
Przemyst naftowy | gazowy
Farmaceutyka

Wytwarzanie energii elektryczne]
Celuloza i papier

Przemyst stalowy
Woda/gospodarka Sciekami

Kluczowe produkty

Przyrzady analityczne

Produkty | systemy analityczne do
przygotowywania probek

kaczniki | zawory do wiryskiwania substanci
chemicznych

Fluoropolimerowe fgczniki, zawory | pompy do
transportu substancji chemicznych

kaczniki, zawory, regulatory i cyfrowe kontrolery
przepiywu do instalacji gazowych wysokiej
czystosci

Przeplywomierze masowe/kontrolery
przemystowe

kaczniki rurowe nie spawane

Precyzyine przemystowe regulatory i kontrolery
przephywu

Procesowe zawory kontrolne DBB (Double
Block and Bleed)

kaczniki, zawory, regulatory i Zblocza do
instalacji procesowych

Filtracja

Kluczowe rynki

Lotnictwo i asfronautyka

Przemyst spozywczy

Maszyny i urzadzenia przemysiowe
Nauki przyrodnicze

Przemyst morski

Sprzet mobilny

Przemyst naftowy | gazowy
Wytwarzanie energii elekirycznej i energia odnawiaina
Przemyst przetwérczy

Transport

Oczyszczanie wody

Kluczowe produkty

Andlityczne generatory gazow

Filtry i osuszacze sprezonego powietrza
Sinikowe ukfady filtrujgce powietrza, cieczy
chtodzgcej, paliwa i oleju

Systemy monitorowania stanu plynéw

Filtry hydrauliczne i do $rodkéw smarujacych
Generatory wodoru, azotu | powietrza zerowego
Filtry do oprzyrzadowania

Filtry membranowe i sznurkowe

Mikrofitracja

Filtry steryine

Filtry i systemy do odsalania i oczyszczania wody

Uszczelnianie i ekranowanie
Kluczowe rynki

Lotnictwo i astronautyka
Przetwarzanie chemiczne
Segment konsumencki

Hydraulika sitowa

Zastosowania ogéinoprzemystowe
Informatyka

Nauki przyrodnicze
Mikroglektronika

Technika wojskowa

Przemyst naftowy | gazowy
Wytwarzanie energi elekirycznej
Energia odnawialna
Telekomunikacja

Transport

Kluczowe produkty

Uszczelki ruchowe (dynamiczne)

Uszczelki O-ring z elastomeréw

Konstrukcja | montaz elektronicznych przyrzadow
medycznych

Ekranowanie przeciwzakioceniowe EMI
Uszozeli elastomerowe wytiaczane, precyzyjnie
wycinane | prefabrykowane
Wysokotemperaturowe uszczelki metalowe
Ksztaltki elastomerowe pelne i z wkiadkami

Z innych materiatow

Produkcja | montaz urzadzen medycznych
Metalowo-plastikowe uszczelki kompozytowe
Ekranowane okienka optyczne

Silkonowe rurki i wytioczki

Gospodarka cieplem

Tlumienie drgar
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Parker na Swiecie
Europa, Bliski Wschod, Afryka

AE — Zjednoczone Emiraty Arabskie,
Dubaj

Tel.: +971 4 8127100
parker.me@parker.com

AT — Austria, Wiener Neustadt
Tel.: +43 (0)2622 23501-0
parker.austria@parker.com

AT — Europa Wschodnia,
Wiener Neustadt

Tel.: +43 (0)2622 23501 900
parker.easteurope@parker.com

AZ — Azerbejdzan, Baku
Tel.: +994 50 2233 458
parker.azerbaijan@parker.com

BE/LU - Belgia, Nivelles
Tel.: +32 (0)67 280 900
parker.belgium@parker.com

BG - Butgaria, Sofia
Tel.: +359 2 980 1344
parker.bulgaria@parker.com

BY — Biatorus, Minsk
Tel.: +375 17 209 9399
parker.belarus@parker.com

CH - Szwajcaria, Etoy
Tel.: +41 (0)21 821 87 00
parker.switzerland@parker.com

CZ — Czechy, Klecany
Tel.: +420 284 083 111
parker.czechrepublic@parker.com

DE — Niemcy, Kaarst
Tel.: +49 (0)2131 4016 0
parker.germany@parker.com

DK — Dania, Ballerup
Tel.: +45 43 56 04 00
parker.denmark@parker.com

ES — Hiszpania, Madryt
Tel.: +34 902 330 001
parker.spain@parker.com

Fl — Finlandia, Vantaa
Tel.: +358 (0)20 753 2500
parker.finland@parker.com

FR — Francja, Contamine s/Arve
Tel.: +33 (0)4 50 25 80 25
parker.france@parker.com

GR - Grecja, Ateny
Tel.: +30 210 933 6450
parker.greece@parker.com

HU — Wegry, Budaérs
Tel.: +36 23 885 470
parker.hungary@parker.com

|IE — Irlandia, Dublin
Tel.: +353 (0)1 466 6370
parker.ireland@parker.com

IT — Wiochy, Corsico (MI)
Tel.: +39 02 45 19 21
parker.italy@parker.com

KZ — Kazachstan, Aima-Ata
Tel.: +7 7273 561 000
parker.easteurope@parker.com

NL — Holandia, Oldenzaal
Tel.: +31 (0)541 585 000
parker.ni@parker.com

NO — Norwegia, Asker
Tel.: +47 66 75 34 00
parker.norway@parker.com

PL — Polska, Warszawa
Tel.: +48 (0)22 573 24 00
parker.poland@parker.com

PT — Portugalia, Leca da Palmeira
Tel.: +351 22 999 7360
parker.portugal@parker.com

RO — Rumunia, Bukareszt
Tel.: +40 21 252 1382
parker.romania@parker.com

RU — Rosja, Moskwa
Tel.: +7 495 645-2156
parker.russia@parker.com

SE — Szwecja, Spanga
Tel.: +46 (0)8 59 79 50 00
parker.sweden@parker.com

SK — Stowacja, Banska Bystrzyca
Tel.: +421 484 162 252
parker.slovakia@parker.com

SL - Stowenia, Novo Mesto
Tel.: +386 7 337 6650
parker.slovenia@parker.com

TR — Turcja, Stambut
Tel.: +90 216 4997081
parker.turkey@parker.com

UA — Ukraina, Kijéw
Tel.: +380 44 494 2731
parker.ukraine@parker.com

UK — Wielka Brytania, Warwick
Tel.: +44 (0)1926 317 878
parker.uk@parker.com

ZA — Republika Potudniowej Afryki,
Kempton Park

Tel.: +27 (0)11 961 0700
parker.southafrica@parker.com
Ameryka Po6tnocna

CA - Kanada, Milton, Ontario
Tel.: +1 905 693 3000

US — USA, Cleveland
Tel.: +1 216 896 3000

Azja i Pacyfik

AU — Australia, Castle Hill
Tel.: +61 (0)2-9634 7777

CN - Chiny, Szanghaj
Tel.: +86 21 2899 5000

HK — Hongkong
Tel.: +852 2428 8008

IN — Indie, Bombaj
Tel.: +91 22 6513 7081-85

JP — Japonia, Tokio
Tel.: +81 (0)3 6408 3901

KR — Korea Potudniowa, Seul
Tel.: +82 2 559 0400

MY — Malezja, Shah Alam
Tel.: +60 3 7849 0800

NZ — Nowa Zelandia, Mt Wellington
Tel.: +64 9 574 1744

SG - Singapur
Tel.: +65 6887 6300

TH — Tajlandia, Bangkok
Tel.: +662 186 7000-99

TW — Tajwan, Tajpej
Tel.: +886 2 2298 8987

Ameryka Potudniowa

AR - Argentyna, Buenos Aires
Tel.: +54 3327 44 4129

BR - Brazylia, Sao Jose dos Campos
Tel.: +55 800 727 5374

CL — Chile, Santiago
Tel.: +56 2 623 1216

MX — Meksyk, Toluca
Tel.: +52 72 2275 4200

192-550017N7 Czerwiec 2013

Zastrzegamy prawo wprowadzania zmian technicznych. Dane techniczne sg zgodne ze stanem w dniu wydania.
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Bezptatna linia: 00 800 27 27 5374
USA - Centrum Informacji o Produktach
Bezptatna linia: 1-800-27 27 537
www.parker.com

ARA =

PNEUMATIK

ul. Wyscigowa 38, 53-012 Wroctaw
tel. 71 364 72 82, ara@arapneumatik.pl

www.arapneumatik.pl



