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@ Onas

Zajmujemy sie technikg i integracjg systemow automatyzacji. Jestesmy dostawcag
komponentow, jak i kompletnych rozwigzan systemowych na terenie catego kraju.
Gwarantujemy profesjonalng obstuge i doradztwo techniczne, projektujemy, szkolimy,
kompletujemy dostawy wedtug zasady ,wszystko z jednej reki”. Oferujemy atrakcyjne
warunki wspofpracy i petne wsparcie handlowo-techniczne. W naszej firmie mamy
wdrozony System Zarzgdzania Jako$cig ISO 9001:2009, potwierdzony Certyfikatem.
ARA Pneumatik jest certyfikowanym dystrybutorem produktow Parker Hannifin.

@ Wsparcie inzynierskie

Gwarantujemy profesjonalng obstuge i petne wsparcie handlowo-techniczne.
Nasi specjalisci pomogg Panstwu w doborze optymalnych rozwigzan, w petni
dostosowanych do Panstwa oczekiwan. Nasze projekty cechujg starannie dobrane
komponenty, zapewniajgce osiggnigcie maksymalnych parametrow roboczych oraz
petna dbato$¢ o bezpieczenstwo i zgodno$¢ z aktualnym prawem | normami
w obowigzujgcym zakresie. Dgazymy do nawigzania S$cistej wspotpracy z Klientem
na etapie projektowania i doboru konkretnych rozwigzan dla danej aplikacji.

@ Wsparcie techniczne

Diagnozujemy, optymalizujemy i modyfikujemy uktady pneumatyczne u Kilienta.
Wytwarzamy produkty specjalne pod konkretne aplikacje dla uktadéw pneumatycznych
i elektromechanicznych. Prowadzimy takze serwis gwarancyjny i pogwarancyjny
sprzedawanych przez nas urzgdzen. W magazynie posiadamy podstawowe czeSci
zamienne, co skraca czas naprawy do minimum. Produkujemy sitowniki ttoczyskowe
w Srednicach od 12 do 125 — dostawy na terenie Polski w mozliwie krotkim czasie 24h.

W Szkolenia

Szkolimy przedstawicieli przemystu z zakresu doboru, obstugi oraz konserwacji
oferowanych przez nas wyrobéw. Przeprowadzamy praktyczne zajecia dla inzynieréw,
projektantéw oraz dziatow utrzymania ruchu. W ofercie posiadamy autorski cykl szkolen
z zakresu podstaw pneumatyki, uzdatniania oraz systemow sprezonego powietrza.

@ salon firmowy ParkerStore

tatwy i szybki dostep do produktéw Parker, uzupetniony fachowym doradztwem
to filozofia ParkerStore na catym Swiecie. Salon ParkerStore w ARA Pneumatik realizuje
te koncepcje we Wroctawiu w zakresie pneumatyki, wzbogacong o wiedze i wieloletnie
doSwiadczenie swoich doradcow technicznych. Posiadamy bogate zaplecze
magazynowe, obejmujgce ponad 130 tysiecy pozycji dostepnych od reki.
Zapraszamy od poniedziatku do pigtku w godzinach 9 + 16.
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@ Przeglad grup produktow

Urzadzenia dodatkowe

Sterowniki i kontrolery pozycjonujace Utrzymanie predkosci

Silniki i przekladnie Silniki indukcyjne i serwo

Napedy liniowe

ARAPneumatik Wroctaw ul. Wyscigowa 38

tel.71 3647289, 71 3647282

Urzadzenia dodatkowe

&
=
o
<
©
N
S
=
=
7

‘ Silniki indukcyjne i serwo

Aktuatory

N



ARA

I
PNEUMATIK

@ ZASTOSOWANIE PRODUKTOW ELEKTROMECHANIKI

Napedy liniowe

z paskiem

@ Dynamiczne i szybkie aplikacje
4 Skok roboczy nawet do 50m
4 Bardzo duza obcigzalnos¢

LCB, HPLA
DYNAMIKA = EIim
Panele
. SILA
operatorskie HMI - [L L]
4 Wygodne sterowanie procesem PRECYZJA .“II

i podglad stanu

Zaawansowany, kolorowy panel
dotykowy o rozmiarze 6” — 15"
Prosta konfigurowalno$é

Interfejs Ethernet, RS232/422/485
oraz USB 2.0 Interact Xpress

»
L 4
»

Naped liniowy
z wysuwang sruba

@ Duze sity przy niewielkich rozmiarach
¢ Wysoka zywotno$¢
4 Standard DIN ISO 15552:2005-12

¥

ETH OSP-E..SBR
DYNAMIKA /HEE DYNAMIKA /HEE
SILA mmif SIA [ L]
PRECYZJA | mijmm PRECYZJA « HIjmm

L
*

str.11 | :
Silniki elektryczne str.11-12

4 Mozliwosci uzyskania wysokich momentéw oraz predkosci obrotowych
4 Szeroki zakres bezwtadnosci rotora
4 Silniki standardowe, wysokoobrotowe, wysokomomentowe, ATEX i inne

Przekfadnia
planetarna

> Duzy zakres przetozen
» Wysoka wytrzymato$é
» Wykonanie osiowe i katowe

J—

MB / MH SMB / SMH EX MGV
PREDKOSC iimm | [PREDKOSC = H{iMEM | [PREDKOSC | LI MEM | |PREDKOSC ilimm | |PrEDKOSC umlj
MOMENT mijmm | | momeNT [mEm | |momenT [mEm | |momenT {immE | | momENT uijmm

www.arapneumatik.pl

Magnetyczny
naped liniowy

HMRB
DYNAMIKA  Eml)

OSP-E..B/..BHD
DYNAMIKA  EE{)

SItA [ITT ] SItA

PRECYZJA = Hijmm

PRECYZJA = Hijmm

Bardzo wysoka zywotno$¢
Brak koniecznosci

stosowania dodatkowych Power Rod
silnikow i przektadni DYNAMIKA ....“
Bardzo wysoka precyzja

Duze predkosci SKA “...

i przyspieszenia
Cicha praca

PRECYZJA - mmmmi]

\Ef

T™MV
PREDKOSC [/ MM | |PREDKOSC umlj
MOMENT mmmi) | | vomenT mumif
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PARKER NA LINIACH PRODUKCYJNYCH

) Napedy liniowe

ze Srubg

4 Wysoka powtarzalno$¢
i precyzja dziatania

4 Bardzo dobra charakterystyka
pracy przy niskich predkosciach

HMRS OSP-E..SB
[DYNAMIKA = WiimE]  [DYNAMIKA ~mijmE]
[sitA imm  [ska L]

[PRECYZJA " mmmfj] [PRECYZJA | mijmm]

Zdalne moduty /0 [Sit7 ]

¢ Mozliwo$é pracy w wielu
sieciach przemystowych
RS232 / RS485 .lmll,r- [=L PR

o e S

4 Bardzo tatwa rozbudowa

Kontroler osi serwo w7
PLmC, ACR9000 &

> Interpolacja osi serwo
(m.in. liniowa, kotowa, spiralna)

> Master sieci przemystowych

> Wiele dodatkowych sieciowych
funkcjonalnosci (m.in. wbudowany
serwer web)

Sterowniki
serwomechanizmoéw M

! > Mozliwo$éé zsynchronizowanej
pracy wieloosiowej
> Intuicyjna konfiguracja
> Wbudowana funkcjonalno$¢ PLC
L z mozliwos$cig programowania
(IEC61131-3)

> Szeroki zakres obcigzenia
pradowego (do 250A)

Compax3 TPDM, SLVDN
Przemienniki -
. L - moc L] moc [ ] ]|
czestotliwosci AC [ fum | | ] J
<> Szeroki zakres mocy (do 2MW) [m'rmcvmosc “ ] IJ [m'rmcvmosc Jan IJ
oraz czestotliwosci wyjsciowych

<> Rozwinigta gama produktéw od prostego [vomwwz | 1] urmevm ereokoscy [vomwwz | 1] urmevm ereokoscy
sterowania predkoscig po zaawansowane,
programowalne przemienniki czestotliwosci

AC890/690+ AC650/S/V AC30V
[woc mEEf | [voc HijEE | o fimmm |
[INTUICVJNOSC “ ] .J [INTUICYJNOSC “ ] .J [mrmcwuosc 1] 1”

[Pazvc.mnmmz | TE—— [Pozvc.m»mmus Hllluvm.rlﬁnxoecl [mum...z |\||l."m...m§.,.<m.

ARAPneumatik Wroctaw ul. Wyscigowa 38 5
tel.71 3647289, 71 3647282
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Sterowniki Compax3: Seria S, H, M oraz Power PLmC

Rodzina sterownikdw serwo Compax3 zawiera szerokg game produktéw o mocach od 1 do 110 kVA. Sterowniki
charakteryzujg sie intuicyjng konfigurowalnoscig oraz mozliwoscig wykorzystania wbudowanego sterownika
PLC, dzieki czemu naleza do jednych z najbardziej zaawansowanych technologicznie produktow
kontrolujgcych ruch, wystepujgcych na rynku. Natomiast szeroka gama dostepnych technologii sterowan czyni
je rozwigzaniami wykorzystywanymi w aplikacjach o kazdym poziomie ztozonosci.

Seria H r r'

wysoka moc — od 35 do 110kW —

SeriaM
budowa modutowa

Seria Power PLmC
kontroler ruchu

Seria S
,stand alone”
moc .‘ [ | |
INTUICYJNOSC . .
T

Intuicyjng konfiguracje zapewnia oprogramowanie C3 ServoManager, natomiast rozbudowane
mozliwosci programistyczne w jezykach zgodnych z IEC 61131-3 (LD, FBD, SFC, IL i ST) oraz CFC
gwarantuje srodowisko CoDeSys.

Rodzina Compax3 dysponuje ré6znymi technologiami sterowania w zaleznosci od wers;ji sterownika:
> T10 — sterowanie za pomocg sygnatu analogowego
(£10V) lub sygnatami krok/kierunek,
> T11 — mozliwos¢ wykorzystania tablicy ruchéw,
> T30 — petne mozliwosci sterownika PLC
z programowaniem za pomocg $rodowiska CoDeSys,
> T40 - synchronizacja do 32 osi serwo za pomocg
elektronicznych krzywek zapewniajacych
interpolacje wieloosiowg (na rysunku obok).

230/480 VAC, 2.5 155A

HEDA

RS232/RS485

Sie¢ przemystowa
RS232/RS485 Ml it CAMZEL™  jumcakee BF

ST
ik Y

-------- B o
RUERORE  EleeaT™ Ay

: Naped ze sprzezeniem zwrotnym
8 cyfrowych wyj$é &
4 cyfrowe wejscia
2 analogowe wejscia (14 bit)

scl Petla sprzezenia zwrotnego z uzyciem resolvera
2 analogowe wyjscia (12 bit) lub jedno/wieloobrotowego enkodera Sin/Cos
o wysokiej rozdzielczo$ci w standardzie Hiperface

lub EnDat 2.1

www.arapneumatik.pl
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@ Kontrolery ruchu i panele operatorskie

Compax3 Power PLmC oraz ACR9000 '

i

Kontrolery ruchu Power PLmC oraz ACR9000
rozszerzajg mozliwosci sterowania wieloosiowego

o dodatkowe rodzaje interpolacji osi (np. kotowg
oraz spiralng), a ponadto umozliwiajg budowe

kompletnych sieci przemystowych oraz monitoring

Urzadzenia dodatkowe

poprzez strone www (web serwer).

Compax3 Power PLmC E30 Compax3 (H/S/M) Power PLmC C20

kontroler ruchu, kontroler ruchu z wbudowanym
wersja ,stand alone” sterownikiem serwo

Przyktadowa aplikacja wykorzystujagca Compax3 Power PLmC C1x oraz sterowniki Compax3 (H/S):

Compax3S / Compax3H Power PLmC-C13T11

» obstuga wielu osi jednoczesnie,
» wszystkie osie zintegrowane w jednym
rozproszonym systemie (np. CANopen),
» integracja informacji stanu kazdej osi
w celu wizualizacji procesu,
» praca z wieloma cyfrowymi
oraz analogowymi I/O (np. PIO).

dodalkowe

mpons
Knam-

HMI i PIO (1/0)

Zdalne moduty 1/0 dla rozproszonych systemoéw sterowania.
# Zintegrowany filtr na wejsciu,

® Whbudowana optoizolacja,

# Diody LED sygnalizujgce status oraz bfad.

Dostepne moduty:
® Wejscia i wyjscia cyfrowe
(24VDC, 2, 4 lub 8 portow),
® Wejscia i wyjscia analogowe
(0-10VDC, 0-20mA oraz +/-10VDC, 2 kanatowe).

Interact Xpress

Dostepnoeﬁkgnﬁggragjeé 50 Panele operatorskie Interact Xpress posiadajg
® XPRO6: 6" VGA 640x4 ; ;

© XPROS: 8 VOA 640480 wbudow_any system operacyjny W'lndows. CE
© XPROS: 10" VGA 640x480 oraz zintegrowane, mtt_ncyjne Srodowisko
® XPR10: 10" SVGA 800x600 programistyczne. Wyposazone sg w kolorowe,
@ XPR15: 15" XGA 1024x768 dotykowe ekrany TFT (od 6"do 15") pozwalajgce

na wizualizacje i sterowanie zaréwno prostymi

Interfejsy uzytkownika: | Zaawansowanymi procesami przemys’rowyml.

® USB 2.0
©® RS232/422/485
#® Ethernet 10/100 Base-T (RJ45)

ARAPneumatik Wroctaw ul. Wyscigowa 38 7
tel.71 3647289, 71 3647282
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@ Sterowniki

Seria SLVD-N

Ekonomiczna seria SLVD-N zawiera kompaktowe

o g “__ —— Whbudowany rezystor
sterowniki serwo z wbudowanym, prostym sterowaniem hamujacy i filtr EMC
PLC. Ponadto umozliwia prace w sieciach przemystowych “Il | l I
oraz skonfigurowanie zaréwno prostego programu, ey

jak i elektronicznych krzywek.

o Programowanie
w $rodowisku

. MotionWi
Zasilanie: 230 VAC, 50-60 Hz otoniiiz

Prad: od 1,25 do 15A

. Petla sprzezenia

. . zwrotnego:
Elektroniczne krzywki, > Resolver
symulator silnika krokowego, i - > Enkoder
wirtualny master osi TELE
— B
* .|!|-ll'i
moc LT T _,E!._!"jl — Interfejsy:
- ; i > RS232 / RS485
wrucvmose MM @il > SBCCAN
< i > EtherCAT
PozchoNawAmE] ITE— EiEEEA > CANopen

Seria TPDM

Seria sterownikow TPDM ze wzgledu na modutowg budowe
oraz mozliwos¢ sterowania do trzech osi serwo z jednego
urzgdzenia jest ceniona przez wielu inzynieréw automatyzujgcych
procesy przemystowe. Ponadto powyzsze cechy gwarantujg
zmniejszenie kosztow aplikacji oraz ilosci zajmowanego miejsca
w szafie sterownicze;j.

Podstawowe parametry:
> Zasilanie 230 VAC lub 3 x 400 VAC, 50-60 Hz
> Obcigzenie prgdowe od 2 do 30 A
> Sterowanie do 3 osi serwo z jednego modutu
> Komunikacja: CANopen, EtherCAT, Powerlink, SERCOS Il
> Sprzezenie zwrotne: resolver,
enkodery Sin/Cos z protokotem Hiperface lub EnDat

woc mEm
"
INTUICYJNOSE Ll
e T e, L . i

Motion Wizard to narzedzie stuzgce do petnej konfiguraciji
i uruchomienia m.in. sterownikéw serii SLVD-N oraz TPDM.
Funkcje realizowane przez sterownik zobrazowane sg

w sposob graficzny, natomiast wykorzystanie uproszczonego | - S
Srodowiska programistycznego w jezyku LD umozliwia e Teum e it
tworzenie szybkiego sterowania aplikacja. e L Lo

www.arapneumatik.pl
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@ Przemienniki czestotliwosci serii AC — oszczednos$¢ energii

Korzysci z zastosowania przemiennikéw czestotliwosci AC: koszty
> Wyeliminowanie strat energii poprzez optymalizacje
pracy silnika
> Sterowanie predkoscia i obcigzeniem silnikow AC
gwarantujgce odpowiednig prace maszyn i urzadzen
> Dobieranie charakterystyki pracy doktadnie
do potrzeb i wymagan
> Wydtuzenie zywotnosci uzywanych komponentéw

rozwigzanie
standardowe

rozwiazanie
zoptymalizowane
(z zastosowaniem
przemiennikow)

Czas

Oszczednosci z zastosowania przemiennikéw:

Jednym z czesciej spotykanych zastosowan jest odpowiednie wysterowanie pomp w celu optymalizacji kosztéw
zwigzanych zich eksploatacjg. Znacznailo$¢ przedsiebiorstw zaopatruje sie w przewymiarowane o ok. 20% pompy,
ktore pracujgc z maksymalng efektywnoscig generujg nadmierne koszty zwigzane ze zbednym poborem energii.
Dzieki zastosowaniu przemiennikow czestotliwosci pompy pracujg jedynie wtedy, gdy sg potrzebne —z regulowana,
aktualnie niezbedng wydajnoscig.

Koszty eksploatacji standardowego rozwigzania Koszty eksploatacji zoptymalizowanego rozwigzania
. A
i 1 1
. =
> stata predkos¢ » zmienna predko$cé
> zuzycie energii wyzsze > zuzycie energii dostosowane
niz zapotrzebowane do zapotrzebowania

> niski wspoétczynnik mocy > udoskonalony wspétczynnik mocy
—— > wyzsze koszty energii —— > zredukowane koszty energii
T 22kW T N
’ 82 869 PLN / rok ’ 42 564 PLN / rok

= 22kW x 8760h x 0,43zt/kWh = 11,3kW x 8760h x 0,43z/kWh

*Oszczednosci  kosztéw eksploatacji nawet do 50% mogg by¢ osiagnigte juz
po ok.18 miesigcach (aplikacja oraz wyliczenia na podstawie danych Parker Hannifin).

Przemienniki czestotliwosci serii AC30V

Najnowsza linia sterownikéw AC30V zostata zaprojektowana specjalnie, aby speti¢
wszystkie wymagania stawiane przez uzytkownika w kwestii sterowania pompami,
wentylatorami lub innymi prostymi urzgdzeniami. Modutowa budowa rozszerza zakres
konfiguracji sprzetowej oraz zapewnia mozliwos$¢é zmiany konfiguracji jedynie przez | i
uprawnionych pracownikéw. '

Moc “...
Podstawowe parametry: s i
> Moc: do 18,5 kW i szybkie i proste
> Prad: do 38 A po)élaczenie
> Czestotliwosc¢: 0.5 do 500 Hz
> Czestotliwos¢ przetgczania: do 16 kHz — Wymienne
> Komunikacja: komponenty
CANopen, CC Link, DeviceNet, Ethernet/IP, - )
Modbus TCP/IP, Profibus, ProfiNet, EtherCAT, gv';‘g'v‘;izeqécz
BACnet IP, ControlNet, DeviceNet, BACnet MSTP
> Bezproblemowe rozszerzenie o dodatkowe 1/0 o
L .z . o . intuicyjne
> Mozliwos¢ podtgczenia silnikéw indukcyjnych i przyjazne
oraz serwo programowanie
e modutowa
budowa

ARAPneumatik Wroctaw ul. Wyscigowa 38 9
tel.71 3647289, 71 3647282
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@ Przemienniki czestotliwosci

Seria AC650

Seria AC650 zawiera kompaktowe, programowalne urzgdzenia
stuzgce do sterowania silnikami w otwartej petli sprzezenia
zwrotnego.

> Rodzaj sterowania: V/Hz
> Moc do 7,5 kW
> Czestotliwos¢ wyjscia: do 240 Hz

> Komunikacja: RS232/485 INTUICYINOSC JLL
> Silniki indukcyjne

Seria AC650V

Przemienniki AC650V zachowujg wszystkie cechy AC650, oferujac
dodatkowo mozliwos¢ sterowania ze sprzezeniem zwrotnym
w postaci enkodera lub resolvera. Dodano réwniez sterowanie
,Sensorless Flux Vector Control” — czyli polepszenie kontroli przy
niskich predkos$ciach oraz lepsza regulacja predkosci przy wigkszych
obcigzeniach.

» Rodzaj sterowania: V/Hz, Sensorless Flux Vector Control

» Moc: do 110 kW

» Czestotliwo$¢ wyjscia: do 240Hz woc CLILL)
> Komunikacja: RS232/485, Profibus
> Silniki indukcyjne

INTUICYJINOSE JLL

Seria AC650S

Seria 650S to urzadzenia do sterowania silnikami serwo z zamknieta,
prgdowg petla sprzezenia zwrotnego. Skonstruowane sg do
zmaksymalizowania oszczednosci poprzez zastosowanie silnikow serwo
wraz z redukcjg okablowania.

> Rodzaj sterowania: V/Hz, Sensorless Servo Control
> Moc: do 7,5 kW
> Czestotliwos¢ wyjscia: do 500Hz

> Komunikacja: Profibus-DP, Modbus RTU
> Silniki serwo

INTUICYJNOSC . .

Wszystkie produkty serii AC650/V/S posiadajg bardzo prosta, intuicyjng
konfiguracje i programowanie blokowe poprzez srodowisko DSE Lite.
W $rodowisku przygotowane sg predefiniowane makra, ktére umozliwiajg
btyskawiczne uruchomienie duzej liczby tworzonych aplikacji.

Seria AC — AC690+, AC890, AC890PX

Przemienniki czestotliwosci wyzszych serii zapewniajg wysterowanie silnikow o mocy do 2MW, a ponadto znacznie
rozszerzong funkcjonalno$¢ podstawowych urzadzen zaprezentowanych powyzej. Cechujg sie mozliwoscig
synchronicznego sterowania wieloma osiami oraz precyzyjnego pozycjonowania. Obstugujg takze protokoty
komunikacyjne wielu popularych sieci przemystowych i posiadajg zaimplementowane, zaawansowane systemy
chtodzenia cieczg, pozwalajgce na osiggniecie wysokich mocy bez obawy o przegrzanie.

Seria AC690+ Seria AC890 Seria AC890PX
10 www.arapneumatik.pl
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@ Silniki serwo ogdélnego zastosowania

Seria SMB / SMH

8-biegunowe, bezszczotkowe silniki serii SMB/SMH posiadajg
znakomite wiasciwosci dynamiczne przy zachowaniu kompaktowej
budowy.

Podstawowe parametry:

Zasilanie: 230 lub 400 V AC

Prad: od 0,38 do 13,4 A

Moment: od 0,15 do 13,3 Nm
Predkos¢ obrotowa: do 7 500 rpm .
llo$¢ biegunéw: 8 i 10 (dla SMB42) PREDKOSC M} NN
Opcjonalnie hamulec 24 V DC MOMENT (mmm

v vVviVVY

Seria MB / MH

Bezszczotkowe silniki serwo serii MB oraz MH cechujg sie
wysokimi osiggami oraz mozliwoscig pracy przy wysokim
przecigzeniu bez ryzyka demagnetyzacji oraz przegrzania.

Podstawowe parametry:

Zasilanie: 230 lub 400 V AC

Prad: od 0,26 do 92,9 A

Moment: od 0,2 do 285 Nm

Predkos$¢ obrotowa: do 10 000 rpm
llo$¢ biegundéw: 4 lub 8

Opcjonalnie:

—hamulec 24V DC

MOMENT mifjmm — chtodzenie wentylatorowe lub wodne

vVvViVeVeVY

PREDKOSC fimm

Seria NX

Silniki serii NX, z uwagi na zastosowanie 10 biegunow,
charakteryzuje wysoka precyzja oraz bardzo dobra
dynamika przy zachowaniu niewielkich wymiarow.

Podstawowe parametry:

» Zasilanie: 230 lub 400 V AC

> Prad: od 0,79 do 28,11 A

> Moment: od 0,245 do 64 Nm

> Predkos$c¢ obrotowa: do 7 500 rpm
> llo$¢ biegunow: 10

PREDKOSC immm
MOMENT LT

Przekladnia Seria PS / RS

Przektadnie planetarne serii PS (wspotosiowe) oraz RS (kgtowe)
cechujg sie zaréwno wysokg wytrzymatoscig, sprawnoscia,
zywotnoscia, jak rowniez szerokg gama dostepnych przetozen.

Podstawowe parametry Seria PS Seria RS

> Przetozenia od 3 do 100 od 3 do 100
> Moment: do 230 Nm do 220 Nm

> Predkos¢ obrotowa: do 6 000 rpm do 4 200 rpm
> Sita promieniowa: do 7 500 N do 7 500 N

> Dtugos¢ zycia: 20 000 h 20 000 h

ARAPneumatik Wroctaw ul. Wyscigowa 38
tel.71 3647289, 71 3647282
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@ Silniki serwo specjalnego zastosowania

ATEX

Seria EX (z certyfikatem ATEX)

Silniki serii EX jako jedne z nielicznych produktow
wystepujgcych na rynku posiadajg certyfikacje
Il 2G Ex d 1IB T4 (IP64) oraz Il 2GD Ex d 1IB T4 (Ip65),
co umozliwia ich bezposrednie zastosowanie w strefie
zagrozonejwybuchem.

Podstawowe parametry:

Zasilanie: 230 lub 400 VAC

Prad: do 4,1 A

Moment: do 35 Nm

Predkos¢ obrotowa: do 8 000 rpm

i Lo MOMENT LT
llos¢ biegunow: 10 Zestaw serwo ATEX

sterownik Hi-Drive & silnik MBX

PREDKOSC : [ ] ]

te ¢ ¢

Seria MGV (wysokoobrotowe)

Seria MGV to silniki wysokoobrotowe o bardzo matej
bezwtadnosci rotora. Uzyskanie predkosci obrotowych
do 45 000 rpm otwiera szeroki zakres zastosowan
m.in. w przemysle motoryzacyjnym oraz lotniczym
(testowanie niezawodnos$ci podzespotdw, np. silnikéw
spalinowych).

Podstawowe parametry:

¢ Zasilanie: 400 VAC

Prad: do 357 A

Moment: do 600 Nm

Predkos¢ obrotowa: do 45 000 rpm

e e

PREDKOSC l“
MOMENT l‘\h [ ] |

Seria TMW (o wysokim momencie)

Silniki serii TMW to jednostki o bardzo wysokim momencie
nominalnym. Ich podstawowa cecha sugeruje zastosowanie
w aplikacjach wymagajacych duzego momentu obrotowego
(gdzie ze wzgledow technicznych nie jest mozliwe uzycie
przektadni mechanicznych).

Podstawowe cechy:

Zasilanie: 400 lub 600 VAC
Prad: od 35 do 536 A

Moment: od 1 200 do 22 000 Nm
Predkos¢ obrotowa: do 540 rpm .
llos¢ biegunow: 24, 36 lub 48 PREDKOSC HEj NN N

MOMENT lll“

Silniki indukcyjne i serwo
I EX XX

Silniki do samodzielnej zabudowy (KIT)

Silniki wersiji ,kit" przeznaczone sg do bezposredniej
zabudowy w maszynie. Dostarczane w postaci dwéch
elementéw: statora i rotora. Wystepujg one w réznych
wersjach — jako silniki ogdélnego przeznacze-
nia,wysokoobrotowe lub o wysokim momencie.

Cechy (réznych wariantow):
¢ Moment: do 21 000 Nm
¢ Predkosc¢ obrotowa: do 50 000 rpm

PREDKOSC I“

MOMENT III“

12 www.arapneumatik.pl




Elektromechanika

@ Napedy liniowe

Naped z wbudowanym silnikiem liniowym — Power Rod

Power Rod jest nowoczesng technologicznie propozycjg dla aplikacji
charakteryzujgcych sie duzg dynamikg ze stosunkowo niewielkimi
obcigzeniami. Podstawowymi zaletami tej technologii jest zaréwno
wysoka zywotnos¢ uzyskana dzieki wyeliminowaniu tarcia mechanicznego,
a takze redukcja kosztow uzyskana przez mozliwos¢é bezposredniego
podtgczenia do sterownika serwo bez koniecznosci stosowania silnika
obrotowego.

Podstawowe parametry:
@ Skok: do 2 000 mm
@ Predko$¢: do 9,4 m/s

#® Przyspieszenie: do 586 m/s’ SiA mmm

DYNAMIKA

Sita: do 276 N (chwilowa: do 1 860 N)

®
© Powtarzalno$é: +/- 0,002 mm PRECYZJA ~ EEEEI)

Napedy liniowe paskowe z karetka: LCB, HPLA

Napedy liniowe z paskiem serii LCB oraz HPLA charakteryzujg sie
bardzo duzym zakresem dostepnych skokéw roboczych oraz wysokimi
sitami pociggowymi przy zachowaniu znakomitej powtarzalnosci.

Podstawowe parametry:

® Skok: do 50 000 mm

® Predkos¢: do 5 m/s
DYNAMIKA ~ mijm © Przyspieszenie: do 20 m/s?
# Sita: do 5500 N

® Powtarzalnos¢: +/- 0,05 mm

SILA [T

PRECYZJA - HijmE

Napedy liniowe paskowe z karetka: OSP-E..B, OSP-E..BHD

Seria OSP-E..B oraz OSP-E..BHD to napedy liniowe
o wysokiej dynamice i bardzo duzych sitach pociggowych.
Cechg charakterystyczng jest szeroki zakres obcigzen
poprzecznych.

Podstawowe parametry:

# Skok: do 7 000 mm

@ Predkosc¢: do 10 m/s

® Przyspieszenie: do 50 m/s?
® Sita: do3 120N

® Powtarzalno$c¢: +/- 0,05 mm

DYNAMIKA ~ mEmE{j
SILA [T

PRECYZJA - Hijmm

Naped liniowy paskowy z karetka: HMRB

[
O\NOS.C e Napedy HMRB to najnowsze napedy liniowe paskowe Parker. Majg
|\ o(etc‘ Swietne wilasciwosci dynamiczne oraz cechujg sie wysokg
W wytrzymatoscig. Dzigki ulepszonym i przeprojektowanym profilom
mozliwe byto uzyskanie odpornosci na nacisk na poziomie 26 600 N
oraz odporno$¢ namomenty gngce dochodzgce do 2 500 Nm.
Podstawowe parametry: >
# Skok: 6 000 mm £
DYNAMIKA = mmij ® Predkosé: do 5 m/s E
SIKA fimm ® Przyspieszenie: do 50 m/s® <
@ Sita: do 4000 N
PRECYZJA = Hijum © Powtarzalnosé: +/- 0,05 mm
ARAPneumatik Wroctaw ul. Wyscigowa 38 13

tel.71 3647289, 71 3647282



ARA

PNEUMATIK

Aktuatory

@ Napedy liniowe

Naped liniowy z wysuwang sruba kulowa: ETH

Podstawowymi witasciwosciami wyrdzniajgcymi serie napedéw ETH
jest wysoka zywotno$¢ oraz mozliwos¢ uzyskania bardzo duzej sity
pociggowej przy zachowaniu znakomitej powtarzalnosci. Dodatkowym
atutem jest wykonanie napedéw zgodnie z wymaganiami normy
ISO 15552:2005-12, dzigki czemu gwarantujg petng zamiennosé
w stosunku do sitownikéw pneumatycznych.

Podstawowe parametry:
® Skok: do 1600 (ET —2 400) mm

® Predkos$c¢: do 1,7 m/s DYNAMIKA || mEm
® Przyspieszenie: do 15 m/s’ "

# Sita: do 25 100 (ET — 44 500) N SkA ELL
® Powtarzalno$c¢: +/- 0,03 mm PRECYZJA | HIjmE

Naped liniowy z wysuwang sruba kulowg
oraz trapezowq: OSP-E..SBR (STR)

Rodzina napeddw liniowych z wysuwang srubg sktada sie
z rozwigzania bazujgcego zaréwno na srubie kulowej (SBR),
jaki trapezowej (STR).

Podstawowe parametry:

® Skok: do 500 mm

® Predkosé: 1,25 (STR - 0,125) m/s

SIS [ L L] ® Przyspieszenie: do 10 m/s?

® Sita pociggowa: 3 300 (STR — 1 500) N

® Powtarzalnos¢: +/- 0,05 (STR — +/- 0,5) mm

DYNAMIKA | HENE

PRECYZJA  Hijmm

Srubowe napedy liniowe z karetka: OSP-E..SB (ST)

Rodzina $rubowych napedow liniowych z karetkg sktada sie
Z rozwigzania bazujgcego zaréwno na $rubie kulowej (SB),
jak i trapezowej (ST). Napedy OSP-E..SB (ST) sg rozwigzaniem
do wiekszosci zastosowan, gdzie wymagane sg dobre parametry
ruchu przy zachowaniu bardzo wysokiej powtarzalnosci.

Podstawowe parametry:
# Skok: do 3 200 (ST — 2 500) mm
@ Predkos¢: 1,25 (ST —0,15) m/s DYNAMIKA  E{jmm

® Przyspieszenie: do 10 m/s?
® Sita: do 1500 N T LT
® Powtarzalno$c¢: +/- 0,05 (ST — +/- 0,5) mm PRECYZJA | HjmE

" Srubowe napedy liniowe z karetkag: HMRS
“O\NOi'\e Napedy HMRS to najnowsze napedy liniowe ze $rubg toczng
\NO‘e‘ Parker. Cechujg sie ogromng wytrzymatoscig oraz

znakomitymi witasciwosciami dynamiki. Ulepszona
konstrukcja pozwolita uzyska¢ odpornos¢ na nacisk na
poziomie 26 600 N oraz odpornos¢ na momenty gngce

dochodzace do2 500 Nm.

Podstawowe parametry:
@ Skok: 4000 mm
[ ]
EYETEN ® Predkos¢: do 1,6 m/s
SitA (LT ® Przyspieszenie: do 10 m/s’
® Sita: do 5500 N
»

PRECYZJA | | || s
L Powtarzalnos$¢: +/- 0,02 mm

www.arapneumatik.pl
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@ Aplikacje ARA Pneumatik dla przemystu
z zastosowaniem komponentéw pneumatyki i elektromechaniki Parker

W ramach wieloletniej wspotpracy naszej firmy z wiodgcymi producentami maszyn dla przemystu
sukcesywnie realizujemy projekty oparte na uktadach pneumatycznych i elektromechanicznych.
Wsparcie ARA Pneumatik obejmuje oferowanie dedykowanych rozwigzan od etapu projektowania
(koncepcja, sterowanie, modele 3D, rysunki wykonawcze), integracji (dobor komponentéw Parker)
po realizacje (z oprogramowaniem i uruchomieniem maszyny).

Robot IML - stanowisko zrobotyzowane do nanoszenia etykiet

wm) Problem Klienta: Wykonanie ruchu na odlegto$¢ ~1500 mm
w czasie ponizej 1 s (duza dynamika). Srodek masy 20 kg
przesuniety ok. 1 m od wdézka w osi napedu, a dodatkowo
obcigzenie wykonywato ruch 0,3 m w bok, prostopadle
do napedu (spore obcigzenie). Dodatkowym wymogiem byto
zapewnienie poprawnej pracy z silnikiem Klienta.

—p Rozwiagzanie: Wykonanie obliczen okreslajgcych dynamike
uktadu, z uwzglednieniem pracy ciagtej trzyzmianowe;.
Dobor napedu oraz mocy, momentu, ramp i pozostatych
parametréw pracy serwo napedu. Projekt i wykonanie
elementow sprzegajgcych silnik z napedem. Dostarczenie
kompletnie zmontowanego ukfadu, gwarantujgcego szybkie
i bezproblemowe uruchomienie maszyny.

— Zintegrowane komponenty elektromechaniki Parker:
& paskowy naped elektryczny ODS-225B
¢ dedykowany zespét sprzegajgcy
(kotnierz, obudowa oraz sprzegto)

\

Aplikacja umieszczajaca wypraski w gniazdach tasmociagu tancuchowego
maszyny gradujacej detale

=) Problem Klienta: Zapotrzebowanie na wykonanie urzgdzenia
do trzytorowego, niezaleznego przenoszenia wyprasek w celu
umieszczenia ich w gniazdach fancucha transportowego
maszyny gradujgcej. Zapewnienie przynajmniej 90%
wypetnienia kasetek przy predkosci tancucha wymuszajgcej
jednosekundowy cykl pracy. Niewielka szerokos¢ jednego
toru: 70 mm. Umieszczanie detali w trakcie ruchu tancucha
transportowego przy zachowaniu duzej precyzji. Spetnienie
wymogoéw BHP.

— Rozwigzanie: Kompleksowy projekt i wykonanie trzytorowej
aplikacji bazujgcej na komponentach elektromechanicznych
oraz pneumatycznych. Budowa uktadu jezdnego,
wykorzystujgcego prowadnice rolkowe serii GDL firmy
Parker oraz dedykowanego zespotu mocujgcego napedy do
konstrukcji nosnej. Zastosowanie trzech niezaleznych
serwomechanizmoéw skfadajgcych sie z magnetycznych
liniowych napedow serii Power Rod wraz z programowalnymi
sterownikami serii Compax3, zapewniajgcymi 100%
efektywnos$¢ dziatania. Zagwarantowano takze bezkolizyjng
prace, reczne sterowanie, a w szczegolnosci spetnienie
wymogow bezpieczenstwa BHP.

—) Zintegrowane komponenty elektromechaniki Parker:

napedy elektryczne Power Rod

sterowniki serwo Compax3

prowadnice, sitowniki oraz przygotowanie powietrza Parker-Origa
zawory pneumatyczne Moduflex

elementy ztgczne Parker-Legris

LA X X X J

ARAPneumatik Wroctaw ul. Wyscigowa 38 15
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Optymalne .
rOZWIQZanla
dla przemyslu

Pneumatyka

Elektromechanika

Technika prézniowa Armatura przemystowa

Zajmujemy sie technika i integracja systeméw automatyzacji.
Od 20 lat jesteSmy zaréwno dostawca komponentéw,

jak i kompletnych rozwigzan systemowych z dziedziny
pneumatyki, armatury przemystowej, techniki

prézniowej i elektromechaniki na terenie catego kraju.

Jezeli sg Panstwo zainteresowani produktami innych dziatow
naszej firmy zachecamy do zamdwienia katalogu on-line

na stronie www.arapneumatik.pl.

mL ) Store

Z mysla o naszych Klientach prowadzimy
Salon ParkerStore
bogaty w asortyment pneumatyki.

Salon czynny jest od poniedziatku do piatku w godz. 9-16.
Serdecznie zapraszamy

UWAGA!  Znaki handlowe, zdjecia, rysunki oraz dane techniczne uzyte w niniejszym folderze stanowia wtasnos¢ intelektualna firmy Parker Hannifin.
Projekt graficzny, thumaczenia, sktad do druku wykonane przez dystrybutora Ara Pneumatik. Wszelkie prawa zastrzezone.

ARA
——
PNEUMATIK

ARA PNEUMATIK
ul. Wyscigowa 38
53-012 Wroctaw
tel. 71364 72 82
fax 71364 72 83
www.arapneumatik.pl
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