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Parker Hannifin

Der MarktfUhrer fUr Bewegungs- und Steuerungstechnik sowie Systeme

Globale Partnerschaften
Globaler Support

Parker hat sich dazu verpflichtet, seine
Kunden durch ein weltweites Angebot
an Bewegungs- und Steuerungsprodukten
sowie Systemen bei der Steigerung ihrer
Produktivitdt und Rentabilitét aktiv zu
unterstiitzen. In einer zunehmend
konkurrenzbetonten Weltwirtschaft
entwickeln wir unsere Kundenbeziehungen
in Technologiepartnerschaft. Durch die
enge Zusammenarbeit mit unseren
Kunden, konnen wir die Auswahl solcher
Technologien sicherstellen, die perfekt
auf die Anwendungen unserer Kunden
abgestimmt sind.

Elektromechanik fiir hohe
Dynamik und Prazision

Elektromechanik ist ein wesentlicher
Teil des globalen Bewegungs- und
Steuerungsangebots von Parker.
Elektromechanische Losungen
verbinden hohe Dynamik und Genauigkeit
mit der Flexibilitdt, Systeme an die
schnell wechselnden Bediirfnisse

der unterschiedlichen Branchen
anzupassen.

aerospace
climate control
electromechanical
filtration

fluid & gas handling

hydraulics
pneumatics
process control
sealing & shielding

Uber Parker Hannifin

Mit einem Jahresumsatz von iiber

12 Milliarden Dollar ist Parker Hannifin
der weltweit fithrende Hersteller in der
Antriebs- und Steuerungstechnologie.
Das Unternehmen entwickelt

und konstruiert Systeme und
Prazisionslosungen fiir gewerbliche,
mobile und industrielle Anwendungen
sowie den Luft- und Raumfahrtsektor.
Parker beschiftigt rund 62000
Mitarbeiter in 48 Landern.

Die jdhrliche Dividende steigt
kontinuierlich seit 52 Jahren - damit
rangiert Parker im Standard &

Poors 500 Index unter den Top fiinf
Unternehmen mit den am lingsten
anhaltenden Dividendensteigerungen
Weitere Informationen

erhalten Sie im Internet unter
http://www.parker.com

oder fiir Investoren unter
http://www.phstock.com.



Electromechanical Automation
Globale Produkte mit lokaler Fertigung und Support

Globale Produktentwicklung

Parker hat mehr als 40 Jahre Erfahrung
in der Entwicklung und Fertigung von
Antrieben, Steuerungen, Motoren und
Mechanik. Mit engagierten, global
arbeitenden Produktentwicklungsteams
nutzt Parker das Technologie Know-How
und die Erfahrung der Entwicklerteams
in Europa, Nordamerika und Asien.

Anwendungskompetenz vor Ort

Parker verfiigt {iber lokale
Entwicklungskapazitidten zur optimalen
Anpassung unserer Produkte und
Technologien an die Bediirfnisse der
Kunden. Parkers technische Ressourcen
erstrecken sich auch auf die Entwicklung
und Fertigung kompletter Systeme fiir
die Prozess- und Bewegungsautomation.

Fertigung nach Kundenbedarf

Um in den globalen Méarkten auch
zukiinftig bestehen zu kénnen, hat sich
Parker verpflichtet, den steigenden
Anforderungen der Kunden stets
gerecht zu werden. Optimierte
Fertigungsmethoden und das Streben
nach stindiger Verbesserung
kennzeichnen die Fertigung von Parker.
Wir messen uns daran, inwieweit wir
den Erwartungen unserer Kunden in
den Bereichen Qualitédt und Liefertreue
entsprechen. Um diesen Erwartungen
immer gerecht werden zu konnen,
investieren wir kontinuierlich in unsere
Fertigungsstandorte in Europa,
Nordamerika und Asien. Dies erlaubt
uns, Lieferzeiten und Kosten zu
minimieren und schneller auf
Kundenbediirfnisse zu reagieren.

Fertigungsstandorte
von Electromechanical
Automation weltweit

Europe

Littlehampton, GrofSbritannien

Dijon, Frankreich
Offenburg, Deutschland
Mailand, Italien

Asien
Shanghai, China
Chennai, Indien

Nordamerika

Charlotte, North Carolina
Rohnert Park, Californien
Irwin, Pennsylvania
Wadsworth, Ohio

Port Washington, New York
New Ulm, Minnesota

Lokale Fertigung und
Support in Europa

der Verkaufsbiiros finden Sie auf der
Riickseite dieses Dokuments oder
Besuchen Sie unsere Website:
www.parker.com

Ein Netzwerk engagierter Verkaufsteams
und autorisierter Fachhédndler bietet
Beratung und garantiert lokalen
technischen Support. Die Kontaktdaten
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O Parker Verkaufsbiiros Handler

Dijon, Frankreich

Littlehampton, GroBbritannien @ Fertigung



Losungen zur Steigerung von Produktivitat,
Flexibilitat und zur Energieeinsparung

Produktivitat und Zuverlassigkeit

Parker hat die Technologie und
Erfahrung, die zur Prozessautomation
in den verschiedensten Branchen
notwendig ist. AC- und DC-
Antriebstechnik kombiniert mit
applikationsspezifischer Software auf
der Basis von Funktionsblécken
garantieren prizise Drehzahlregelung
und zuverlédssige Funktion. Parker
vereint mehr als 30 Jahre
Anwendungserfahrung in einem
weltweiten Vertriebs- und
Supportnetzwerk, welches hilft, Thre
Maschinenverfiigbarkeit zu verbessern.

u

Verarbeitungsmaschinen

Falten, kleben, heften und zusammenfihren
Beschichten, laminieren und Folien pragen
Langsschneiden, schneiden und aufwickeln
Kunststoffverarbeitungsmaschinen
Kunststoffextruder

SpritzgieBen

Warmumformung

Draht und Kabel

Draht- und Kabelfertigung

Auf- und Abwickeln

Draht- und Kabelextruder
Druckmaschinen

Rollen-/Bogenoffset

Flexodruck

Tiefdruck

Wellenlose Druckmaschinen

Andere Branchen

Papiermaschinen

Zuckerherstellung

Stahlproduktionn

Baumaterial

Automobilprifstande

Energieeffizienz und
saubere Energie

Parker hat Technologien entwickelt,
um die Energieeffizienz in
industriellen, mobilen und
infrastrukturellen Anwendungen
zu verbessern.

Hybridfahrzeuge

Parker hat seine elektrische
Antriebstechnik fiir den Einsatz in
hybriden Elektrofahrzeugen wie
Nutzfahrzeugen und PKWs
optimiert. Beispiele sind
Umrichter, Antriebsregler und
Motoren.

Energiesparende Lsungen fiir
Pumpen, Ventilatoren und
Kompressoren

Parker verfiigt {iber die Antriebstechnik,

um deutliche Energieeinsparungen
beim Betrieb von Pumpen,
Ventilatoren und Kompressoren in
Industrie- und Infrastruktur-
Anwendungen zu realisieren.

¢ Gewerbliche Kiltetechnik

o Wasser- und Abwasseraufbereitung

o Gebdudeautomatisierung
o Industrielle Prozesse
o Hydraulische Systeme

AC-
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Energieerzeugung und -
umwandlung

Auf der Basis der bewéhrten
Umrichter-Technik hat Parker
zahlreiche Losungen fiir die
Umwandlung von Energie, z.B.
Wind, Wasser, Wellenkraft und
Batterien entwickelt.



Automationssysteme
fur die flexible
Fertigung

Die Kunden von Parker Electromechanical
Automation schétzen die hohe
Flexibilitédt bei ihren Handhabungs-
und Prazisionsanwendungen.
Positioniersysteme mit Servo- und
Schrittmotorantrieben sowie
Steuerungstechnik erlauben den Aufbau
kompletter Automationslosungen mit
nur einem Partner. Die Produkte von
Parker bieten eine hohe Bandbreite
beziiglich Leistung, Dynamik, Hub und
Kraft. Die einfach zu handhabenden
Antriebe kdnnen an viele Steuerungen
angeschlossen werden und unterstiitzen
die gédngigsten Kommunikations-
Schnittstellen. Die Produkte von Parker
konnen einfach an kundenspezifische
Applikationen angepafSt werden.

Montageautomaten
Pick and Place
Heben

Transportvorrichtungen

Automobilindustrie
WiderstandsschweiBen
Lackieren

Transfereinrichtungen

Verpackungsmaschinen

Primar-, Sekundar und Umverpackungen

Handhabungsgerate

Lebensmittelindustrie

Verarbeitungsmaschinen
Verpackungsmaschinen

Handhabungsgerate

Materialhandhabung
Transfereinrichtungen

Pick & Place

Metallumformung
Pressen
Rohrbiegemaschinen

Handhabung

Werkzeugmaschinen
Spindelantriebe

Hilfsachsen

Halbleitermaschinen
Front-End Prozesse
Prifmaschinen
Verpackungsmaschinen

Lithographie

Medizintechnik

Geratefertigung

Produktverpackung und -zubereitung
Scanner

Pumpen und Analysegeréate

Unterhaltung

Theater- und Studioautomation

Simulation und Fahrgeschafte

Mechanische
Aktuatoren

A

A

A
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Motoren und
Getriebe

A
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Produktprogramm fur die Automation

Bewegungssteuerungen

Maschinensteuerungen

DC-Antriebe

|| —_— — 1

Servoantriebe

Systemantriebe

Servomotoren

3
_
m Getriebe

Torquemotoren
Servomotor Kits

Linear-Servomotoren

AC/DC-Motoren

o
4

Prazisionstische Subsysteme

Handhabungsachsen



Erweiterungs - E/As

Schrittmotorantriebe

P

Schrittmotoren

Komplette Handhabungssysteme

Mehrwert

Zusétzlich zu den Produkten und
Systemen offeriert Parker weitere
Dienstleistungen:

o Programmierung und
Inbetriebnahmeunterstiitzung

o Untersuchungen zu
Energieversorgung und
-verbrauch.

e 24-Stunden Support und Service

o Reparaturen

e Produktschulungen

Kundenspezifische
Losungen

Viele Automationsanwendungen
konnen nicht mit Standardprodukten
realisiert werden. Unsere Produkte
sind flexibel und fiir eine Vielzahl
von Anwendungen in der Industrie
und Prozessautomation leicht
konfigurierbar. Trotzdem brauchen
einige Kunden Losungen, die man
in keinem Katalog findet. Parker
verfiigt iiber die Ressourcen

und das Fachwissen, um
kundenspezifische Losungen
realisieren zu konnen:

o Kundenspezifische Motoren

o Kundenspezifische
mechanische Positioniersysteme

o Kundenspezifische
Reglerfunktionalitét

o Kundenspezifische
Kommunikationslésungen

Systemlosungen

Parker bietet Systemldsungen in
zwei Bereichen:

Antriebssysteme

Komplette AC und DC
Antriebssysteme in einem grofien
Leistungsbereich von unter

1 kW bis iiber 1 MW. Die Systeme
umfassen den Schaltschrank,
elektronische Hilfsvorrichtungen
und die komplette Dokumentation.
Inbetriebnahme und Support
Services sind Standard.

Mechanische Systeme

Parker hat mehr als 20 Jahre
Erfahrung als Lieferant von
mechanischen Mehrachssystemen,
komplett mit Motoren, Antrieben
und Steuerung. Typische
Anwendungen sind z.B. Pick &
Place-Roboter. Zusitzlich
entwickelt und fertigt Parker
mafigeschneiderte Prézisionsysteme,
mit integrierten Prézisionslagern,
Gebern - und Antriebstechnik
sowie Linearservomotoren. Jedes
System wird komplett mit Motoren,
Antrieben und Steuerungen
ausgeliefert; Programmierung
und Inbetriebnahme auf Wunsch.
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Baureihen PS /RS
Stealth Gen ll

Prazisions-Planetengetriebe

Gen |l Getriebe bieten hohere
Radialkrafte, langere Lebensdauer und
eine einfache Montage

Eigenschaften & Vorteile

e Hohere radiale Lastaufnahme:
Gegeneinander verspannte
Schragkugellager

e \erldngerte Lebensdauer:
Nadellager

® | ebensdauergeschmiert

e Universell einsetzbare Adapterkits:
Kurzere Lieferzeit und einfachere
Montage

e Hohes Nennmoment und geringes
Umkehrspiel:
Schragverzahnte Getriebe

¢ Hohe Steifigkeit:
Integriertes Planetengetriebe

e Hohere VerschleiBfestigkeit:
Thermochemische
Plasmawarmebehandlung

Serie Getriebegeometrie Bauart BaugréBen* hls
moment
[mm] [Nm]

Schragverzahntes . . .

PS . In-Line 60 bis 115 27 bis 230
Planetengetriebe
Schragverzahntes

RS Planetengetriebe mit  rechtwinklig 60 bis 115 13 bis 220

Kegelrad

* Gen Il ist momentan in drei BaugroBen erhaltlich

Die Stealth Gen Il schragverzahnten
Planetengetriebe weisen konstruktive
Verbesserungen fir anspruchsvolle
Hochleistungsanwendungen auf.
Stealth Gen Il haben gegeneinander
verspannte Schragkugellager, die flr
eine hohe radiale Lastaufnahme bei
hohen Antriebsdrehzahlen sorgen.
Die konstruktiven Verbesserungen
beinhalten unter anderem Nadellager,
welche eine hdhere Lebensdauer
gewdhrleisten. Interne Konstruktions-
anderungen und optimierte Getriebe-
geometrie sind die Grundlage fir die
universelle Einbaulage.

Adapterkits, die flr verschiedene
Getriebeserien verwendet werden
kénnen, erlauben kirzere Liefer-
zeiten und einfachere Montage an
Servomotoren.

Die Montage an beliebigen Servo-
motoren ist einfach nach dem A-B-C
Prinzip (Adapter, Buchse, Klemmhiil-
se (Collet)) auszufihren.

Radiale Lebens- Umkehr-
Kraft dauer spiel
(N] (h]
>7500 20000 <3
>7500 20000 <4

. Weitere BaugrdBen sind geplant.



PS Baureihe: Getriebe fur In-Line Anbau

PS Gen |I: Leistungsdaten

Parameter

Nenndrehmoment *
Tnom r

Maximal zuldssiges Beschleu-
nigungsmoment
Tacc r

Not-Aus-Moment ?
Tem r

Nominale Antriebsdrehzahl
Nnom r

Maximale Antriebsdrehzahl
Nmax r 3)

Maximale Radialkraft

Prmax 4)

Maximale Axialkraft

Pamax 5)

Lebensdauer

Umkehrspiel - Standard ©

Umkehrspiel - reduziert ©

Wirkungsgrad bei Nennmoment

Gerauschemission bei
3000 min'?

Verdrehsteifigkeit
Betriebstemperatur
Schmierung
Einbaulage
Drehrichtung
Schutzklasse

Gewicht

1) Bei Nenndrehzahl Nnom'.
2) Max. 1000 Stops.

3) Zyklusbetrieb.
4)

Max. Radialkraft bei 100 min" an der

Wellenmitte
5) Max. Axialkraft bei 100 min-'.

6) Gemessen bei 2 % des Nennmoments.

Einheit Ubersetzung @
3,15, 30
4,5,7, 20, 25, 40,
(N 50, 70
10, 100
3,15, 30
4,5,7, 20, 25, 40,
(N 50, 70
10, 100
3,15, 30
4,5,7, 20, 25, 40,
(N 50, 70
10, 100
3
4,5
7,10, 15
[min™]
20, 25, 30
40, 50
70,100
[min™] 3-100
[N]
[N]
[h]
: 3 bis 10 (1-stufig)
[arcmin] . :
15 bis 100 (2-stufig)
i 3 bis 10 (1-stufig)
[arcmin] . :
15 bis 100 (2-stufig)
3 bis 10
%
15 bis 100
[db] 3-100
[Nm/arcmin] 3-100
[°C] 3-100
3-100
3-100
3-100
Kl 3 bis 10
g 15 bis 100

7) Messung in 1 m Entfernung.

8) Fett gedruckte Getriebe -

PS60 Gen Il PS90 Gen Il PS115 Gen Il
27 76 172
37 110 230
32 93 205
34 105 225
48 123 285
37 112 240
80 260 600
70 230 500
60 200 430

3000 2500 2000
3500 3000 2500
4000 3500 3000
4500 4000 3500
4800 4400 3800
5200 4800 4200
6000 5500 4500
1650 4800 7500
2100 3600 6800

20000 (lebensdauergeschmiert)

<6 <6 <4
<8 <8 <6
<4 <4 <3
<6 <6 <5
97 97 97
94 94 94
<62 <62 <65

3 12 27

-20 bis 90
pro Wartungsintervall
beliebig
wie Eingang
IP65

1,3 3,0 7,0

1,7 5,0 10,0

Ubersetzungen mit Umkehrspiel

"Standard" sind Lagerware.



Load, P (N)

Load, P (N)

Load, P (N)

2200

2000

1800

1600

1400

1200

1000

800

600

PS60

PS Gen Il: Lastaufnahme der Abtriebswelle

Formeln zur Berechnung der Radi-
alkraft (Prx) bei beliebigem Abstand
»X“ von der Montageflache des

Getriebes:

= Radial Pr ‘

| = = Axial

Prx =Pr*75 mm/ (49 mm + X)

~
-~
~———

e

-
———

100

200

300

400
Speed, n (rpm)

PS90

500 600

700

800

900

1000

4700

‘———Hmmlm'

4300

| = =Axial

|

3900

Prx = Pr*96 mm / (62 mm + X)

3500

3100

2700

~

2300

~

S ~———

——

1900

1500

7500

7000

6500

6000

5500

5000

4500

4000

3500

3000

———

—
——

100

200

300

400

500 600

Speed, n (rpm)
PS115

700

800

900

1000

== Radial Pr" ‘

| ==Axial

Prx = Pr*124 mm /(81 mm + X)

/!

— |

—
~—

—

100

200

300

400 500 600
Speed, n (rpm)

700

800

11

900

1000

* Radialkraft greift an der Wellenmitte an.



PS Gen II: Abmessungen
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AD*: siehe Tabelle "Universell einsetzbare
Adapterkits"

Metrische BaugrBBen

[m m] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [m m] [mm] [m m] [mm]
P890 90 6,5 100 80 22 52 15 10 116 6,5 33
PS115 115 8,5 130 110 32 68 16 14 152 7,5 42

[mm] [mm] [mm] [m m] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

59,8 94,8 M5x8 20,3
PS90 69,5 113 3 32 24,5 6 1 35 M8x16 20
PS115 90,2 143,4 5 40 35 10 1,5 50 M12x25 26

12




Universell einsetzbare Adapterkits

Adapterlange Abmessung "AD"

[mm] [mm]
60 16 bis_ 35 16,5
35,1 bis 41 22,5
90 20 bis' 40 20
40,1 bis 48 28,5
115 22 bi§ 50 24
50,1 bis 61 35

PS Gen Il: Massentragheitsmoment

Alle Massentragheitsmomente sind auf den Getriebeeingang bezogen.

97 340

3 [kgmm?] 25

4 [kgmm?] 17 67 220
) [kgmm?] 15 51 170
7 [kgmm?] 14 41 130
10 [kgmm?] 14 37 110
15 [kgmm?] 15 52 170
20 [kgmm?] 15 51 170
25 [kgmm?] 15 51 170

30, 40, 50, 70, 100 lkgmm?] 13 37 110

13




RS Baureihe: Getriebe fur rechtwinkligen Anbau

RS Gen Il: Leistungsdaten

Parameter

Nenndrehmoment "
Tnom r

Maximal zulassiges Beschleu-
nigungsmoment
Tacc r

Not-Aus-Moment ?
Tem r

Nominale Antriebsdrehzahl
Nnom r

Maximale Antriebsdrehzahl
Nmax r 3)

Maximale Radialkraft

Prmax 4)

Maximale Axialkraft

Panax

Lebensdauer

Umkehrspiel - Standard ©

Umkehrspiel - reduziert ©

Wirkungsgrad bei Nennmoment

Gerauschemission bei
3000 min*?

Verdrehsteifigkeit
Betriebstemperatur
Schmierung
Einbaulage
Schutzklasse
Gewicht

Bei Nenndrehzahl Nnom .
Max. 1000 Stops.
Zyklusbetrieb.

Max. Axialkraft bei 100 min-'.

Einheit Ubersetzung
5
10
[Nm]
15, 20, 25, 50
30, 40, 100
5
10
(Nm]
15, 20, 25, 50
30, 40, 100
5
10
(Nm]
15, 20, 25, 50
30, 40, 100
5,10
[min] 15, 20, 25, 30, 40
50, 100
[min] 5-100
[N]
[N]
(]
; 5 bis 10 (1-stufig)
[arcmin] ; :
15 bis 100 (2-stufig)
: 5 bis 10 (1-stufig)
[arcmin] . .
15 bis 100 (2-stufig)
% 5 bis 10
[db] 5-100
[Nm/arcmin] 5-100
[°C] 5-100
5-100
5-100
[ka] 5 bis 10

Gemessen bei 2 % des Nennmoments.

Messung in 1 m Entfernung.

1)
2)
3)
4) Max. Radialkraft bei 100 min-' an der Wellenmitte
5)
6)
7)

14

RS60 Gen Il RS90 Genll RS115Genlli
13 55 85
24 80 160
35 88 220
30 86 195
19 83 127
36 120 240
45 123 255
37 112 240
40 150 270
72 240 480
80 250 510
60 200 430

3200 2800 2400
3700 3300 2900
4200 3800 3400
6000 5300 4500
1650 4800 7500
2100 3600 6800
20000 (lebensdauergeschmiert)
<14 <12 <12
<12 <10 <10
<10 <8 <8
<8 <6 <6
94 94 94
<65 <68 <68
2,5 10 22
-20 bis 90

pro Wartungsintervall

beliebig, Details siehe Bestellinformation

2,0

IP65
6,0

11,0



RS Gen Il: Lastaufnahme der Abtriebswelle

Formeln zur Berechnung der Radi-
RS60 alkraft (Prx) bei beliebigem Abstand
2200 | | »X“ von der Montageflache des

N Getriebes:
2000 \ ’_‘—Raml"_\:
\ | == Axial

1800 \

/l

1600 \ < Prx =Pr*75 mm/ (49 mm + X)
1400 N\ AN

~ -
1200 AN I~

Load, P (N)

1000 T —

800

600
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

Speed, n (rpm)
RS90

\ \
4700
\

p- \\ | Prx = Pr* 96 mm/ (62 mm + X)

3900 \
\
3500 A\ AN

3100 N\

2700 ~ N

Load, P (N)
/

™~
2300 =

1900 T— -

1500
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

Speed, n (rpm)

RS115

7500 \ \

7000 \ 1 e

6500 \\\
6000 \ Prx = Pr* 124 mm /(81 mm + X)

\
A)
5500 NN

5000 \

Load, P (N)

4500 So

4000

3500 ~ .

—
~—

3000

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Speed, n (rpm)

* Radialkraft greift an der Wellenmitte an
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RS Gen Il: Abmessungen
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AD*: siehe Tabelle "Universell einsetzbare
Adapterkits"

Metrische BaugréBen

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
RS60 62 55 70 50 16 40 11 8 2855 5
RS90 90 6,5 100 80 22 52 15 10 40,5 6,5
RS115 115 8,5 130 110 32 68 16 14 47,5 7,5
I__________
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
RS60 93,7 124,7 76,8 47 14 2 25 18 5 0,5
RS90 132 177 103 58 25 3 32 24,5 6 0,5
RS115 153,5 211 132 74 32 5 40 35 10 1

[mm]
RS60 22 M5x8
RS90 35 M8x16
RS115 45 M12x25
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Universell einsetzbare Adapterkits

Adapterlange Abmessung ,,AD“

[mm] [mm]
60 16 bis_ 35 16,5
35,1 bis 41 22,5
90 20 bis' 40 20
40,1 bis 48 28,5
115 22 bi§ 50 24
50,1 bis 61 35

RS Gen II: Massentragheitsmoment

Alle Massentragheitsmomente sind auf den Getriebeeingang bezogen.

5 81 250

[kgmm?] 22
10 [kgmm?] 19 61 190
15 [kgmm?] 18 60 170
20 [kgmm?] 17 51 140
25 [kgmm?] 16 42 130
30 [kgmm?] 18 60 170
40 [kgmm?] 17 51 140
50 [kgmm?] 15 40 110

100 [kgmm?] 15 40 110
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Dimensionierung / Auswahl / Bestellschliissel

Bestellschliissel Getriebe

Getriebetyp

Getriebe flr In - Line Anbau

Getriebe fur rechtwinkligen Anbau

BaugroBe
Flansch 60
Flansch 90
Fansch 115
Ubersetzung

100

Bsp.: PS60-003-S2/MU60-088

[Ps|[e0 |- [003|- [s 2|/[mueo-o8s

PS
RS

60
90
115

o)
(2]

RS
003
004
X 005
007
010
015
020
025
030
040
050
070
X 100

X X X X X X X X X X X X X
X X X X X X X

PS RS RS RS
jede Aus- - !
Umkehrspiel / Ausrichtung richtung _ RS : RS -
Standard X X X X X S
Reduziert X X X X X L
Standard X SE

Reduziert X LE

Adapterflansch / Motorzuordnung (Abmessungen siehe nichste Seite):

SMHG0,###,##,5,11,S
MH56,### ##,5,9,S
MH56, ### ##,5,11,S
NX1

SMHB82 ###,#4#,8,14,S
SMHB82, ###,##,8,19,S
MH105,###,##,5,19,S
MH105,###,##,5,24,S
SMH115,### ##,8,19,S
MH105,###,##,6,24,S
SMH115,###,##,5,24,S
SMHB82 ###,#4#,5,19,S
SMHB82, ###,##,8,19,S
MH105,###,##,9,24,S
MH105,###,##,14,19,S
MH105,###,##,14,24,S

MH70,### ##,5,11,S
SMHB60,###,#4#,8,9,S
NX2

NX4
SMH100,###,##,5,19,S
SMH100,###,##,5,24,S

SMH115,### ##,7,24,S
SMH142 ###,##,5,24,S
SMH100,###,##,5,19,S

NX3

NX6

Weitere Motoren: Auswahl des Adapterflansches unter www.parker-eme.com/gear_kits

Lagerware, mit besonders kurzen Lieferzeiten
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MU60-001
MU60-003
MU60-254
MU60-255
MU90-001
MU90-085
MU90-088
MU115-005
MU115-006
MU115-010
MU115-026
MU115-039
MU115-089
MU115-269
MU115-270
MU115-271
MUxxx-yyy



Adapterflansch-Auswahlliste

Motor - Abmessungen - Bestellnummer
Abmessungen [mm]

Flansch Motor- Flansch- Lochkreis Bohrung PaBrand PaBrand- Welle Wellen- AD*

Motor Typ  flansch tiefe 2 %) o tiefe @  linge :::;te;';‘kri-t (kurz)
QF SF F DF c s D L
MH56, ###,##,5,11,S B5 56 6,5 63 55 40 2,5 11 23  MU60-254 16,5
SMHBO, ##4#,##,5,11,S B5 70 7 75 6 60 2,5 11 23  MU60-001 16,5
MH70,###,4#,5,11,S B5 70 7 75 6 60 2,5 11 23  MU60-001 16,5
MH56, ###,##,5,9,S B5 56 6,5 63 55 40 2,5 9 20 MU60-003 16,5
SMHG60,###,#4#,8,9,S B5 60 7 63 56 40 2,5 9 20 MU60-003 16,5
NX1 425 6 50 3,2 30 25 9 25  MU60-255 16,5
NX2 56  7,2-18 63 5,5 40 2,5 11 25  MU60-254 16,5
NX3 56 8,5 75 55 60 2,5 11 23  MU60-001 16,5
MH105, ###,##,5,19,S B5 105 10 115 9,5 95 35 19 40 MU90-088 20
SMH82, ###,##,8,14,S B8 82 10 100 6,5 80 3,5 14 30 MU90-001 20
SMH82, ##4#,##,8,19,S B8 82 10 100 6,5 80 3,5 19 40 MU90-085 20
SMH100,###,##,5,19,S B5 100 10 115 9 95 3,5 19 40 MU90-088 20
NX4 91,5 10,5 100 7 80 3 19 40 MU90-085 20
MH105,###,##,5,24,S B5 105 10 115 9,5 95 3,5 24 50 MU115-005 24
MH105, ###,##,6,24,S B6 105 10 130 9 110 3,5 24 50 MU115-010 24
MH105, ###,4#,9,24,S B9 96 10 100 7 80 3,5 24 50 MU115-269 24
MH105,###,##,14,19,S B14 105 10 115 M8 95 3,5 19 40 MU115-270 24
MH105,###,##,14,24,S  B14 105 10 115 M8 95 3,5 24 50 MU115-271 24
SMH82, ###,##,5,19,S B5 100 10 115 9 95 3,5 19 40 MU115-039 24
SMH82, ###,##,8,19,S B8 82 10 100 6,5 80 3,5 19 40 MU115-089 24
SMH100,###,##,519,S  B5 100 10 115 9 95 3,5 19 40 MU115-039 24
SMH100,###,##,5,24,S  B5 100 10 115 9 95 3,5 24 50 MU115-005 24
SMH115,### ##,7,24S  B7 130 10 130 9 110 3,5 24 50 MU115-010 24
SMH115,###,##,5,24S  B5 145 10 165 11 130 3,5 24 50 MU115-026 24
SMH115,### ##,8,19,S B8 115 10 130 9 95 3,5 19 40 MU115-006 24
SMH142,#4# ##,5,24S  B5 145 10 165 11 130 3,5 24 50 MU115-026 24
NX6 121 10,5 130 9 110 3,5 24 50 MU115-010 24

AD: Adapter length (please refer to the "dimensions" chapter)

SF
—
L
[T ST
G = o ©
|
s
DF L
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Getriebedimensionierung Gen I

Parker hat die folgende Vorgehensweise zur schnellen
Auswahl eines Getriebes entwickelt.

1) Applikationsparameter:

® Beschleunigungszeit (tac) ¢ Applikationsdrehzahl (Neon)
¢ Dauer-Laufzeit (tcon) o Getriebe Ubersetzung (i)
e Verzogerungszeit (tec) e Getriebe Nenndrehmoment (Tnom:)
e Haltezeit (tawel) ¢ Max. zuléssiges Beschleunigungsmoment (Tacc )
e Beschleunigungsmoment (Ta) e Prozentualer Anteil Beschleunigungsmoment zu Dauer-
e Dauermoment (Teon) zykluszeit (tota)
e Verzégerungsmoment (Tgec) e Max. Antriebsdrehzahl (Nmax:)
N

cont

2) Einschaltdauer:
Einschaltdauer = taccttconttaec / tiota X 100 %

Wenn die Einschaltdauer <60 % und (tacc+tcontt+tdec) We-

niger als 20 Minuten betragt, wird dies als Zyklusbetrieb .t e t rlet >le t >
betrachtet. acc cont dec dwel
ttotal

Wenn die Einschaltdauer >60 % und (tacc+tcont+tdec)
mehr als 20 Minuten betragt, wird dies als Dauerbetrieb

betrachtet. acc
Tcont
Tdec
3) Fiir Zyklusbetrieb gilt:
Bestimmen Sie Tace % von (Tacc + Toont+ Tdec) :
Tacc/ (Tacc + Tcont + Tdec) x 100% Tabelle: Lastfaktor K
- . R Tace % 0 < Teont/ Tace < 0,25 0,25 < Teont / Tace < 0,5

Definieren Sie das Verhéltnis: Teont/ Tace 10-15 10 10
Waéhlen Sie den Lastfaktor K aus der Tabelle aus. 15-20 1,0 0,95

20-25 0,94 0,89
Vergleichen Sie das erforderliche Beschleunigungsmoment 25-30 0,88 0,84
mit dem maximal zuldssigen Beschleunigungsmoment des 30-35 0,81 0,79
Getriebes T 1 35-40 0,76 0,75
Tace < Tacer X K, falls nicht, wéhlen Sie bitte ein anderes 40-45 0,71 0,70
Getriebe aus. 45-50 0.66 0.66

Vergleichen Sie die erforderliche Maximaldrehzahl mit der
max. Antriebsdrehzahl des Getriebes:
Nmax < Nmax ¢ / 1 (i-Getriebelibersetzung)

4) Fur Dauerbetrieb gilt:

Tnom < Tnom r

Nnom < Nnomr /i

5) Uberpriifen Sie das Not-Aus Moment.

6) Uberpriifen Sie Radial- und Axialkraft der Applikati-
on fiir das augewahlte Getriebe.
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Weitere Parker Getriebe

Getriebe zum Anbau an
Linearachsen

Die meisten mit Zahnriemen ange-
triebenen Linearachsen bendtigen ein
Getriebe zur Verringerung des Trag-
heitsmoments. Parker verfigt Uber
vorgefertigte Getriebe In-Line Anbau
oder Winkelgetriebe zur Montage
ohne Kupplung oder Adapter an den
gangigsten Linearachsen.

Getriebe mit freier Antriebswelle fiir
erhéhte Designflexibilitat

Parker Getriebe sind mit einer optio-
nalen freien Antriebswelle erhéltlich.
Die optionale freie Antriebswelle
bietet mehr Flexibilitat im Design, weil
Optionen wie Bremsen, Encoder oder
Sicherheitskupplungen zwischen Mo-
tor und Getriebe eingesetzt werden
kénnen. AuBerdem kdnnen mit Hilfe
der freien Antriebswelle Nichtstan-
dard-Motoren oder Uiberdimensio-
nierte Motoren leicht an das Getriebe
angebaut werden.

Mil-Spec Getriebe

Parker hat groBe Erfahrung in milita-
rischen sowie Luft- und Raumfahrt-
anwendungen Parker Getriebe findet
man im Stealth Bomber, M1 Panzern
und im Space Shuttle. Parker’s Quali-
tatssystem ist von der NASA und der
US-Regierung nach MIL-1-45208A
anerkannt.

Spezielle Umgebungen

Parker Getriebe kénnen Sie Uber-

all einsetzen! Parker kann Getriebe
liefern, die in den schwierigsten
Umgebungen funktionieren:

Vakuum - als Standardoption in mPa
Vakuumklasse.

Reinraum — Spezialgetriebe fiir
Reinraumanwendungen nach Klasse
10000.

Hochtemperatur — Spezielle Schmier-
mittel und Dichtungen fur Temperatu-
ren bis zu 250 °C.

Strahlung — Getriebe, die speziell an
den Einsatz in radioaktiven Umgebun-
gen angepalt wurden.
Lebensmittelecht — Getriebe speziell
fur den Einsatz in Umgebungen, wo
Lebensmittel verarbeitet werden.
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A ACHTUNG — VERANTWORTUNG DES ANWENDERS

VERSAGEN ODER UNSACHGEMABE AUSWAHL ODER UNSACHGEMABE VERWENDUNG DER HIERIN BESCHRIEBE-
NEN PRODUKTE ODER ZUGEHORIGER TEILE KONNEN TOD, VERLETZUNGEN VON PERSONEN ODER SACHSCHADEN
VERURSACHEN.

¢ Dieses Dokument und andere Informationen von der Parker-Hannifin Corporation, seinen Tochtergesellschaften und Vertrags-
héandlern enthalten Produkt- oder Systemoptionen zur weiteren Untersuchung durch Anwender mit technischen Kenntnissen.

e Der Anwender ist durch eigene Untersuchung und Priifung allein dafiir verantwortlich, die endguiltige Auswahl des Systems
und der Komponenten zu treffen und sich zu vergewissern, dass alle Leistungs-, Dauerfestigkeits-, Wartungs-, Sicherheits- und
Warnanforderungen der Anwendung erfllt werden. Der Anwender muss alle Aspekte der Anwendung genau untersuchen, gel-
tenden Industrienormen folgen und die Informationen in Bezug auf das Produkt im aktuellen Produktkatalog sowie alle anderen
Unterlagen, die von Parker oder seinen Tochtergesellschaften oder Vertragshandlern bereitgestellt werden, zu beachten.

e Soweit Parker oder seine Tochtergesellschaften oder Vertragshandler Komponenten oder Systemoptionen basierend auf
technischen Daten oder Spezifikationen liefern, die vom Anwender beigestellt wurden, ist der Anwender dafiir verantwortlich
festzustellen, dass diese technischen Daten und Spezifikationen fur alle Anwendungen und verniinftigerweise vorhersehbaren
Verwendungszwecke der Komponenten oder Systeme geeignet sind und ausreichen.
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